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Conventions 



Certaines conventions sont utilisees dans ce document pour vous permettre une meilleure lisibilite. 

• La table des matieres generale vous indique les chapitres et les parties principales. 

• Chaque chapitre contient une table des matieres detaillee. 

• Les en-tetes sont specifiques a chaque chapitre et reprennent leurs titres. 

• La numerotation des pieds de page indique le n° du chapitre ainsi que le n° de la page. 

Des conventions graphiques sont egalement utilisees pour detailler chaque action d'une partie traitee. 




Action de definition d'une fonction ou d'un concept. 




Action de demonstration d'une fonction ou d'un concept. 




Action de definition d'une methodologie. 




Action de mise en garde. 




<>JU' 



Action indiquant un conseil ou une astuce. 
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Chapitre I ASSEMBLY DESIGN - Presentation de 

I'atelier 



1.1 Objectif de l'atelier « Assembly Design » " 1-9 



1.2 ACCES A L'ATELIER « ASSEMBLY DESIGN » 1-9 

1.3 INTERFACE GENERALE DE L'ATELIER 1-10 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



1-7 



ASSEMBLY DESIGN - Presentation de l'atelier 



1.1 Objectif de l'atelier « Assembly Design » 




L'atelier « Assembly Design » permet de concevoir des assemblages. 

• Creation, modification, gestion de la composition des assemblages. 

• Mise en position des composants (avec definition de contraintes d'assemblages). 

• Analyse du produit (nomenclature, mesures, interferences, etc.) 

L'acces dynamique aux geometries des composants permet en outre de concevoir des pieces dans un 
contexte d' assemblage. 



I.2 Acces a l'atelier « Assembly Design » 





Trois possibilites d'acceder a l'atelier « Assembly Design » : 



• Selectionnez le menu Demarrer -> Design mecanique -> Assembly Design 

• En ouvrant un nouveau Produit (menu Fichier/ Nouveau/ Product), 

• En ouvrant un fichier existant de type Produit (fichier. CATProduct) 



0? 
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1.3 Interface generate de I'atelier 



[T]CATIA V5 - [Ensemble sel poivre.CATProduct] 



Demarrer TeamPDM Fichier Edition Affichage Insertion Outils Analyse Fenetre ? 



T[ 1 100% jj | jj | jj [x T 



Aucun 



d.yj.iuij^iLMiuiy 



Support (Support.i) 

Saliere et bouchon (Saliere et bouchon.i) 
HI Saliere. 1 [saliere .CATPart] 
8 Bouchon.i [Bouchon .CATPart] 
W Contra intes 

Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 
' PH Saliere. 1 [saliere .CATPart] 

Bouchon.i [Bouchon .CATPart] 
' Hi Contra intes 
Contra intes 
Applications 



Arbre de specifications 

= Structure de Passemblage 




5electionnez un objet ou une commande 



Barres d'outils specifiques a I'atelier "Assembly Design": 



1: Structure Produit 

2: Deplacement de composants 

3: Contraintes d' assemblage 

4: Modes de creation de contraintes 



5: Fonctions assemblage 
6: Fonctions d'analyse 

7: Annotations, drapeau, specifications de soudures. 
8 : Creation de scene 
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11.1 Introduction a la Structure Produit 
11.1.1 Objectifde la Structure Produit 




Un Produit est un assemblage dont la structure est affichee dans l'arbre des specifications. Un 
Produit est sauvegarde sous la forme d'un fichier ayant l'extension "CATProduct". 

II peut etre compose : 

- D'autres Produits (sous-assemblages) : fichiers de type CATProduct. 

- De Pieces: fichiers de type CATPart. 

- De Composants propres a l'assemblage (sous-assemblages n'ayant pas de fichier 

independant). 

Les outils de la Structure Produit permettent de creer, modifier et gerer la composition d'un 
Produit. 

Ces outils sont accessibles : 

Dans P atelier Product Structure (Menu Demarrer/ Infrastructure/ Product Structure) 

Dans P atelier Assembly Design (Menu Demarrer/ Conception mecanique/ Assembly 
Design) 

11.1.2 Barre d 'outils de la Structure Produit 




Les fonctions que nous allons detailler dans ce chapitre sont disponibles dans la barre d'outils 
"Structure Produit". On peut la decomposer en 3 sous-ensembles de fonctions : 



I 



Creation d'une 
structure produit 



Modification/gestion 
d'une structure produit 
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11.1.3 Arborescence d'un Produit 

L'assemblage ci-dessous constituera notre exemple de reference pour les paragraphes suivants : 



p. 



^Support (Support. 1) 

Socle (Socle, 1) 
*^Tige (Tige.2) 
*-3lContraintes 
j H^l Saliere et bouchon (Saliere et bouchon.l) 
'^Saliere (Saliere. 1) 
(1 JlI Saliere 

Plan xy 
Plan yz 
-^Plan zx 
"■-^jPararmetres 

Corps principal 

+ " f jf Revolution. 1 
"^-Publications 
■'^Bouchon (Bouchon.l) 
■^jlContraintes 



Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 



Saliere (Saliere. *AJ^ 
Bouchon (Bouchon.l) 
^^Contraintes 
■^jlContraintes 
'-Applications 




11.1.3.1 Vocabulaire: parent, enfant, composant actif, composant selectionne 




Enfant : Dans une Structure Produit, on dit qu'un composant B est un enfant du composant 
A si le composant A est place immediatement en amont du composant B dans la structure 
Produit. 

Parent : On dit egalement que le Composant A est le parent du composant B. 

Un composant a toujours un et un seul parent dans une structure donnee, et il peut avoir un 
nombre quelconque d'enfants. 

Dans notre exemple : « Support » est un enfant de « Ensemble sel poivre », et il est le 
parent de « Socle » et « Tige ». 
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Composant actif : Dans un assemblage, le composant actif sert de reference pour le 
emplacement des composants et la mise en place de contraintes d' assemblage (voir les 
chapitres suivants). Le composant actif est surligne en bleu dans l'arbre. Pour rendre un 
composant actif, double-cliquez dessus dans l'arbre. 

Composant selectionne : Le composant selectionne apparait en orange dans l'arbre et dans 
la zone graphique. Pour selectionner un composant, cliquez dessus. Attention, le composant 
actif n'est pas forcement le composant selectionne. 



11.1.3.2 Les trois types de composants d'un assemblage 



£ 



Dans l'atelier « Assembly Design », l'arbre de specification permet de visualiser la 
structure du Produit et aide a sa gestion. Les icones devant chaque composant de 
l'assemblage permettent d'identifier les entites de type : 

- Produit ^ (fichier avec l'extension CATProduct). 



Composant propre a l'assemblage 7 & (pas de fichier independant). 
Piece (fichier avec l'extension CATPart). 



Les composants de type Produit e t Composant propre a l'assemblage "^3? sont dits 
structurants car ils sont eux-memes composes d'autres composants. lis constituent done des 
assemblages ou des sous-assemblages. 



L'icone d'un objet qui constitue un fichier independant a la particularity suivante : il 
comporte en arriere plan une page blanche cornee 0 . 

Au contraire, les Pieces ne peuvent pas contenir d'autres composants. Dans une 
Structure Produit, elles se situent toujours en bout d'arborescence. Seules les pieces (qui 
composent les produits) contiennent les elements geometriques. 



Dans notre exemple, l'assemblage global est le Produit 
poivre ». II est compose de trois sous-assemblages : 



nomme « Ensemble sel 



Le Produit nomme « Saliere et bouchon », utilise deux fois dans l'assemblage 
« Ensemble sel poivre » : une fois pour la saliere, une fois pour la poivriere. 



Ce produit est compose de deux Pieces ESS : « Saliere » et « Bouchon » 

Le Produit « Support » est un sous-assemblage qui ne constitue pas un fichier 
independant. 



II est compose de deux Pieces ESS : « Support » et « Tige » 
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11.1.3.3 Arborescence des pieces d'un assemblage 




II est possible de deployer l'arborescence afin d'editer la construction des Pieces. C'est le 
cas dans cet exemple pour la Piece « Saliere » : on retrouve les corps de piece. 

Dans l'arborescence, deux icones symbolisent la Piece : 

symbolise la piece en position, dans ce contexte d'assemblage. 

symbolise la geometrie de la piece. C'est l'icone que Ton retrouve a la base de 
l'arborescence lorsqu'on ouvre un fichier de type CATPart. En double-cliquant sur 
cet icone, on active les fonctions de conception (acces automatique a 1' atelier « Part 
Design » ou « Wireframe and Surface Design ») (voir le chapitre « Design en 
contexte »). 

11.1.3.4 Instanciation de composants 




II est possible d'inserer plusieurs fois le meme composant dans un assemblage. On parle 
alors d'instances de composants. Dans notre exemple, le Produit « Saliere et bouchon » est 
instancie deux fois. 

Chaque composant est nomme dans l'arborescence selon deux appellations : 

Son nom de reference, commun a toutes les instances du composant dans l'assemblage. 
Exemple : « Saliere et bouchon ». 

Son nom d'instance (entre parentheses et numerate par defaut). Exemple :« Saliere et 
bouchon .2 » 

Ces appellations peuvent etre modifiees : Menu Edition/Proprietes, Onglet « Produit ». 

Par exemple, les noms d'instance du Produit « Saliere et bouchon » auraient tres bien pu 
etre renommes en « Saliere » et « Poivriere ». 
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11.2 Creation d'une structure Produit 



11.2.1 Creation d'un nouveau Produit 




Pour creer un nouveau Produit : Menu Fichier/ Nouveau, puis choisir « Product » 

On obtient alors une nouvelle arborescence, qui n'est au depart composee que d'une seule entite : 
« Produit 1 » (nom par defaut). 

11.2.2 Fonctions d' insertion de nouveaux composants 



11.2.2.1 Insertion d'un nouveau Composant propre a I'assemblage 




Cette fonction permet d'inserer un nouveau Composant propre a I'assemblage "3? (pas de 
fichier independant) en tant qu'enfant d'un composant structurant de I'assemblage. 

(voir demonstration dans tableau recapitulatif) 



II.2.2.2 Insertion d'un nouveau Produit 




Cette fonction permet d'inserer un nouveau Produit 3r en tant qu'enfant d'un composant 
structurant de I'assemblage. 

(voir demonstration dans tableau recapitulatif) 



II.2.2.3 Insertion d'une nouvelle Piece 




Cette fonction permet d'inserer une nouvelle Piece iP^' en tant qu'enfant d'un composant 
structurant de I'assemblage. 

(voir demonstration dans tableau recapitulatif) 








.o: 
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11.2.2.4 Demonstration d'insertion de nouveaux composants 



Donnees d'entree : Avoir ouvert un nouveau Produit dans l'atelier Assembly Design. 



Nouveau 
composant 
a inserer 


Composant propre a 
Passemblage 


Produit 


Piece 


Etape 1 


Cliquer sur l'icone 
« Nouveau 
Composant » 

% 


Cliquer sur l'icone 
« Nouveau Produit» 


Cliquer sur l'icone 
« Nouvelle Piece» 


Etape 2 


Cliquer sur un composant structurant existant dans l'arborescence. 


Etape 3 


Donner eventuellement un nom de reference pour le composant. 


Etape 4 






Definir ou non un point 
d'origine pour la 
nouvelle piece (*) 


Resultat 




H5£lAssernblage 






Mfe ProduitZ (ProduitZ.l) 


L Si Produit! (Produit! .1) 


Parti (Parti .1) 



NB : Les etapes 1 et 2 peuvent etre inversees. 



(*) S'il existe deja une 
Piece dans 1' assemblage, le 
message suivant apparaitra 
lors de l'insertion d'une 
nouvelle Piece : 



Nouvelle piece : point d'origine 



<3> 



Voulez-vous definir un nouveau point d'origine pour la 
nouvelle piece ? 

Cliquez "Oui" pour definir le point d'origine d'un 
composant ou un point comrne point d'origine de la nouvelle 
piece. 

Cliquez "Non" pour definir le point d'origine de 
I'assemblage comrne point d'origine de la nouvelle piece. 



Oui 



Non 



En fonction du choix, l'origine du repere de la nouvelle piece sera situee : 

Soit sur l'origine du repere d'un composant ou d'un point a selectionner (choix "Oui"). 
On aura tendance a choisir Oui si on desire faire de la conception en contexte 
d' assemblage. 

Soit sur l'origine du repere de I'assemblage (choix "Non"). On aura tendance a choisir 
"Non" si la piece que Ton desire inserer n'est pas particulierement liee a la geometrie ou 
au positionnement des autres Pieces de I'assemblage. 
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11.2.3 Insertion d'un composant existant 





Cette fonction permet d'inserer une Piece ou un Produit ^ existant (sauvegarde) en tant 
qu'enfant d'un composant structurant existant de l'assemblage. 



Donnees d y entree : Avoir ouvert un nouveau Produit dans l'atelier Assembly Design. 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone « Composant existant » 

Etape 2 : Cliquer sur un composant structurant existant dans l'arborescence. 

Etape 3 : Choisir le repertoire adequat, puis le fichier de la Piece ou du Produit souhaite. 

NB : Dans ce chapitre, nous nous interesserons uniquement aux fichiers de type CATPart et 
CATProduct, mais il est aussi possible d'inserer des fichiers avec les extensions model, session, 
igs, etc. 

Resultat : Selon le choix d'une Piece ou d'un Produit, vous obtiendrez : 



mm 



Piece existante (Piece existante.l) 



^iin.ii^Eii 

% Produit existant (Produit existant.!) 



11.2.4 Methodologie pour la creation d'une structure Produit 



Lors de la creation d'une Structure Produit, nous vous conseillons de commencer par creer les 
composants structurants (Produits et Composants propres a l'assemblage). Creer ensuite les 
pieces ou inserer les pieces existantes. 

Resume : « Du global vers le detail » 
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11.3 Sauvegarde d'une Structure Produit 

Dans le menu « Fichier », quatre fonctions permettent de sauvegarder une structure Produit : 
Enregistrer, Enregistrer sous, Enregistrer tout, Gestion des enregistrements. 

11.3.1 Enregistrer et Enregistrer sous 




La fonction « Enregistrer » (Raccourci : CTRL+S) permet de sauvegarder le composant actif et 
ses enfants. Si les documents avaient deja ete sauvegardes par le passe, les anciens fichiers sont 
remplaces par les nouvelles versions. Si le composant actif est sauvegarde pour la premiere fois, 
une fenetre « Enregistrer sous » s'ouvre. 

La fonction « Enregistrer sous » permet de sauvegarder le composant actif et ses enfants avec la 
possibility de choisir un nom de fichier et un repertoire pour le composant actif. 

• Les composants enfants qui avaient deja ete sauvegardes par le passe sont 
sauvegardes en lieu et place des anciennes versions. 

• Les composants enfants sauvegardes pour la premiere fois sont sauvegardes dans le 
meme repertoire que le composant actif, sans possibility de choisir le nom du fichier. 



11.3.2 Enregistrer tout 

t 



La fonction « Enregistrer tout » permet de sauvegarder tous les documents (nouveaux ou 
modifies) ouverts dans la session. 

Pour les documents qui avaient deja ete sauvegardes par le passe, les anciens fichiers sont 
remplaces par les nouvelles versions 

Pour les nouveaux documents, un message indiquant que les nouveaux composants ne pourront 
etre sauvegardes automatiquement, puis une fenetre « Enregistrer tous » s'ouvre : 



Enregistrer Tous 



Etat 


| Norm 


| Chemin | Action 1 


iNouveau Partl.CATPart 1 


Nouveau 


Produit l.CATProd... 


i 



UxJ 



Reinitialiser 




2 nouveau(x) fichier(s) D Enregistrements independents 



0 OK j ^ Annufer | 



Le bouton « Enregistrer Sous... » permet de choisir un nom de fichier et le repertoire 
d'enregistrement pour le document selectionne. 
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Par defaut, les documents lies sont sauvegardes automatiquement. Par exemple, dans la fenetre 
ci-dessus, Parti fait partie de Produitl. En choisissant d'enregistrer Produitl, Parti sera 
automatiquement sauvegarde (par defaut, dans le meme repertoire que Produitl). Par contre, si 
Ton coche la case « Enregistrements independants », la sauvegarde automatique n'est pas active, 
et Ton peut sauvegarder Parti independamment de Produitl. L'enregistrement independant 
concerne egalement le lien entre un Drafting et la Part a partir duquel il a ete cree. 



11.3.3 Gestion des enregistrements 



La fonction « Gestion des enregistrements » permet de sauvegarder tous les documents ouverts 
avec la possibility de choisir un nom de fichier et un repertoire d'enregistrement. 



Gestion des enregistrements 



| Cherinin" 



] 



Etat 



Nom 



Action 



Enregistrer 



Ouvert 
Ouvert 
Ouvert 
Nouveau 



Ensemble sel poivr. 
Support. CATProduct 
Saliere et boucho... 
Partl.CATPart 



Agrafeuse charge. 



D:\Documents ... 
D:\Documents ... 
D:\Documents ... 



C:\Mes docum. 



Sauvegarder 



Enregistrer Sous. .. 
Propagation du repertoire j 
Reinitialiser J 




1 fichier(s) non enregistre(s) 



EH Enregistrements independants 



£ OK j J Annuler J 



Les differentes possibilites de la colonne « Etat » sont : 

Modifie : document qui a ete modifie depuis sa derniere sauvegarde. 
Ouvert : document qui n'a pas ete modifie depuis sa derniere sauvegarde. 
Nouveau : document non sauvegarde. 

Lecture seule : document qui a ete modifie depuis sa derniere sauvegarde, et qui est en lecture 
seule (on peut toutefois 1' enregistrer sous un autre nom). 

Pour sauvegarder les documents de la liste, il faut les selectionner puis cliquer sur le bouton 
« Enregistrer » ou « Enregistrer sous ». L'action « Sauvegarder » s'afflche. 

Une fois qu'un Produit a subi Taction « Sauvegarder », vous pouvez cliquer sur le bouton 
« Propagation du repertoire » pour sauvegarder tous les composants lies dans le meme repertoire. 



11.3.4 Deplacement de fichiers 

Une fois que le Produit et les Pieces sont enregistres, il faut etre tres prudent dans la 
manipulation des fichiers (renommer ou deplacer). Si les composants sont ainsi modifies, il 
pourrait y avoir des problemes lors de l'edition du Produit pour retrouver les liens. 
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11.4 Modification et gestion d'une Structure Produit 

11.4.1 Remplacer un composant par un autre ■->< 



Cette fonction permet de remplacer un composant d'une Structure Produit par un autre 
composant existant (sauvegarde). 



On peut remplacer n'importe quel type de composant (Piece Produit Composant 
propre a 1' assemblage ^3^) par des composants sauvegardes (de type Piece ou Produit). 



Donnees d 'entree : Un Produit contenant au moins un composant. 

Etape 1 : Cliquer sur le composant a remplacer, puis cliquer sur Picone « Remplacer le 
composant » . (NB : Ces deux operations peuvent etre effectuees dans l'ordre inverse). 

Etape 2 : Dans la fenetre « Remplacer le composant », choisir le repertoire adequat, puis le 
fichier de la Piece ou du Produit remplagant souhaite. Valider par « Ouvrir ». 

Etape 3 : Une boite de dialogue s'ouvre : 



Voulez vous remplacer toutes les instances de [element selectionne ? 




O Oui ^ Non 








^ OK 


| w9 Annuler J 



En choisissant « Oui », toutes les instances du composant selectionne presentes dans 
P assemblage seront remplacees. 

En choisissant « Non », seule Pinstance selectionnee sera remplacee, les autres instances du 
composant selectionne presentes dans P assemblage resteront inchangees. 

Etape 4 : Cliquer sur OK pour valider. 



UA.2 Fonction Reorganisation de Varbre 





Cette fonction permet de reordonner les enfants d'un composant dans Parbre de Passemblage. 

Cette fonction ne permet pas de modifier la composition d'un produit, mais uniquement de 
changer l'ordre dans lequel ses enfants sont affiches dans Parbre des specifications. 
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Donnees d 'entree : Avoir cree ou ouvert un Produit contenant 
plusieurs composants. 



Exemple : arborescence ci-contre 



it-^ Produit2(Produit2.1) 
Parti [Parti. 1) 
*-|| Part2 [Part2.1) 
% Produit3(Produit3.1) 
iv-^& Produit4 [Produit4.1) 
J-H Part3(Part3.1) 
Part4(Part4.1) 
PartS [PartS. 1) 
PartG (PartG. 1) 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone Reorganisation de l'arbre , et cliquer sur le composant parent 
des composants que vous souhaitez reordonner (dans notre exemple : Produit 1). La fenetre 
suivante s'ouvre : 



Cliquez sur l'un des composants de la liste, puis utilisez les boutons sur la droite de la fenetre. 

/ 



Reorganisation de I'arbrs 



HE] 



Produit2 (Produit2.1 
Froduit3 [Froduit3.1 



PartG [Parte. 1 




|^_0J^J Appliguer | £ Annuler J 



Pour deplacer le composant d'une position en 
amont dans la liste. 



Pour deplacer le composant d'une position en 
aval dans la liste. 



Pour intervertir la position de deux composants 
dans la liste. 



Dans notre exemple, nous pla^ons le composant « Part6 » en premiere position dans la liste. 
Etape 2 : Apres validation, nous obtenons l'arbre suivant : 



mm 

J-fl Parte (Parte. 1) 
^ Produit2(Produit2.1) 
Parti [Parti. 1) 
Part2 [Part2.1) 
Produit3(Produit3.1) 
§j Produit4 [Produit4.1) 
*-|| Part3 [Part3.1) 
4-|| Part4 [Part4.1) 
j§ PartS (PartS.1) 
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11.4.3 Reorganisation de i'arbre par couper/coller et copier/coller 




L'arborescence de structure produit peut etre modifiee : 

• par couper/coller de composant(s) (ou glisser/deposer) 

• par copier/coller de composant(s) (ou glisser/deposer en maintenant CTRL appuye) 

• L'impact sur les contraintes d' assemblage depend du choix effectue dans les options : 
Menu outils/options/ Conception mecanique/ Assembly Design/ Onglet contraintes. 

Coller des composants 

l^ll O 5ans les contraintes d'assemblage 

O Avec les contraintes d'assemblage uniquernent apres un Copier 
O Avec les contraintes d'assemblage uniquernent apres un Couper 
^ Toujours avec les contraintes d'assemblage 

• En P absence de contraintes, la position du composant colle est identique a celle du 
composant coupe (ou copie). 



Donnees d'entree : Avoir cree un Produit contenant plusieurs composants. Creer quelques 
contraintes(*), notamment concernant le composant a deplacer dans la structure. Par exemple : 



Produitl (Produitl.l) 
^Qcylindre (Cylindre.l) 
i^^jcube (Cube.l) 
i Triangle (Triangle. 1) 
f~tf Contraintes 
-^&Fixe.l (Cube.l) ' 



Contraintes de contact surfacique (*) 

• entre la face superieure du 
triangle et la face inferieure du 
cylindre 

• entre la face superieure du 
cube et la face inferieure du 



j5 Contact surfacique. 2 (Triangle. ljCube.l) 
Contact surfacique. 3 (Produitl . ljTriangle. 1) 




(*) Voir le chapitre « Contraintes d'assemblage » 



Etape 1 : Dans le Menu outils/options/ Conception mecanique/ Assembly Design/ Onglet 
contraintes, configurer Poption « Coller les composants » : « Toujours avec les contraintes 
d'assemblage » (voir capture ci-dessus) 
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Etape 2 : Selectionner le(s) composant(s) a reordonner (pour la multi-selection, maintenir la 
touche CTRL enfonce et selectionner les elements). Dans cet exemple, nous selectionnons 
Triangle. 

Etape 3: Couper le composant selectionne et le coller dans un sous produit (dans notre exemple, 
nous coupons le triangle et le collons dans le sous-assemblage « Produit 1 »). 

L' action de couper/coller peut etre effectuee : 

• Avec les commandes couper puis coller accessibles dans le menu contextuel ou dans 
le menu Edition, ou avec les raccourcis clavier CTRL+C et CTRL+V. 

• En utilisant le glisser/deposer (ou drag&drop), si l'option « General/ Onglet General/ 
Autoriser le glisser/deposer pour couper, copier et coller » est activee. 

Voici le resultat obtenu : 




*r %| Triangle (Triangle. 1) Celle entre le triangle et le cylindre a ete 
*^Hl Conl:rainl:es deplacee dans « Produit 1 » 



Cylindre (Cylindre. 1) 



J? Contact surfacique.l (Cylindre. ljTriangle.l) 




CD 



* i^-sQ Cube (Cube. 1) ■ 

f-4r .._ , . , Celle entre le cube le triangle est conservee 




r_ et s' applique maintenant entre le cube et le 

-gffci Fixe . 1 (Cube . 1 ) Produit 1 




-^Contact surfacique.4 (Produitl . ljCube. 1) 
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II AA Composants - Charger 1 ^ /Decharger 



Cette fonction permet de retirer la geometrie d'un composant de l'assemblage, ou de la 
recharger. L'interet d'une telle fonction, est d'alleger la memoire de la machine sur laquelle vous 
travaillez. La structure de l'assemblage reste intacte, et il sera possible a tout moment de 
recharger la geometrie dans le systeme. 

Si vous travaillez sur des assemblages volumineux, vous pourrez done ameliorer les 
performances du systeme en retirant les geometries en fonction de la partie de l'assemblage a 
laquelle vous vous consacrez. 



Donnees d 'entree : Avoir cree ou ouvert un Produit contenant plusieurs composants. 

Etape 1 : Selectionner le produit a decharger dans l'arbre des 
specifications, dans notre exemple Assemblage 1. 




Produit2 (Produit2.1) 
Produit3(Produit3.1) 
Part7(Part7.1) 

Assemblagel (Assemblagel .1 ) 
*-!H Cube (Cube. 1) 

Cylindre (Cylindre.1) 



Etape 2 : Utiliser le menu contextuel (bouton droit de la souris) 
et cliquer sur la fonction Composants -> Decharger. 

Etape 3 : Les fichiers Cube et Cylindre ont ete decharges, 
allegeant ainsi la memoire du systeme 



Etape 4 : Pour recharger les composants, utiliser le menu 
contextuel et choisir la fonction Composants -> Charger. 



|Produit1 

% Produit2(Produit2.1) 

% Produit3(Produit3.1) 

% Part7(Part7.1) 
— ^ Assemblagel .1 [Assemblagel .CATProduct] 
—Applications 



L'icone d'un composant decharge comporte dans l'arbre un symbole specifique. 



Symbole indiquant que ce 
composant est decharge de ses 
composants geometriques 
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11.4.5 Gestion des representations 





Cette fonction permet de gerer les representations des composants d'un assemblage en tenant 
compte d'un contexte specifique. Cela permet d'associer plusieurs representations geometriques 
pour un meme composant, et d'activer une certaine representation en fonction du contexte. 

La gestion des representations permet d'associer, de retirer, d'activer, de desactiver, de 
remplacer ou de renommer des representations pour un composant. 

& 

On ne peut pas choisir de fichier de type CATProduct ou CATPart comme representation d'une 
piece ou d'un produit. Utiliser par exemple des representations de type cgr. 

Cette fonction est notamment utile pour associer des representations specifiques d'un composant 
(piece, produit) qui ont ete generees a l'aide de l'atelier DMU Optimizer (voir le module 
Maquettage Numerique). 



11.5 Multi-instanciation d'un composant 
11.5.1 Definition d'une multi-instanciation 



Cette fonction permet de reproduire plusieurs fois un composant cible dans un assemblage (on 
parle d'instanciation de composant). Par exemple, reproduire plusieurs cames sur un arbre a 
cames assemble. 



Le composant a instancier peut etre un Produit "® , une Piece ou un Composant 
Remarques : 

Cette fonction se situe a la frontiere entre la structure produit et le positionnement, car il est 
possible de creer des decalages (translations) entre les differentes instances (^occurrences) du 
composant choisi. 

Dans l'arborescence, les instances se situeront dans le meme assemblage ou sous-assemblage que 
le composant selectionne. II sera possible de les reordonner dans un autre sous-assemblage si 
necessaire. 

Chaque instance est une reproduction fidele du composant d'origine. En cas de modification de 
la geometrie ou de la structure de 1' original, toutes les instances seront affectees. 

Par contre, elles sont independantes pour le positionnement dans l'assemblage. Le decalage 
defini n'est pas fige, et d'autres contraintes de positionnement pourront etre definies 
independamment sur chaque instance. 
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Donnees d'entree : Avoir cree ou ouvert un Produit contenant au moins un composant. 
Etape 1 : Selectionner le composant a instancier. 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone « Definition de multi-instanciation » 
Etape 3 : Parametrez la fenetre suivante : 



Multi Instantiation 



— Composant a instancier - 
£gc^|Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 



Parametres 

Nouvelles instance(s) ^ 
Espacement 
Longueur 



| Instancefs] & Espacement 



55mm 
|55mm 



Reference de la direction 
Axe 



□ u element selectionnej 
Inversion ] 



Resultat =pf 



j Definit comme parametres par defaut 



& OK -J Appliquer J Fermer 



Composant quelconque de 1' assemblage 



3 possibilites : 
Instances et espacement 
Instances et longueur 
Espacement et longueur 



Decalage entre les instances sous la forme 

de translations definies : 

Soit selon les axes remarquables X, Y, Z 

Soit par rapport a un element lineaire 
selectionne a l'ecran. La multi- 
instanciation prend alors en compte la 
direction de l'element selectionne (mais 
pas sa longueur). 



Les parametres par defaut seront ceux qui 
seront actifs lors de l'utilisation de la 
fonction « Multi-instanciation rapide ». 



Exemple de resultat . 



^ Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 1) 
Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 
t"% Support (Support. 1) 

I M 

*~QI Contra in tes 




Le Produit « Saliere et bouchon » a maintenant 2 instances numerotees. 
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//.5.2 Multi-instanciation rapide 





La multi-instanciation rapide a exactement les memes effets que la multi-instanciation. Les 
parametres de la multi-instanciation rapide sont les derniers qui ont ete appliques avec la 
fonction multi-instanciation, en ayant active l'option « definit comme parametres par defaut ». 

Ces parametres par defaut sont conserves en memoire apres la fermeture de Catia, et seront 
toujours actifs lors d'une session ulterieure (jusqu'a ce qu'ils soient a nouveau changes avec la 
fonction de multi-instanciation). 




Donnees d y entree : Un Produit contenant au moins un composant. 
Etape 1 : Selectionner le composant a instancier. 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone « Multi-instanciation rapide » 




NB : Les etapes 1 et 2 peuvent etre inversees 
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Chapitre III ASSEMBLY DESIGN - Deplacement de 

composants 



III.l Principes pour le positionnement 111-30 

III. 1 . 1 Le composant actif : la reference 111-30 

III. 1 .2 Le composant selectionne : a deplacer 111-30 

III. 1 .3 Regle fondamentale 111-30 



III. 1 .4 ASSOUPLIR / RIGIDIFIER UN SOUS-ASSEMBLAGE W 111-30 

III. 1 .5 Positionnement : Deplacer ou Contraindre ? 111-32 

111.2 Utilisation de la boussole pour deplacer des composants 111-33 

111.3 OUTILS DE DEPLACEMENT DE COMPOSANT 111-36 

111. 3. 1 Presentation de la barre d'outils Deplacement 111-36 

111.3.2 Manipulation de composant *r 111-36 

111. 3. 3 ALIGNEMENT DE COMPOSANTS ^ 111-37 



111. 3 .4 ALIGNEMENT AVANCE DE COMPOSANTS 111-39 

□ 

111.3.5 VUE EXPLOSEE D'UN ASSEMBLAGE ^ ^ 111-41 



III. 3 .6 Arret de deplacement sur collision - J2E 111-43 
III.4 Creation de scenes ^ 111-44 
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111.1 Principes pour le positionnement 



III A A Le composant actif : la reference 




Le deplacement de composants dans l'assemblage se fait toujours par rapport a une reference, 
que Ton appelle composant actif. II est encadre en bleu dans l'arbre (couleur par defaut). Pour 
activer un composant, double-cliquer dessus dans l'arbre. 



Avant de deplacer un composant par rapport au composant actif, il faut le selectionner par un 
simple clic dans l'arbre ou sur sa geometric II est alors encadre en orange dans l'arbre ; les 
aretes et le repere de sa geometrie deviennent egalement orange. Le composant selectionne doit 
faire partie du composant actif pour etre deplace. 

Ill A. 3 Regie fondamentale 



t^^t Bien que Ton puisse selectionner n'importe quel element dans l'arbre, le deplacement 
s'applique toujours aux composants qui sont au niveau N+l par rapport au composant 
actif (sauf si les sous assemblages ont ete assouplis, voir ci-dessous). 



Remarque : Cette regie s' applique aussi lors de la creation de contraintes d' assemblage. 

Q=gij~;i 

III A. 4 Assouplir I rigidifier un sous-assemblage ^» 




Cette fonction permet de deplacer un composant dont le niveau est superieur a N+l par rapport 
au composant actif. 

Cette fonction permet par exemple de deplacer un composant (contraint ou non) contenu dans un 
sous-assemblage alors que le composant actif est un parent (direct ou non) de ce sous- 
assemblage. 



II est impossible de fixer et/ou contraindre un composant d'un sous-assemblage assoupli. II sera 
necessaire de le rigidifier avant de contraindre un de ses composants. 



Ill A. 2 Le composant selectionne : a deplacer 
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Un sous assemblage est assoupli lorsque son icone devient violet. 



Sous-assemblage rigide : 



Support (Support. 1) 
| t^B Socle (Socle. 1) 



Sous-assemblage assoupli : 



Couleur de l'engrenage : violet au lieu 
de bleu + symbole « double fleche » 




upport (Support. 1) 
^B Socle (Socle. 1) 



Donnee d 'entree : Ouvrir le fichier Ensemble sel poivre.CATProduct a partir du CD ROM. 
Dans cet exemple : le composant actif est le produit « Ensemble sel poivre », 

lEnsemble sel poivre 

^| Support (Support. 2) 
*-B Socle (Socle. 1) 
*-B Tige (Tige.2) 
Contraintes 
^ Saliere et bouchon (Saliere et bouchon.1 ) 

Saliere (Saliere. 1) 
+- !| Bouchon (Bouchon.1 ) 
Contraintes 

y Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 
Saliere (Saliere. 1) 
Bouchon (Bouchon.1 ) 
t-Qt Contraintes 
jy-FIl Contraintes 
Applications 
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Etape 1 : Selectionner la piece « Bouchon » dans le sous-ensemble « Saliere et bouchon. 1 ». 

L'action de deplacement portera done sur le composant « Saliere et bouchon. 1 » et tout ce qu'il 
contient (Saliere et bouchon) par rapport au produit « Ensemble sel poivre ». 

Faire l'essai en depla^ant le bouchon. 




Etape 2 : Selectionner le sous-ensemble « Saliere et bouchon. 1 » et cliquer sur 
Le composant « Saliere et bouchon. 1 » est maintenant assoupli. 
L'action de deplacement portera alors uniquement sur le composant Bouchon. 
Faire l'essai en depla^ant le bouchon. 




Pour rendre de nouveau le composant Saliere et bouchon. 1 rigide il suffira de cliquer sur Ji? 
puis sur le composant Saliere et bouchon. 1 . 

III. 1.5 Positionnement : Deplacer ou Contraindre ? 

Le deplacement de composants est enregistre lors de la sauvegarde de l'assemblage, mais il n'est 
pas fige et reste souvent approximatif. Pour figer les positions relatives de composants, il faudra 
definir des contraintes (voir le chapitre suivant). Le deplacement de composants sera tres utile 
pour placer les elements rapidement avant d'appliquer des contraintes. 
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III. 2 Utilisation de la boussole pour deplacer des composants 

£ 

II est possible d'effectuer des translations et des rotations sur tous types de composants de fagon 
intuitive grace a la boussole. Pour cela, faire un glisser-deposer (drag&drop) de la boussole sur un 
composant, et utiliser la boussole pour deplacer un composant selectionne. 

Remarques : 

• Le composant a deplacer doit etre en aval du composant actif dans l'arborescence de 
P assemblage. Le deplacement s' applique toujours aux composants qui sont au niveau N+l 
par rapport au composant actif (sauf si les sous assemblages ont ete assouplis). 

• Le composant selectionne (celui que Ton souhaite deplacer) n'est pas forcement le meme que 
celui sur lequel la boussole a ete deposee. Cela permet d'orienter la boussole d'une fagon 
particuliere en la deposant sur le composant adequat, et d'utiliser cette orientation pour 
deplacer un autre composant. 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 

4* 

Etape 1 : Placer le pointeur de la souris sur le point rouge de la boussole (il prend la forme ^ ). 
Etape 2 : Faire glisser la boussole en maintenant le bouton gauche de la souris enfonce. 

La boussole prend la forme suivante 
L'axe par defaut est Z. 
Le plan represente la base de la boussole. 
Ce sera le plan d'attache de la boussole sur Pobjet 

Etape 3 : Deposer la boussole sur un composant (en relachant le bouton), elle s'alignera dessus et 
deviendra verte (couleur par defaut) Les axes de la boussole se nomment desormais u, v et w (c'est un 
repere local). Si certains de ces axes correspondent aux axes remarquables, la correspondance sera 
visible (exemple : sur la capture d'ecran ci-apres, les axes w et z sont coincidents, Paffichage w\z nous 
le rappelle). 

Etape 4 : Activer le composant adequat (double clic), puis selectionner le composant a deplacer (clic 
simple dans Parbre ou sur sa geometrie). 
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Etape 5 : Manipuler la boussole pour des translations et des rotations en cliquant et depla^ant la 
souris sur les elements suivants : 



r 



Translation 
selon l'axe u 



Rotation par rapport a l'axe v 




Prisrne (Prisme.l) 

Cylindre (Cylindre. 1) 
Sphere (Sphere. 1) 




Rotation tri-directionnelle 



Translation selon l'axe w 



Rotation par rapport a 
l'axe u 



Translation selon l'axe v 



Rotation par rapport a 
l'axe w 



Etape 6 : Cliquer sur la boussole avec le bouton droit de la souris, et choisir « Edition » dans le 
menu contextuel. Une fenetre « Parametres de manipulation de la boussole » s'ouvre : 



Paramelres de manipulation de la boussole 



Coordonnees 
Reference |Absolue 

Appliquer Position 
5uivant X 



Suivant V 
5uivant Z 



1 100mm 




| 180deg £j 


|0mm 


bU 


Odeg 




|0mm 


bU 


|0deg 





Angle 



Increments 

<9 



Translation 



5uivant U 
Suivant V 
5uivant W 
Mesures - 



Rotation 



|0mm \£ 


h\%\ 




|0mm g] 


h 




|0deg £j & & 


|0mm £ 




|°deg g] Sfc £ 



Dista nce j 1 0mm 



Angle | | Odeg 



Choisir l'un des 2 
referentiels possibles pour 
l'expression des 
coordonnees : Absolue 
(repere absolu de 
1' assemblage complet) ou 
Objet Actif. 



La partie « Coordonnees » 
permet de definir des valeurs 
de coordonnees et 
d' orientation, puis 
d' appliquer cette position 
particuliere a la boussole, 
depla^ant ainsi le composant 
selectionne. 



La partie « Increments » permet de definir des pas d' incrementation en translation et en rotation, 
et d'appliquer ces deplacements a la boussole et au composant selectionne (cliquer sur les 

boutonsliU/^J). 
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Etape 7 : Pour terminer le mode « deplacement avec la boussole », Cliquer sur le point rouge de la 
boussole, glissez-la et deposez-la n'importe ou dans un espace vierge de l'ecran (mais pas sur une 
geometrie).Pour qu'elle retrouve son orientation d'origine (selon les axes remarquables), faites un 
glisser-deposer de la boussole sur le triedre x, y, z (en bas a droite de l'ecran). 



Le composant selectionne pour le deplacement n'est pas forcement le meme que celui sur lequel la 
boussole a ete deposee. 



Prisrne (Prisme. 1) 
Cylindre (Cylindre.l) 
Sphere (Sphere. 1) 




Dans cet exemple nous avons 
depose la boussole sur le prisme. 
Puis nous nous en sommes servis 
pour faire une rotation sur la sphere 
que nous avons selectionnee dans 
l'arbre (position initiale : voir la 
premiere capture ci-dessus). L'axe 
de rotation est alors un element 
propre au prisme. 



NB : Les valeurs des translations et 
des rotations s'affichent en temps 
reel. 



Si vous maintenez la touche SHIFT enfoncee tout en depla^ant des composants avec la boussole, seuls 
les deplacements qui respectent les contraintes de positionnement seront possibles. 
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.3 Outils de deplacement de composant 

111.3.1 Presentation de la barre d'outils Deplacement 



I 



Deplacement 




Manipulation d'un 
composant 
(translation/rotation) 
a main levee 



Alignement 
d'un composant 



Vue eclatee d'un 
assemblage 



Interrompt le 
deplacement en 
cas de collision. 



III. 3. 2 Manipulation de composant 



Cette fonction permet de deplacer un composant avec la souris tout en respectant des criteres de 
deplacement (direction de translation, axe de rotation, ...) 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 

Etape 1 : Activez le composant parent du ou des composants que vous souhaitez deplacer. 

Etape 2 : Cliquer sur l'icone Manipulation de composant 

Etape 3 :La boite de dialogue « Parametres de manipulation » s'affiche. Cliquer sur l'une des 12 
cases possibles, choisissez eventuellement de travailler sous contrainte. 



Fonction active 



Translations selon un axe remarquable 



Translations selon un plan remarquable 



Rotations par rapport a un axe remarquable 



Si cette case est cochee, seuls les 

deplacements qui respectent les 

contraintes de positionnement seront 
possibles. 



Parametres de ma... BE3 



^ iGlisser selon I'awe X 



EH Sous contraintes 
OK ^ An 




Translations/ rotations 
par rapport a des 
elements geometriques 
que Ton selectionne 
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Etape 4 : Choisir un axe ou un plan le cas echeant (si vous avez choisi de vous appuyer sur un 
element geometrique quelconque). 

Etape 5 : Cliquer sur la geometrie du composant a deplacer. Laissez le bouton de la souris 
enfonce tout en deplagant la souris pour manipuler le composant. 

Etape 6 : Cette fonction reste active pour manipuler autant de composants que souhaite. Pour 
sortir de la fonction de manipulation de composants, Cliquer sur « OK ». 



I I 1. 3. 3 Alignement de composants 





Cette fonction permet de projeter un element geometrique d'un composant sur un autre element 
geometrique appartenant au meme composant ou a un autre. Le composant subira alors une 
combinaison de translations et/ou de rotations. Les elements geometriques que Ton peut 
selectionner pour cela sont des points, des droites ou des plans (ou une face plane). 



L'ordre de selection est important: le composant auquel appartient le premier element 
selectionne est toujours celui qui se deplace (voir le tableau suivant) 



Premier 
element 
selectionne 


Deuxieme 
element 
selectionne 


Resultat 


Point 


Point 


Le premier point se confond avec le deuxieme par translation. 


Droite 


Le point est projete sur la droite. 


Plan (*) 


Le point est projete sur le plan. 


Droite 


Point 


La droite est translatee pour passer par le point. 


Droite 


La premiere droite devient colineaire a la seconde. 


Plan (*) 


La droite est projetee sur le plan. 


Plan (*) 


Point 


Le plan est translate pour passer par le point. 


Droite 


Le plan subit une combinaison de translation et de rotation pour 
passer par la droite. 


Plan (*) 


Le premier plan subit une combinaison de translation et de rotation 
pour devenir coplanaire au second. 



(*) ou face plane 
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Donnees d 'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 





yp [Assemblage 

^B Prisme (Prisme.1 ) 
^B Cylindre (Cylindre.1 ) 



Sphere (Sphere. 1 ) 
Applications 




Etape 1 : Cliquer sur l'icone Alignement de composants 

Etape 2 : Cliquer sur le premier 
element geometrique. Dans l'exemple, 
un des plans du prisme. 




l er Plan selectionne 



Etape 3 : Cliquer sur le deuxieme 
element geometrique. La piece 
s'aligne par rapport au dernier plan. 




2 eme Plan selectionne 




Etape 4 : Changer si necessaire 1' orientation du composant deplace en cliquant sur la fleche 
verte. puis cliquer ailleurs dans l'espace graphique pour terminer cette fonction. 
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111.3.4 Alignement avance de composants 




Cette fonction permet, comme 1' alignement simple, de projeter un element geometrique d'un 
composant sur un autre element geometrique appartenant au meme composant ou a un autre. 
Ergonomiquement, elle se rapproche de la fonction « Manipulation de composant », car on peut 
pour cela utiliser le principe du glisser/deposer. 

Une option permettra en outre de creer automatiquement une contrainte correspondant a 
l'alignement effectue. 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 





lAssemblage 

Prisme (Prisme.1 ) 
-B Cylindre (Cylindre.1 ) 
~B Sphere (Sphere. 1 ) 
'—Applications 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone Alignement avance , une boite de dialogue apparait 






Alignement avance | | 


| O Creation automatique de constraintes 


Acces aux options de detection 
automatique des contraintes par 
ordre de preference 


Hus » J 
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Etape 2 : Selectionner le premier 
element a contraindre et maintenir 
le bouton gauche de la souris pour 
effectuer une action de glisser vers 
le deuxieme element pour 
declencher la detection 

automatique. 




Etape 3 : Manipuler (en maintenant 
le bouton gauche enfonce) l'objet 
selectionne vers 1' element a 
contraindre a l'aide de la souris. 
Une fois que vous etes satisfait de 
la detection de contrainte, relacher 
le bouton de la souris. 






Pour changer de preference de detection aller dans le menu « Plus » dans la boite de dialogue de 
la fonction Alignement avance 



Alignement avance 



Boutons de changement d'ordre 
de preference de detection 



Creation automatique de constraintes f Contrainte (mode rapide) 



jQ-Les elements sont superposes 



Options permettant de creer des 
contraintes automatiques 



Contact surfacique 
Coincidence 
Decalage 
Angle 
Parallelisme 
Perpendicula 



[71* 




Ordre de preference de detection des contraintes 



contraintes verifiees en premier 



3 OK | 
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111.3.5 Vue explosee d'un assemblage *st* 

i 



Cette fonction permet de visualiser une vue eclatee d'un assemblage, avec possibility de prendre 
en compte les contraintes d'assemblage. 



Pour obtenir une vue eclatee avec prise en compte des contraintes, il faut notamment que les 
contraintes de coincidence axe /axe et plan/plan aient ete affectees a Fassemblage. 




Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques, en ayant defini des 
contraintes (pour une vue eclatee de type « Contraint ») 



aD 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone Vue explosee 
Etape 2 : Parametrer la fenetre suivante : Vous pouvez par exemple selectionner 1' element fixe 



Vue eclatee 



Choisir l'etendue du calcul 
« Tous les niveaux » ou 
« Premier niveau » 



Produit (assemblage ou 
sous-assemblage) a eclater 




Cliquer sur « Appliquer » permet de pouvoir utiliser 
les fleches de parcours de la vue eclatee 



Etape 3 : Cliquer sur 
OK, apres avoir utilise 
le manipulateur si 
besoin pour ajuster 
votre vue eclatee des 
produits. 



- Parcours de la vue eclatee ■ 



1.G4 



!« »l 



Manipulateur 
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Etape 4 : Un message de mise en 
garde apparait pour signaler le 
deplacement des objets. Cliquer sur 
Oui. 



Attention 



Vous etes sur le point de modifier la position de produits. 
Etes vous sur? 



Qui 


Non | 







Etape 5 : Votre vue eclatee est creee 






Etape 6 : Pour revenir a l'etat contraint initial, mettre a jour 1' assemblage en cliquant sur la 



fonction mise a jour L .™?f (si l'assemblage a ete entierement contraint). Si les contraintes n'ont 
pas ete definies, utilisez la fonction d'annulation pour revenir a l'etat initial. 



Avant d'effectuer une vue eclatee, il est recommande d' avoir contraint tous les elements de votre 
assemblage (sinon les composants lors de la mise a jour ne vont pas bouger). 



Cette fonction peut permettre de detecter les elements non contraints ou mal contraints s'ils ne 
reviennent pas a leurs positions initiales apres mise a jour de l'assemblage. 



111-42 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Deplacement de composants 



111.3.6 Arret de deplacement sur collision 





Cette fonction permet d'arreter le deplacement d'un composant des qu'il entre en collision avec 
un autre composant. 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 

Etape 1 : Activer la fonction Arret de deplacement sur collision ^ . 
Etape 2 : Deposer la boussole sur un composant. 

Etape 3 : Maintenir la touche Shift enfoncee, puis prendre la boussole pour amener un des 
composant de l'assemblage en collision avec un autre. 

Resultat : 




Cette fonction est disponible uniquement avec l'utilisation de la boussole. 




Arret du mouvement a la 
detection de collision entre 
les composants. 




Etape 3 : Pour desactiver l'arret de deplacement sur collision : 

• Relacher la touche shift avant la manipulation de la boussole. 



Cliquer de nouveau sur I'icone 




pour desactiver completement la fonction. 
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.4 Creation de scenes 



Cette fonction permet d'enregistrer une visualisation particuliere de 1' assemblage. Les scenes creees 
apparaissent dans la branche Applications/Scenes de l'arbre des specifications et peuvent etre re- 
activees a tout moment. Elles sont sauvegardees dans le fichier CATProduct du Produit auquel elles 
sont rattachees. 

Les modifications faites dans les scenes (deplacement de composants, vue eclatee, cacher/montrer, ..) 
ne s'appliquent que dans le cadre de la scene (pas de consequences pour 1' assemblage). Une scene est 
en quelques sortes un « espace parallele », dans lequel les manipulations ne sont pas repercutees sur 
rassemblage d'origine (a moins d'utiliser la fonction « Appliquer la scene »). 

Cette fonction est issue de 1' atelier de maquette numerique « DMU Navigator ». 

A!// 



L'un des interets majeurs est de pouvoir enregistrer une certaine representation de l'assemblage qui 
met en evidence des points a aborder lors d'une revue numerique par exemple. Cela permettra de 
gagner du temps lors de la revue, puisqu'il suffira d'activer la scene qui est dediee a ces points. 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 

Etape 1 : Cliquer sur l'icone de creation de scene. Donner un nom a la scene (par defaut : Scenel). 

Etape 2 : Catia bascule dans l'espace « Scene ». Le fond d'ecran change de couleur (par defaut : vert), 
de nouvelles barres d'outils s'affichent dans la zone d'icones : 



38 



Modes de selection 



Cliquer pour sortir de la scene 



Cliquer pour Reinitialiser l'assemblage dans la scene (retour a l'etat 
precedant la creation de la scene) 



Cliquer pour definir le point de vue de la scene 



Alignement de composants 



Recherches 



Vue eclatee de l'assemblage 



Acces aux outils de publication 
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■ 

Etape 3 : Deplacer les different composants de 1' assemblage en utilisant la fonction vue eclatee ^ ^ : 



Vue eclatee 



I — Definition 



j?jxj 



Profondeur de calcul : 
Type de vue: 



Tqus les niveau;- T | Selection: |l produit 



3D 



T | Produit: fixe :|Socle.l 



i— Parcours de la vue eclatee 



!« »l 



OK 



j Appliquer | jjj„_Annuler__J 



t 



Etape 4 : II est possible de deplacer des composants (a l'aide de la boussole et de la fonction 

des composants, d'activer ^ /desactiver des noeuds^^ . 

: cela annule les actions de deplacement de composants 



^5 W 

Alignement ), de cacher/montrer ^ 



On peut aussi reinitialiser 1' assemblage 
effectuees dans la scene. 



J r§i 



02 



Penser a deflnir le point de vue le plus judicieux w avant de quitter la scene 

Etape 5 : On retrouve l'assemblage dans le meme etat qu'avant. La scene est sauvegardee. 

I 

Applications 

Elle apparait dans l'arbre dans la branche Applications/ Scenes, et I 
aussi en bas de l'ecran (encadre vert avec un apergu de la scene). La ' Scenes 

scene peut etre activee a tout moment par double-clic dans l'arbre ou l_ 
sur 1' encadre. 

Scene 1 



m Scenel 



L'encadre peut etre masque en utilisant cacher/montrer 




Remarque : II est possible d'appliquer a l'assemblage certaines actions effectuees dans une scene. 
Pour cela, cliquer avec le bouton droit de la souris sur la scene dans l'arbre et choisir « Objet Scenel/ 
Appliquer la scene ». 



JLJxJ 



U 



Norn du Produit 



Support. 1 



| Saliere et bouchon.l 



Saliere et bouchon.2 



Tige.l 



Graphique 



u 
u 

u 
u 



5 



5 



? OK | ^ Annuler j 



Un tableau apparait avec des cases a 
cocher, permettant de choisir, pour 
chaque composant de l'assemblage, 
d'appliquer (ou non) un 
positionnement, un cacher/montrer, 
une modification des proprietes 
graphiques ou une 
activation/desactivation. 
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Chapitre IV ASSEMBLY DESIGN - Contraintes 

d'assemblage 



IV.l Presentation generale 

IV. 1 . 1 OUTILS LIES AUX CONTRAINTES D'ASSEMBLAGE 

IV. 1 .2 Principes pour les contraintes d'assemblage 

IV. 1 .3 Informations sur les contraintes dans l' arbre des specifications 

IV.2 Creation de contraintes d'assemblage 

IV.2.1 Fixer des composants 



/a 



IV.2. 1.1 Fixer un composant (fixite absolue) 
IV.2. 1.2 Fixer relativement plusieurs composants 
IV.2.2 CONTRAINTE DE COINCIDENCE^ 
IV.2. 3 CONTRAINTE DE CONTACT 

IV.2.4 CONTRAINTE DE DISTANCE (OU DECALAGE) * 
IV.2. 5 CONTRAINTE ANGULAIRE i 

IV.2. 6 Creation de contrainte (mode rapide) 
IV.3 Modes de creation de contraintes 

<n— ► 

IV.3. 1 Mode de creation de contrainte par defaut 



IV.3. 2 Mode de creation de contrainte enchaine $Ef 

IV. 3. 3 Mode de creation de contrainte empile i 

IV.4 Activation ou inactivation de contrainte & 

IV.5 MlSE a jour de l 'assemblage et des contraintes 
IV.6 Modification de contrainte 

IV.6. 1 Modification des proprietes d'une contrainte 

IV.6.2 Reconnexion de contrainte apres le remplacement d'un composant 

IV. 6. 3 Changement de type de contrainte 

TV. 7 Reorganisation des contraintes dans l 'arbre des specifications 

IV. 7. 1 Modification de l'ordre des contraintes 

IV.7.2 REGROUPER DES CONTRAINTES DANS UN GROUPE 



IV-47 

IV-47 
IV-47 
IV-49 
IV-50 
IV-50 

IV-50 

IV-51 

IV-52 

IV-54 

IV-57 

IV-59 

IV-62 
IV-63 

IV-63 

IV-64 

IV-64 

IV-65 

IV-66 
IV-67 

IV-67 
IV-69 

IV-71 
IV-72 

IV-72 
IV-73 



IV.8 REUTILISER UN MOTIF ^ IV-74 

IV.9 CONSEILS METHODOLOGIQUES RELATIVES AUX CONTRAINTES IV-77 

IV. 9. 1 CONCEVOIR LES PIECES EN REPERE PIECE IV-77 

IV.9.2 Creation rapide de contraintes IV-78 
IV. 9. 3 Methodologie generale conseillee pour positionner et contraindre les pieces 

D'UN ASSEMBLAGE IV-79 

IV.9. 3. 1 « Du detail vers le global » ou du niveau N vers le premier niveau IV-79 

IV.9. 3. 2 Positionner et contraindre les composants d'un assemblage ou d'un sous-assemblage IV-80 
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IV.1 Presentation generale 
IV.1.1 Outils lies aux contraintes d'assemblage 



Contrainte de coincidence 



Contrainte de Contact 



Contrainte de distance 



Contrainte angulaire 



Fixer un composant 



Fixite relative 



Contrainte (mode rapide) 



Assouplir/rigidifier un sous-assemblage 



Modification de contraintes 



Creation de contraintes 
d'assemblage 



Voir le chapitre 
« Deplacement de 
composants » 



Utilisation de repetition 



Constraint l~~ 



*+i ^+ 



Modes de creation de contrainte 



Mise a jour d'assemblage 



2 Principes pourles contraintes d'assemblage 



Une contrainte se cree entre deux elements geometriques appartenant a deux pieces differentes 
creees en conception mecanique (exemple : contact entre deux faces de pieces). On ne peut pas 
definir de contrainte d'assemblage entre deux elements geometriques d'un meme composant 
(piece). 

Une contrainte s'appuie sur des elements geometriques et done sur des pieces, mais peut 
s'appliquer a des sous-assemblages, en fonction de la position de ces pieces dans la Structure 
Produit. 

Une contrainte est toujours creee par rapport au composant actif. 
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Deux regies sont primordiales pour definir des contraintes d' assemblage: 

Pour creer une contrainte entre 2 composants A et B, le composant actif doit etre le 
premier composant en amont dans Parbre qui contient a la fois A et B. 

La contrainte s'applique aux enfants directs du composant actif. 



Exemple: 



^ Produit2 (Produit2. 1) 
j^8 Parti (Parti. 1) 
^8 Part2 (Part2.1) 
*^8 Part3 (Part3.1) 
Produit3 (Produit3.1) 
"(ip Produit4 (Produit4.1) 
Part4 (Part4.1) 
Parts (Parts. 1) 
■8 Part6 (Part6. 1) 
Part7 (Part7.1) 



Dans cette structure Produit, on peut definir les contraintes suivantes (liste non exhaustive) 



Definition d'une contrainte sur des 
elements geometriques des 
composants A et B 


Le Composant a 
activer pour 
definir cette 
contrainte est 


La contrainte s'appliquera aux 
composants Al et Bl (enfants directs 
du composant actif) 


Composant A 


Composant B 


Composant Al 


Composant B 1 


Parti 


Part2 


Produit2 


Parti 


Part2 


Parti 


Part4 


Produit 1 


Produit2 


Produit3 


Parti 


Part6 


Produit 1 


Produit2 


Produit3 


Parti 


Part7 


Produit 1 


Produit2 


Part7 


Part4 


Part5 


Produit4 


Part4 


Part5 


Part4 


Part6 


Produit3 


Produit4 


Part6 


Part4 


Part7 


Produit 1 


Produit3 


Part7 


Part6 


Part7 


Produit 1 


Produit3 


Part7 
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IV.1.3 Informations sur les contraintes dans I'arbre des specifications 



1 



Chaque contrainte definie apparait dans l'arborescence de 1' assemblage. 

Un symbole est affecte a chaque type de contrainte dans la zone graphique et dans I'arbre. 

Une contrainte est toujours rattachee au composant qui etait actif lors de sa definition. 



Ces contraintes ont fige le 
positionnement du Prisme, 
du Cylindre et de la Sphere 
dans le produit 

Assemblage. 

Elles sont done rattachees a 
« Assemblage ». L'ordre 
dans lequel les contraintes 
ont ete creees est respecte 
dans l'arborescence (Fixe.l 
a d'abord ete cree, puis 
Coi'ncidence.2, etc.) 



Ces contraintes ont fige le 
positionnement du produit 
Assemblage et de la Coque 
dans le produit « Produit » 
Elles sont done rattachees a 
« Produit ». 



Assemblage (Assemblage. 1) 
Prisme (Prisme. 1) 
Cylindre (Cylindre. 1) 
Sphere (Sphere. 1) 
Hi Contraintes 

Fixe.l (Prisme. 1) 
~~ $ Coincidence . 2 (Cylindre . 1 , Prisme . 1 ) 
8^ Contact surfacique.3 (Cylindre. ljPrisme.l) 
US Contact annulaire.4 (Prisme. ^Sphere. 1) 





33 Coque (Coque. 1) 
Hi Contraintes 



Chaque type de contrainte 
est symbolise par une icone 



II est possible de renommer 
une contrainte. 



ixe.l (Coque. 1) 
Contact ponctuel . 5 [( Assemblage . 1 } Coque . 1 ) ] 
^'"■gl^-^' ^Assemblage . ljCoque. 1 j 



Dans I'arbre, on voit immediatement entre 
quels composants la contrainte a ete definie 



NB : Comme la plupart des elements de Catia, les contraintes peuvent etre renommees : 

• soit a leur creation (pour les contraintes qui font intervenir des boites de dialogue) 

• ou a n'importe quel moment, par la fonction « Menu Edition/ Proprietes » 

• ou encore en double-cliquant sur la contrainte (il faut ensuite appuyer sur le bouton 
« Plus » dans la boite de dialogue). 
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IV.2 Creation de contraintes d'assemblage 
IV.2.1 Fixer des composants 

t 



Lors de la mise en place d'une contrainte, on ne peut pas choisir quel sera le composant fixe et le 
composant deplace. II faut done fixer un ou plusieurs composants avant de definir d'autres types 
de contraintes. 

Deux fonctions permettent de fixer des composants : 

^ Permet de fixer un composant de fagon absolue, par rapport a l'origine de l'assemblage. 
Permet de fixer relativement plusieurs composants. 



IV.2. 1.1 Fixer un composant (fixite absolue) 



£ 



Contrainte 


Icone de la fonction 


Symbole dans l'arbre 


Symbole dans la 
zone graphique 


Fixite absolue 




^ (case « fixite 
absolue » cochee) 










Fixite non absolue 


^ (case « fixite 
absolue » decochee) 











L'utilisation de la fonction « Fixer un composant » fixe par defaut le composant de fagon 
absolue. II est aussi possible de fixer un composant sans fixite absolue. 

• Fixer un composant de maniere absolue revient a figer sa position par rapport a 
Forigine geometrique de son parent direct. 



v_7 Dans chaque assemblage ou sous-assemblage, il est necessaire de fixer au 
moins un composant qui sera la reference pour le positionnement des autres 
composants du meme assemblage. Pour cela, il faut le fixer de fa^on absolue, en 
ayant prealablement active l'assemblage. 

Un composant fixe sans fixite absolue est fixe par rapport aux autres composants 
qui appartiennent au meme assemblage. Comme sa position n'est pas figee par 
rapport a l'origine de son parent direct, il peut etre deplace (tout en respectant les 
contraintes deja definies). Si on applique une contrainte qui doit provoquer une 
modification de position entre un composant fixe et un composant non fixe, le 
composant fixe sera la reference, l'autre verra sa position modifiee. 
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II est tout a fait possible de fixer plusieurs composants d'un meme assemblage. On ne peut 
pas definir une contrainte entre deux composants fixes dans le meme assemblage si cette 
contrainte amene une modification de position. 

Pour changer le type de fixite (absolue ou non), double-Cliquer sur la contrainte dans 
l'arbre pour activer sa definition, et appuyez sur le bouton « Plus » dans la fenetre de 
dialogue. 



Vous obtiendrez la fenetre suivante, dans laquelle apparait 1' option « fixite absolue » : 



Edition de contrainte 



_*]xj 



Type de Contrainte: Fixe Norn 
C$F H Mains «l r Elements d'appui 



jFixe.l 



Fixite absolu^^ 



Type | Composant 


5tatut 


Bloc Produit2(Produit2.1) 


Connecte 
Reconnecter... 



a OK m Annuler J 



IV.2.1.2 Fixer relativement plusieurs composants 



Contrainte 


Icone de la fonction 


Symbole dans l'arbre 


Symbole dans la 
zone graphique 


Fixite relative 






Pas de symbole 



Cette fonction permet de figer la position d'un ensemble de composants les uns par rapport 
aux autres. Les composants selectionnes doivent tous appartenir au composant actif pour 
pouvoir former un groupe de composants fixes relativement. Le deplacement d'un des 
composants du groupe entraine le deplacement de tout le groupe. Si on definit une 
contrainte faisant intervenir un composant de cet ensemble, cette contrainte s'appliquera a 
tous les composants fixes relativement.. 

Remarques : 

• II est possible de definir des contraintes entre des composants appartenant a un 
ensemble de composants fixes les uns aux autres. 

• On peut utiliser cette fonction entre un ensemble de composants deja fixes 
relativement et d'autres composants. 
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IV.2.2 Contrainte de coincidence* 



Contrainte 


Icone de la fonction 


Symbole dans l'arbre 


Symbole dans la zone 
graphique 


Coincidence 




0 


0 

o 



Cette fonction permet de faire correspondre des elements geometriques appartenant a deux 
composants differents faisant partie du composant actif. 

On peut definir une coincidence entre deux elements geometriques de type : 

• Point 

• Droite/ Axe/ Arete 

• Plan/ Face plane 




Donnees d 'entree : Un assemblage contenant un prisme troue et un cylindre. 



Etape 1 : Activer le composant pere 
des deux composants que vous 
souhaitez aligner. 

Fixer le prisme troue (fixite absolue) 



Etape 2 : 

Cliquer sur l'icone Contrainte de 
coincidence ~ . 

Deplacer la souris vers le cylindre 
jusqu'a ce que son axe s'affiche en 
pointilles et Cliquer. 
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Faire de meme pour l'axe du trou. 

Comme le prisme est fixe, le cylindre vient se 
positionner de telle fa^on que les axes selectionnes 
soient coincidents. 




Etape 3 : Cliquer sur l'icone Contrainte de coincidence - . Selectionner la base du cylindre, et 
la face trouee du prisme. Comme il s'agit d'une coincidence Face-Face, une fenetre de dialogue 
s'ouvre : 



Proprieties des contraintes 



? x 



Choisir 1 ' orientation 
Identique, non definie 
(pieces symetriques) ou 
opposee pour que le 
cylindre se positionne 
dans le trou du prisme 



3 



Norn : |Co incidence. 1 



— Elements d'appui ■ 



Orientation 





Identique T 




Non definie 


Identique 




Opposee 



□ Me 



Type 


Composant 


Statut 


Plan Cylindre (Cylindre. 1) 
Plan Prisme (Prisme. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnecter... 



q OK j *S Annuler J 
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IV.2.3 Contrainte de contact 



Cette fonction permet de mettre en contact des faces planes ou courbes (simples) appartenant a 
deux composants differents faisant partie du composant actif. Selon le type de faces, le contact 
pourra etre surfacique, lineique ou ponctuel. 



Contrainte 



Icone de la 
fonction 



Symbole 
dans l'arbre 



Symbole dans la 
zone graphique 



Exemple 



Contact 
Surfacique 




Contact 
lineique 




Contact 
annulaire 




±4 



Contact 
ponctuel 
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La contrainte de contact n'induit pas forcement un reel contact entre deux composants. Le 
contact est realise selon la trace des elements geometriques selectionnes. 



Dans cet exemple, une contrainte de contact 
surfacique a ete definie entre une face du cube et 
la base cachee du cylindre. 
Les pieces ne se touchent pas pour autant ! 




Donnees d' entree : Un assemblage contenant un cylindre (hauteur 100 mm, diametre 10 mm) 
une sphere (diametre 20 mm), deux plaques (100 mm xlOO mm xlO mm) dont une percee au 
centre(diametre du trou 20 mm) 



Etape 1 : Preparation 

Activer le parent des 4 composants. 
Fixer la plaque trouee (fixite absolue). 
Deplacer les 3 autres composants (avec la boussole 
par exemple) pour les amener approximativement 
dans la position suivante : 





Etape 2 : Mise en position de la sphere sur la plaque trouee 



Cliquer sur l'icone de contrainte de contact . Cliquer sur la sphere, puis sur l'arete du trou la 
plus proche de la sphere. La fenetre suivante s'ouvre: 



Proprieties des contraintes 



3 



O Contact ponctuel 

Contact lineique Norm : | Contact annulaire.2 




□ Mesure 



Elements dappui 


Type | Composant 


Statut 


5phere Sphere (Sphere . 1 ) 

Cercle Plaque trouee (Plaque trouee. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnecter... 1 



I 



Position inverse 



— Inverser la position si la sphere 
n'est pas correctement orientee 



0 OK | J Annuler | 
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Etape 3 : Mise en position du cylindre sur la plaque trouee 



Creer une contrainte de contact entre la face courbe du cylindre et la base de la plaque trouee. La 
fenetre suivante s'ouvre: 



Proprietes des contraintes 



Contact ponctuel 
Contact lineique 
Contact surfacique 




Norn : | Contact lineique, 3 



Elements d'appui 


Type | Cornposant 


Statut 


Cylindre Cylindre (Cylindre . 1 ) 

Plan Plaque trouee (Plaque trouee, 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnecter. .. I 



Orientationf 



Externe 



^ OK | ^ Annuler | 



Changer 1 ' orientation 
(Interne ou Externe) si 
le cylindre n'est pas 
correctement oriente 



Creer une contrainte de contact entre la face 
courbe du cylindre et la face extrudee de la 
plaque trouee qui est parallele a l'axe du 
cylindre. A prori, l'orientation de ce contact 
lineique devrait etre interne. 

Creer une contrainte de coincidence " entre 
une base du cylindre et le cote extrude de la 
plaque trouee qui lui fait face. Ici la contrainte 
de contact ne convient pas car ces deux faces 
planes sont orientees identiquement. On 
obtient a Tissue de cette etape : 




Etape 4 : Mise en position de la plaque pleine 



Creer une contrainte de 
contact entre la face 
courbe du cylindre et la 
base inferieure de la 
plaque pleine. 
Creer une contrainte de 
contact entre la sphere 
et la base inferieure de 
la plaque pleine 
Creer des contraintes de 
coincidence entre les 
deux faces extrudees 
perpendiculaires de la 
plaque pleine et les 
faces qui correspondent 
sur la plaque trouee. 



On obtient l'assemblage final: 



H 

n 




I Plaque trouee (Plaque trouee. 1) 
I Plaque (Plaque. 1) 
I Cylindre (Cylindre, 1) 
I Sphere (Sphere. 1) 
*~HT Contraintes 

Fixe.l (Plaque trouee, 1) 
Contact annulaire.2 (Sphere. l^Plaque trouee. 1) 
Contact lineique.6 (Cylindre. ljPlaque trouee. 1) 
Contact lineique, 7 (Cylindre, ljPlaque trouee, 1) 

— ^ Coincidence . 8 (Cylindre , 1 , Plaque trouee . 1 ) 
Contact lineique.9 (Cylindre. l.Plaque.l) 

— HI Contact ponctuel . 1 0 (Sphere . 1 , Plaque . 1 ) 

— ^ Coincidence . 1 1 (Plaque trouee . 1 , Plaque . 1 ) 
^ Coincidence . 1 2 (Plaque trouee . 1 , Plaque . 1 ) 
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IV.2.4 Contrainte de distance (ou Decalage) * 

i 



Contrainte 


Icone de la fonction 


Symbole dans l'arbre 


Symbole dans la zone 
graphique 


Contrainte de distance 


<** 







Cette fonction permet de placer deux composants differents a une certaine distance l'un de 
1' autre en s'appuyant sur des elements geometriques. 

Les elements geometriques que Ton peut selectionner sont de type : 

• Point 

• Droite/ Axe/ Arete 

• Plan/ Face plane 

La valeur de distance peut etre negative. 




Donnees d'entree : Un assemblage comprenant : 

- une coque cubique (cote 100 mm, 3 faces retirees, epaisseur 5 mm) 

- une coque cylindrique (diametre 60 mm, hauteur 60 mm, 1 face retiree, epaisseur 5 mm) 

- une sphere (diametre 30 mm) 



Etape 1 : Preparation 

Activer le parent des 3 composants. 

Fixer la coque cubique (fixite absolue). 

Deplacer les 2 autres composants (avec la boussole par 

exemple) pour les amener approximativement dans la 

position suivante : 




Etape 2 : Mise en position de la coque cylindrique 

Cliquer sur 1' icone de contrainte de distance * . Cliquer sur la base pleine du cylindre, puis 
cliquer sur la face pleine du cube qui lui fait face. L'axe du cylindre devient immediatement 
perpendiculaire a la face du cube selectionnee, et une fenetre "Propriete des contraintes" s'ouvre. 
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En cliquant sur cette case, 
la valeur mesuree de la 
distance s'affiche dans la 
case « Distance ». 



Proprietes des contraintes 



3 




Mesure 



Norm : |Decalage.2 
-Elements d'appui 



Trois possibilites 
d' orientation dans le cas 
ou deux faces sont 
selectionnees : Identique, 
Opposee ou Non definie. 



Type Composant 


Statut 


Plan Coque cylindrique (Coque cylindrique. 1) 
Plan Coque cubique (Coque cubique. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnecter... 



Orientation 



Opposee T | 
Distance| 15mm| g] 



Saisir une valeur (15mm) 



Valider cette premiere contrainte (OK). 

Puis cliquer a nouveau sur l'icone de contrainte de distance 

S*. Deplacer la souris vers le cylindre jusqu'a faire apparaitre 
son axe et cliquer. Puis cliquer sur l'une des deux autres faces 
pleines du cube. Dans la boite de dialogue, entrer une distance 
de 45 mm. 

De meme, creer une contrainte de distance entre l'axe du 
cylindre et la troisieme face pleine du cube (valeur 45 mm). On 
obtient a Tissue de cette etape la figure ci-contre: 



i& OK J Annuler ] 




Etape 3 : Mise en position de la sphere 
• Creer une contrainte de coincidence 



entre le centre de la spere et l'axe du cylindre. 



Creer une contrainte de distance entre le centre de la sphere et la base pleine du cylindre 
(valeur 25 mm). On obtient finalement la figure ci-contre: (les centres du cube, cylindre 
et sphere doivent etre confondus). 



ssemblage 



Hi Coque cubique (Coque cubique. 1) 
l§ Coque cylindrique (Coque cylindrique.l) 
^ Sphere (Sphere. 1) 
Hi Contraintes 

Fxe.l (Coque cubique. 1) 

Decalage.2 (Coque cylindrique. l^Coque cubique. 1) 
Decalage.3 (Coque cylindrique. ljCoque cubique. 1) 

— ffi* Decalage.5 (Coque cylindrique. l^Coque cubique. 1) 

— ^ Coincidence . 6 (Sphere . 1 f Coque cylindrique . 1 ) 

Decalage.7 (Sphere. 1 } Coque cylindrique.l) 
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IV.2.5 Contrainte angulaire 




Contrainte 


Icone de la fonction 


Symbole dans l'arbre 


Symbole dans la zone 
graphique 


Contrainte angulaire 
(valeur d' angle) 


ft 




■ j^- 


Parallelisme 






— H — 


Perpendicularity 


ft 

















Cette fonction permet de definir un angle, un parallelisme ou une perpendicularite entre deux 
composants differents d'un assemblage en s'appuyant sur des elements geometriques. 

Les elements geometriques que Ton peut selectionner sont de type : 

• Droite/ Axe/ Arete 

• Plan/ Face plane 



Donnees d'entree : Un assemblage comprenant : 

- Un prisme ayant pour base un triangle equilateral de cote 100 mm, epaisseur 10 mm 

- Quatre spheres de diametre 20 mm (utiliser la multi-instanciation) 

- Trois cylindres de diametre 10 mm et de hauteur 95 mm 
Etape 1 : Preparation 

Activer le parent de tous les composants. Fixer le prisme triangulaire (fixite absolue). Deplacer 
les composants rapidement pour qu'ils ne soient pas superposes, il sera ainsi plus facile de 
definir des contraintes. 

En definissant des contraintes de coincidence et de contact, placer 3 spheres aux sommets du 
triangle, de telle fagon que : 

- Chaque sphere soit en contact avec la face superieure du prisme. 

- Le centre de chacune des 3 spheres soit comcidant avec les aretes verticales du prisme. 
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Definir des contraintes de contact et de coincidence pour placer les cylindres tels que : 

- La base de chaque cylindre soit en contact avec l'une des 3 spheres positionnees 

- L'axe de chaque cylindre soit coincidant avec le centre de la sphere avec lequel il est en 
contact. 

L' assemblage doit alors avoir Failure suivante : 



r 

r 1 



Prisrne triangle (Prisrne triangle. 1) 
Sphere (Sphere. 1) 
Sphere (Sphere. 2) 
Sphere (Sphere. 3) 
Sphere (Sphere. 4) 
Cylindre (Cylindre. 1) 
Cylindre (Cylindre. 2) 
Cylindre (Cylindre.3) 
Contraintes 




Remarque : Selon les plans d'esquisse que vous avez choisi pour concevoir le cylindre et le 
prisrne, les cylindres ne seront peut-etre pas orientes verticalement. Pour simplifier la creation de 
contrainte par la suite, nous vous conseillons de les orienter grossierement comme sur la figure 

ci-dessus. Pour cela, les faire pivoter a l'aide de la boussole, puis mettre a jour l'assemblage 
le cas echeant. 

Etape 2 : Inclinaison d'un cylindre 

Pour incliner les cylindres, nous allons nous appuyer sur leur repere local. Pour un cylindre : 



Cliquer sur l'icone de contrainte angulaire sF*\ Cliquer ensuite sur l'un des deux plans contenant 
l'axe du cylindre (Plan 1 ou 2 sur la figure ci-dessous) du repere local du cylindre. Cliquer enfln 
sur P arete du prisrne opposee au sommet sur lequel se situe le cylindre (Arete 4 sur la figure ci- 
dessous). 




Attention a ne pas 
selectionner la face, le 
resultat serait incorrect 
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La fenetre suivante s'ouvre : 



Proprieties des contraintes 



Perpendicularite |j| 
O Parallelisnne Norm : | Perpendicularite. 13 
O Angle 
O Angle plan 



O Mesure 



Selectionner 

« Perpendicularite » 



Elements d appui 


Type | Composant 


Statut 


Plan Cylindre (Cylindre. 3) 

Droite Prisme triangle (Prisme triangle. 1) 


Connecte 
Connecte 

Reconnected.. J 



OK J Annuler | 



Cliquer sur l'icone de contrainte angulaire Cliquer ensuite sur le plan parallele a la base du 
cylindre (Plan 3 de la figure precedente) du repere local du cylindre. Cliquer sur l'arete du 
prisme correspondant au sommet sur lequel se situe le cylindre (Arete 5 de la figure precedente). 



Dans la fenetre "Propriete des contraintes'' 
On obtient alors : 



choisir 1' option "Angle" et entrer la valeur 60 degres. 



NB : Si 1' orientation de Tangle ne correspond 
pas au resultat souhaite, deplacer le cylindre 
(avec la boussole par exemple) pour l'orienter 
approximativement. 

Puis mettre a jour l'assemblage 



Etape 3 ilncliner les autres cylindres et placer la derniere sphere 
Proceder comme a 1' etape 2 pour incliner les deux autres cylindres. 

Puis positionner la quatrieme sphere pour qu'elle soit en contact avec les bases superieures des 3 
cylindres. La figure finale est : 
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IV. 2.6 Creation de contrainte (mode rapide) 




En utilisant cette fonction, le logiciel genere automatiquement des contraintes en fonction des 
elements que vous selectionnez et de leur position relative. II obeit a une liste de priorites dans la 
mise en place des contraintes. Par defaut, cette liste est la suivante : 

1 . Contact surfacique 

2. Coincidence 

3. Decalage 

4. Angle 

5. Parallelisme 

6. Perpendicularity 

II est possible de modifier l'ordre de priorite dans la mise en place automatique des contraintes : 

Menu Outils -> Options. Choisir alors la categorie Conception mecanique, puis « Assembly 
Design ». Activer l'onglet « Contraintes », puis le champ « contraintes (mode rapide) ». 

Si 1' option : « Creer des contraintes verifiees en premier » est cochee, alors Catia choisira en 
premier lieu la contrainte la plus pertinente. 



La generation de contraintes en mode rapide ne produit en general que des contraintes de contact 
surfacique ou de coincidence. Par exemple, si vous selectionnez 2 faces paralleles et utilisez cette 
fonction en souhaitant mettre en place un decalage, le logiciel appliquera une contrainte de 
contact surfacique car elle apparait plus tot dans la liste. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant un prisme simple et un cylindre. 

Etape 1 : Activer le parent de ces deux composants. Deplacer les composants pour qu'ils ne se 
touchent pas et que leurs axes ne correspondent pas. 

Etape 2 : Cliquer sur l'icone de contrainte en mode rapide 3^. Selectionner l'axe du cylindre, 
puis une face du prisme. Le logiciel ne peut pas generer un contact surfacique 1' element 
selectionne est un axe. Une contrainte de coincidence (2 eme position dans la liste) est done creee. 

Etape 3 : Cliquer sur l'icone de contrainte en mode rapide 3&. Selectionner une base du 
cylindre, puis une face du prisme. Une contrainte de contact surfacique est creee. 
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IV.3 Modes de creation de contraintes 



i 



II existe trois modes de creation de contrainte : mode par defaut, mode enchaine, mode empile. 

Ces modes influent sur la creation de plusieurs contraintes a la suite, apres avoir double-clique 
sur une icone de creation de contrainte. 

Pour changer de mode de creation de contrainte, Cliquer sur l'icone correspondant dans la barre 
d'outil « Mode de creation de contrainte » : 




IV.3.1 Mode de creation de contrainte par defaut jsE^ 



Ce mode permet de creer plusieurs contraintes a la suite en selectionnant a chaque fois les deux 
elements geometriques sur lesquels s'appuie la contrainte. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant 3 prismes simples (par exemple, 3 cubes) 
Etape 1 : Activer le mode de creation de contrainte par defaut. 

Etape 2 : Activer le parent des 3 cubes, et deplacer les 3 cubes pour qu'ils ne se superposent pas. 

Double-cliquer sur l'icone de contrainte de distance * . Creer une contrainte de distance entre 
une face du cube 1 puis une face du cube 2. 

Etape 3 : Grace au double-clic sur l'icone de contrainte de distance, cette fonction reste active. 
Puisque vous avez choisi le mode de creation de contrainte par defaut, 1' application attend que 
vous ayez selectionne deux elements geometriques pour mettre en oeuvre le decalage. 
Selectionner une face du cube 2 puis une face du cube 3. 

Etape 4 : Vous pouvez continuer ainsi tant que vous souhaitez creer des contraintes de distance. 
Pour terminer, cliquer sur l'icone de creation de contrainte de distance pour desactiver cette 
fonction. 
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IV. 3. 2 Mode de creation de contrainte enchaine 



Ce mode permet de creer plusieurs contraintes a la suite en reutilisant systematiquement le 
dernier element geometrique selectionne. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant 3 prismes simples (par exemple, 3 cubes) 

Etape 1 : Activer le mode de creation de contrainte enchaine. Activer le parent des 3 cubes, et 
deplacer les 3 cubes pour qu'ils ne se superposent pas. 

Etape 2 : Double-cliquer sur l'icone de contrainte de distance * . Creer une contrainte de 
distance entre une face du cube 1 puis une face du cube 2. 

Etape 3 : La fonction de contrainte de distance reste active. En ayant active le mode de creation 
de contrainte enchaine, la face du cube 2 (la derniere selectionnee) reste selectionnee, et 
1' application attend que vous ayez selectionne un element geometrique pour mettre en oeuvre le 
decalage. Selectionner une face du cube 3. 

Etape 4 : Pour terminer, cliquer sur l'icone de creation de contrainte de distance pour desactiver 
cette fonction. 



IV. 3. 3 Mode de creation de contrainte em pile 



Ce mode permet de creer plusieurs contraintes a la suite en reutilisant systematiquement le tout 
premier element geometrique selectionne. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant 3 prismes simples (par exemple, 3 cubes) 

Etape 1 : Activer le mode de creation de contrainte empile. Activer le parent des 3 cubes, et 
deplacer les 3 cubes pour qu'ils ne se superposent pas. 

Etape 2: Double-cliquer sur l'icone de contrainte de distance * * . Creer une contrainte de 
distance entre une face du cube 1 puis une face du cube 2. 

Etape 3 : La fonction de contrainte de distance reste active. En ayant active le mode de creation 
de contrainte empile, la face du cube 1 (la toute premiere selectionnee) reste selectionnee, et 
1' application attend que vous ayez selectionne un element geometrique pour mettre en oeuvre le 
decalage. Selectionner une face du cube 3. 

Etape 4 : Pour terminer, Cliquer sur l'icone de creation de contrainte de distance pour desactiver 
cette fonction. 
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IV.4 Activation ou inactivation de contrainte u 




Cette fonction permet de desactiver une contrainte active ou d'activer une contrainte inactive. 

Une contrainte desactivee sera toujours presente dans l'assemblage, mais elle ne sera pas prise en 

compte lors des mises a jour 

Une contrainte desactivee ne creera aucun conflit avec d'autres contraintes. 



Donnees d y entree : Un assemblage comprenant deux prismes simples. 

Etape 1 : Activer le parent des deux composants. Creer une contrainte de coincidence ^ entre deux 
faces de ces composants. 

Etape 2 : Selectionner contrainte de coincidence dans l'arbre ou dans la zone graphique, et activer le 
menu contextuel (bouton droit). Choisir la fonction « Objet Coincidence/ JL^^Desactiver ». 



^"^1 Prisme (Prisme.i) 
fl *~^] Prisme (Prisme. 2) 
Contraintes 





" ^ JcoTnc idence . 1 (Pr is me . 2,Pr is me . 1 ) 




Dans la zone graphique, 
les symboles de la 
contrainte deviennent 
blancs. 



Dans l'arbre, le symbole 

ImI apparait sur l'icone 
de la contrainte 



Etape 3 : Creer une contrainte de coincidence entre Tune des deux faces qui avait deja ete utilisee et 
une autre face. Les deux contraintes sont contradictoires, mais comme la premiere contrainte est 
inactive, il n'y a pas de conflit. 

Etape 4 : Activer la premiere contrainte de coincidence (en passant par le menu contextuel). Un 
message d'erreur s'affiche car les deux contraintes sont maintenant en conflit. 
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IV.5 Mise a jour de I'assemblage © et des contraintes 



I 



Cette fonction permet de mettre a jour un assemblage. Cette mise a jour concerne aussi bien la 
geometrie des composants que leur positionnement en fonction des contraintes. 

II existe deux options pour la mise a jour des assemblages. A partir du menu Outils/Options, dans 
la section Conception mecanique puis dans 1' atelier Assembly Design/ onglet General, on 
retrouve les parametres suivants : 



General | Contraintes ] 



Mise a jour 



O Automatique *0 Manuelle 



En mode automatique, I'assemblage se mettra a jour 
systematiquement lorsque une nouvelle contrainte est 
creee. En mode manuel, la mise a jour est declenchee 



par l'utilisateur en cliquant sur l'icone 



- O Premier niveau de contraintes 4 Tous les niveaux de contraintes 



Le choix "Premier niveau de contraintes" permet de ne mettre a jour que les enfants du 
composant actif. Le choix "Tous les niveaux de contraintes" permet de mettre a jour tout 
I'assemblage, quel que soit le composant actif. 



Remarques: 

• Meme en ayant choisi l'option "Mise a jour automatique", les fonctions de deplacement de 
composants peuvent etre utilisees, provoquant des contraintes non respectees et un 
assemblage non a jour. Dans ce cas, une mise a jour manuelle est necessaire. 

• Grace a la fonction « Mise a jour » du menu contextuel, il est possible de ne mettre a jour 
qu'un ensemble de contraintes selectionnees (utiliser Ctrl pour la multiselection). 



Donnees d y entree : Un assemblage comprenant deux prismes simples. 

Etape 1 : Dans les options de Assembly Design, placer la mise a jour en mode « Manuelle ». 

Etape 2 : Activer le parent des deux prismes. Deplacer les composants s'ils sont superposes. 
Definir une contrainte entre les deux prismes (par exemple une coincidence entre deux aretes). 



Lorsqu'une contrainte n'est pas 
a jour : 

- Ses symboles dans la zone 
graphique sont de couleur noire. 





Cube (Cube.l) 
"§| Barre (Barre. 1) 
"Pjfr Contraintes 



Coincidence. 1 (Barre. l.Cube. 1) 



- Le symbole W apparait sur 
l'icone de la contrainte dans 
l'arbre. 



Etape 3 : Cliquer sur l'icone de mise a jour t!7^ pour appliquer la contrainte 
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IV.6 Modification de contrainte 
/V .6.1 Modification des proprietes d'une contrainte 




Les proprietes de chaque contrainte peuvent etre modifiees : 

- En cliquant sur la contrainte dans l'arbre ou dans la zone graphique avec le bouton droit de 
la souris, choisir "Proprietes" dans le menu contextuel (ou Menu Edition/ Proprietes). On 
accede alors a une fenetre comportant 3 onglets specifiques: Graphique, Mecanique, 
Contrainte. Un 4 eme onglet standard « Proprietes de 1' element » permet de modifier le nom de 
la contrainte. 

- En double cliquant sur la contrainte dans l'arbre (acces direct aux attributs de 1' onglet 
"Contrainte"). 

- En double cliquant sur la contrainte directement dans la zone graphique. 

L' onglet "Graphique" permet de modifier la representation graphique de la contrainte (aspect des 
traits, visibility, detectabilite, etc.). 

L'onglet "Mecanique" permet d'activer/inactiver la contrainte, de voir si la contrainte est a jour 
et resolue. 

L'onglet "Contrainte" permet de modifier les caracteristiques de la contrainte: nom, 
caracteristiques/valeurs, elements geometriques sur lesquels elle s'appuie (Reconnexion de 
contrainte). 




Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant un cube (ou autre prisme simple) et un cylindre. 

Etape 1 : Activer le parent des deux 
composants. 

Fixer le cube et creer une contrainte de 

Decalage * v: " : '" entre une face du cube et 
une base du cylindre. 




Etape 2 : Cliquer sur la contrainte dans l'arbre ou dans la zone graphique avec le bouton droit de 
la souris, choisir "Proprietes" dans le menu contextuel. Activer l'onglet "Contrainte". 
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On peut alors modifier : 



Proprieties 



Selection : 



Decalage.2 



Le nom de la contrainte 



Norm : | Decalage.2 
i—Elements d'appui 



Type | Composant" 



Plan Cylindre (Cylindre. 1) 
Plan Cube (Cube. 1) 



I Orientation 
I 



Opposee T |! 



Distance| SOrmrm 



3; 




Les elements geometriques sur lesquels 
s'appuie la contrainte. Pour les changer : 

- Selectionner un composant dans la liste 

- Cliquer sur le bouton « Reconnecter » 

- Dans la fenetre geometrique qui s'ouvre, 
selectionner une nouvelle face d'appui pour 
la contrainte et valider. 

- Le statut passera alors de « Connecte » a 
« Reconnecte » 



Statut 



Connecte 
Connecte 

Reconnecter. 



Les caracteristiques de la contrainte 
(ici : orientation et valeur) 



Dans notre exemple, nous avons reconnecte le 
plan du cube, en choisissant la face opposee : 

Remarque : II est possible de choisir un 
composant different de celui d'origine pour la 
reconnexion de contrainte. 

Etape 3 : Double-cliquer sur la valeur du decalage 
dans la zone graphique. Tout comme dans 
l'atelier « Esquisse », on peut modifier 
directement cette valeur. 




En cliquant sur le bouton « Plus », on 
accede aux proprietes de la contrainte. 



1 Edition de contrainte 


^JxJ 


Valeur|l00mm| 


f^J O Mesure 


^^O^^ 


^ Plus>> J 


A OK 


id Annuler J 



Etape 4 : Cliquer sur la contrainte dans l'arbre ou dans la zone graphique avec le bouton droit de 
la souris, choisir "Proprietes" dans le menu contextuel. Activer l'onglet "Mecanique". 



Proprietes 



Selection : |Decalage.2 



Mecanique | Graphique 

i— Attributs - 

(0)0 Desactive 
Non a jour 
Non resolu 




3 



Cocher/decocher pour activer/inactiver la contrainte 

I 



Si cette case est cochee, la contrainte n'est pas a jour 

1 



Si cette case est cochee, des problemes ont ete 
detectes pour cette contrainte 



II est possible d'inactiver la contrainte a partir de cette boite de dialogue. 
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IV.6.2 Reconnexion de contrainte apres le remplacement d'un 
composant 




Lors du remplacement d'un composant par un autre dans une Structure Produit, les 
contraintes qui s'apuyaient sur des geometries du composant remplace sont deconnectees (a 
moins d'utiliser la publication : voir le chapitre « Assembly Design/ Outils et analyses »). En 
fonction de la geometrie du composant rempla^ant, il faut done autant que possible les 
reconnecter. Pour cela, il faut editer les proprietes des contraintes. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant un cube (ou autre prisme simple) et un cylindre. 
Un solide de revolution (par exemple une vis) qui n'appartient pas a l'assemblage. 



Etape 1 : Activer le parent du cube et du 
cylindre A. 



Fixer le cube. 
Creer une 



contrainte de contact 



surfacique entre une face du cube et 
une base du cylindre A. 



ft 



C 



Creer une contrainte de coincidence 
entre l'axe du cylindre A et une arete du 
cube parallele a cet axe. 



Gijefcube.i) 

*~B[ Ccntrantes 

Contact sufeaque , .2 (CLbe.lXy*nct-e. 1) 
L ffi Ca"ncki?nc€. 3 (CLbe. 1 .Cylrdre. 1) 




Etape 2 : Utiliser la fonction « Remplacer un composant » 
produit ») pour remplacer le cylindre par la vis dans l'assemblage. 



La vis est positionnee telle que son repere 
soit confondu avec la position du repere 
du cylindre remplace. 
Bien qu'elles soient toujours presentes 
dans l'arbre et dans la zone graphique, les 
contraintes de contact surfacique et de 
coincidence ne sont pas connectees avec 
la revolution. Dans l'arbre des 
specifications, on remarque que les 
contraintes ne sont connectees qu'au 
cube. 



(voir le chapitre « Structure 



Cube (Cube.l) 
Vis (Vis.l) 



Contraintes 



Fixe. 5 (Cube.!) 



~0 Coincidence. 10 (,Cube.i) 
— Contactsurfacique.il (,Cube.i) 
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Etape 3 : Cliquer sur la contrainte de contact surfacique dans l'arbre ou dans la zone graphique 
avec le bouton droit de la souris, choisissez "Proprietes" dans le menu contextuel. Activer 
l'onglet "Contrainte". 



Norm : | Contact surfacique. 2 
— Elements d'appui - 





Statut 


Plan Cube (Cube. 1) 


Connecte 


ilnconnu Inconnu ■ 


Deconnecte 1 




Reconnecter... 





L'un des elements d'appui (qui etait initialement la base du cylindre) est maintenant inconnu et a 
le statut "Deconnecte". Cliquer sur cet element d'appui, puis sur le bouton "Reconnecter.." 

Selectionner la face de la revolution devant etre en contact avec le plan du cube. Lorsque la 
contrainte est reconnectee vous devriez obtenir le statut Connecte. 



Type Cornposant 


Statut 


Plan Vis (Vis. 1) ^^^^^^^^^^H 


1 Connecte 


Plan Cube (Cube.l) 


Connecte 


Reconnecter...! 



Etape 4 : Proceder de meme pour la contrainte de coincidence : Double-cliquer pour l'editer, 
puis selectionner l'element d'appui « Inconnu », cliquer sur le bouton « Reconnecter » et 
selectionner l'axe de la revolution. 

Etape 5 : Mettre a jour l'assemblage. La revolution est alors positionnee selon les contraintes qui 
avait ete etablies pour positionner le cylindre. 




& 

Pour pouvoir reconnecter les contraintes, il faut que le cornposant rempla^ant ait les memes 
caracteristiques geometriques. Sinon les contraintes ne pourront pas etre utilisees. II faudra alors 
les detruire et en re-creer d'autres. 
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IV.6.3 Changement de type de contrainte ^ 




Cette fonction permet de changer le type d'une contrainte en un autre, en s'appuyant sur les 
memes elements geometriques. En fonction de ces elements geometriques, on ne pourra pas 
changer pour n'importe quel type de contrainte. Cette fonction est particulierement utile apres 



avoir utilise le mode de creation automatique des contraintes 




Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant un cube (ou autre prisme simple) et un cylindre. 



Etape 1 : Activer le parent des deux composants, et fixer le 
cube. 

Cliquer sur l'icone de creation de contrainte mode 



rapidel-^, puis sur une base du cylindre et sur une face du 
cube. Une contrainte de contact surfacique est creee. 
Cliquer a nouveau sur l'icone de creation de contraintes 
mode rapide, Cliquer sur l'axe du cylindre puis sur une 
arete du cube parallele a cet axe. Une contrainte de 
coincidence est creee. 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone changement de 

contrainte puis sur la contrainte de 

contact surfacique. Une fenetre « Changer 
Type » s'ouvre, selectionner par exemple 
Decalage et valider. 

Editer les proprietes de la contrainte de 
decalage (double-clic dans l'arbre), choisir 
une orientation identique et une valeur 
differente de zero pour le decalage. 



ChangeType 



Decalage 
Angle 

Parallelisme 

Perpendicularite 

Coincidence 



OK 



Appliquer j ^ Annuler J 



Etape 3 : Cliquer sur l'icone changement de 

contrainte ^ puis sur la contrainte de coincidence. 
La liste dans la fenetre « Changer Type » est plus 
restreinte (pas de contact surfacique possible) car l'un 
des elements geometriques de reference est un axe. 
Selectionner Decalage et valider. 

Editer les proprietes de la contrainte de decalage et 
entrer une valeur differente de zero pour le decalage. 
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IV.7 Reorganisation des contraintes dans I'arbre des specifications 
IV.7.1 Modification de I'ordre des contraintes 

t 

Cette commande, accessible dans le menu contextuel d'une contrainte, permet de la deplacer 
dans la liste des contraintes d'un assemblage. 

II est possible d'ajouter une contrainte dans un groupe existant (voir paragraphe suivant) a l'aide 
de cette fonction. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant au moins 2 pieces avec plusieurs contraintes. 

Etape 1 : Selectionner une contrainte et activer son menu contextuel (bouton droit). Activer la 
commande « Objet Nom de la contrainte! Reordonner la contrainte ». Puis selectionner la 
contrainte qui precedera la contrainte reordonnee. 

^r^Cube (Cube.l) 

sjj^Cylindre (Cylindre.l) 
* v H] Contraintes 

-gf&Fixe.l (Cube.l) 



Bouton droit 



Contact surfacique.2 (Cylindre.lj Cube.l) 



™ ^ Coincidence. 3 (Cylindre. ljCube. 1) 



T 



Objet Contact surfacique.2 



Reordonner la contrainte 



On obtient : 

1 ^Hl Contraintes 

-gjjiFixe.l (Cube.l) 
— 0- Coincidence. 3 (Cylindre.l, Cube.l) 

Contact surfacique.2 (Cylindre. ljCube. 1) 



Puis selectionner une autre 
contrainte (ici : coincidence. 3) 
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IV.7.2 Regrouper des contraintes dans un groups 



i 



Cette commande permet de creer un groupe avec plusieurs contraintes selectionnees. Elle est 
accessible dans le menu contextuel. Cette fonction permet aussi de realiser des sous-groupes . 

Pour raj outer des contraintes dans un groupe existant, utiliser la commande « Reordonner la 
contrainte » (voir le paragraphe precedent). 

Cette commande n'a aucun impact sur les contraintes en elles-meme, elle permet simplement de 
les organiser. L'interet est de clarifier l'arbre, notamment s'il y a de nombreuses contraintes dans 
un meme produit. 



i Vous pouvez par exemple regrouper toutes les contraintes s'appliquant a un composant 
particulier. II sera ensuite plus facile de distinguer les contraintes s'appliquant a tel ou tel 
composant (surtout si vous renommez les groupes). 



Donnees d'entree : Un assemblage comprenant au moins 2 pieces avec plusieurs contraintes. 

Etape 1 : Selectionner plusieurs contraintes et activer le menu contextuel (bouton droit). Activer 
la commande « Objets selectionnes / Regrouper dans un nouveau groupe ». 

Contraintes 



-gfki Fixe. 6 (Support. 1) 



— 0- Coincidence.? (Saliere et bouchon.lj Support. 1) 



— 0- Coincidence. 3 (Saliere et bouchon. 2 f Support. 1) 

— 0- Coincidence .9 (Saliere et bouchon.ZjSupport.l) 

■ Coincidence. 10 (Saliere et bouchon. 1 j Support .1 J 



Multi-selection 

+ 

Bouton droit 



n, 



Objets selectionnes 

t 

Regrouper dans un nouveau groupe 



Ctrl+W 



On obtient un nouveau groupe de contraintes rattache a la branche « Contraintes » dont les 
contraintes selectionnees sont issues. 



irHl Contraintes 

yhtf Groupe .1 ^ 

— ^ Coincidence. 7 (Saliere et bouchon. 1 f Support. 1) 

— ^ Coincidence. 10 (Saliere et bouchon. ^Support. 1) 
— gjji Fixe . 6 (Support . 1 ) 

cidence.3 (Saliere et bouchon. ZjSupport.l) 
cidence.9 (Saliere et bouchon. ZjSupport.l) 



II est ensuite recommande de 
renommer les groupes pour 
ameliorer la lisibilite de l'arbre. 
Pour cela, utiliser la fonction 
« Proprietes » accessible dans le 
menu contextuel du Groupe 
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IV.8 Reutiliser un motif * 




Cette fonction permet d'utiliser une repetition definie dans l'une des pieces de l'assemblage pour 
instancier un autre composant aux memes positions que dans la repetition. 

Cette repetition peut etre rectangulaire, circulaire ou personnalisee. 

Le composant peut etre un produit, une piece ou un composant propre a l'assemblage. 

Avant d'utiliser cette fonction, il est conseille de contraindre totalement le composant a instancier par 
rapport a l'objet d'ancrage utilise pour la repetition. Toutes les instances seront alors contraintes a 
l'identique, a condition de conserver les contraintes du composant a instancier dans les options de la 
fonction. 



Donnees d 'entree : Un assemblage comprenant : 

Une plaque trouee (avec lamage) avec une repetition rectangulaire sur les trous : 




Une vis de meme diametre que les trous : 
Etape 1 : Activer le parent des deux composants, et fixer la plaque. 

Etape 2 : Positionner la vis. Rendre coi'ncidant l'axe de la vis avec l'axe d'un trou de la repetition de 
la plaque. Creer un contact surfacique entre la face inferieure de la tete de vis avec le fond du lamage 
du trou (par exemple). On obtient un assemblage de ce type : 



Dans le cadre de 
la demonstration, ne pas 
positionner la vis dans 
le trou original de la 
plaque. 
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Etape 3 : Cliquer sur la fonction Reutilise un motif . Une boite de dialogue s'ouvre, la renseigner, 
puis cliquer sur OK. 



Si P option est cochee, le motif reste lie au 
composant original. 



Instantiation sur un motif 



mm 



Generation des composants avec ou sans 
repetitions des contraintes. (voir page 
suivante) 



Champs indicateurs du motif selectionne 



Garder le lien avec le motif 
Norin: p 

Posiponnement des composants generes assure par: 
O la definition du motif 

^ generation de contraintes 



Champ indicateur du composant a 
instancier 




Repetition rectangulaire. 1 



Instances : 

Dans le composant: | plaque (Plaque. 1) 



Plaque (Plaque 
P | aque 



Plany; 
PlanzJ. 



Dans la cas d'une 
generation de 
contraintes, il est 
possible de 
selectionner tout ou 
Plan xj partie des contraintes a 
appliquer aux 
composants instancies. 



pComposant a dupliquer 



Vis (Vis.l) 
Premiere instance sur le motif 
Ireutiliser le composant original 



reutiliser le composant original 



creer une nouvelle instance 
couper/coller le composant original 



7= 



Voir 

explications 
page suivante 



coincidence, Jb 
Contact surfacique. 



Plaque plaque, l) 
Plaque (Plaque. 1) 



Toutes Aucune 



Corps principal 
Extrusion. 1 
"'~|U Trou.l 




£3 Repetition rectangulaire. 1 
Corns surfaciaue. 1 




-i Placer les nouvelles instances dans un composant flexible 

] ^ Appliquer | Fermer 



OK 



Si cette option est cochee, les instances creees 
sont rassemblees dans Parbre sous un nouveau 
composant propre a P assemblage. 




Composant a dupliquer 



Regroupement des Vis sur Repetition rectangulaire. 1 (Regroupement des Vis sur Repetition rectangulaire. 1.1) 
"Hi Contraintes 



i 



Fonctions d'assemblage 



t 



Reutilisation de motif rectangulaire. 1 
£3 Plaque. 1 / Repetition rectangulaire. 1 



Vis.l 



"Applications 



Creation d'une fonction 
d'assemblage identifiant 
la reutilisation d'un motif. 
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Option « Positionnement des composants generes assure par » : 

• La definition du motif : Le motif est applique en considerant que la position du composant 
original correspond a la position d'origine du motif. 

Dans notre exemple, choisir cette option ne conviendrait pas, car les vis ne seraient pas 
instancies dans tous les trous (etant donne que le placement de la vis originale ne correspond 
pas au trou de reference du motif). 

• Generation de contraintes : Le motif est applique sans tenir compte de la position du 
composant original, mais avec la possibility de selectionner les contraintes a reutiliser. 

Dans notre exemple, malgre le positionnement de la vis a dupliquer different du trou original 

utilise pour la repetition rectangulaire, la fonction reutilise un motif repositionne 
correctement les composants instancies. 

Option « Premiere instance sur le motif » : 

• Reutiliser le composant original : le composant original se trouve sur le motif mais reste a 
sa place dans l'arbre (pas de nouvelle instance pour 1' original). 

• Creer une nouvelle instance : une instance est creee sur la position de l'instance originale, et 
l'objet original est conserve dans l'arbre. 

• Couper / Coller le composant original : une instance faisant partie du motif est creee sur la 
position de l'instance originale, remplagant l'objet original. 

Etape 4 : Annuler la reutilisation de motif v 

Etape 5 : Cliquer sur la fonction Reutilise un motif . Une boite de dialogue s'ouvre, la renseigner 
en desactivant 1' option garder le lien avec le motif, puis cliquer sur OK. 




Si P option Garder le lien avec le motif est desactivee, 
aucune fonction d'assemblage n'est creee, il est done 
impossible de redefinir la reutilisation de motif. 



■|__L Contraintes 
"Applications 
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IV.9 Conseils methodologiques relatives aux contraintes 
IV. 9.1 Concevoir les pieces en repere piece 



Le repere de chaque piece peut servir au positionnement. Par exemple, dans la demonstration sur 
la creation de contrainte angulaire, nous nous sommes appuyes sur le repere propre du cylindre. 
Pour permettre cela, ce repere doit etre choisi judicieusement. Les axes du repere de la piece 
doivent si possible corresponds a des axes (ou a des aretes) principaux de la piece. Des la 
conception, il est done primordial d'avoir a l'esprit le contexte d'assemblage dans lequel sera 
utilisee la piece, afin de choisir le repere le plus approprie. 

De plus il est recommande de conserver le meme repere pour differentes variantes d'un type de 
piece ou pour differentes representations d'une meme piece. Cela facilitera le remplacement 
d'une piece par une autre dans un assemblage. En effet lors du remplacement d'un composant 

par un autre dans la structure produit < M sP, le composant remplagant vient se positionner en 
superposant son repere au repere du composant remplace. Si les deux pieces sont con^ues en 
repere piece avec le meme type de repere (judicieusement choisi), la piece remplagante sera done 
bien positionnee, et il ne restera plus qu'a reconnecter les contraintes eventuelles. 

Remarque : Avec l 'utilisation de la Publication (voir le chapitre « Assembly Design- Outils et 
analyses »), les contraintes de la piece remplagante se reconnectent automatiquement (si les 
elements publies et leurs noms correspondent a ceux de la piece remplacee). 



Voyons cela sur l'exemple d'une plaque trouee et d'une Vis (de meme diametre que le trou) : 
Etat initial 

Plaque trouee (Plaque trouee.l) 
^Vis A (Vis A.l) 
~ll Contraintes 

Fixe, 1 (Plaque trouee, 1) 
-ffl Contact surfacique. 1 (Vis A. l^Plaque trouee. 1) 
Coincidence. 1 (Vis A. 1, Plaque trouee.l) 

Dans cet assemblage la Plaque trouee a ete fixee. 

Une contrainte de coincidence a ete creee entre l'axe de revolution de la Vis A et l'axe du trou. 

Un contact surfacique a ete cree entre la base superieure de la Plaque trouee et la Vis A. 

Le repere de la Vis A est judicieusement choisi, puisque l'un de ses axes est confondu avec l'axe 
de revolution, et les deux autres correspondent a la face inferieure de la tete de vis (face 
generalement utilisee pour une contrainte de contact surfacique) 




IV-77 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Contraintes d f assemblage 



Etape 2 : Remplacement de la Vis A par la Vis B 

Nous souhaitons remplacer la Vis A par la Vis B, qui est plus longue. Pour cet exemple, la Vis B 
a volontairement ete numerisee dans un repere different de celui de la Vis A (et moins judicieux). 



En utilisant la fonction Remplacer le composant < M !P , nous remplagons la Vis A par la Vis B 



Lors du remplacement, 1' application se base sur le repere des pieces pour positionner la piece 
remplagante a la place de la piece remplacee. Le repere de la Vis B est bien positionne au meme 
endroit que celui de la Vis A, mais sa geometrie est decalee car les deux pieces n'ont pas ete 
congues avec le meme repere de reference. 

Les reconnexions des contraintes de coincidence et de contact surfacique ameneront la Vis B en 
position. 

Remarque: Si la VisB avait ete con^ue dans un repere coherent avec celui de la Vis A, elle aurait 
ete correctement positionnee suite au remplacement. Mais il aurait quand meme fallu reconnecter 
les contraintes pour figer ce positionnement. 

IV. 9. 2 Creation rapide de contraintes 




Si vous avez besoin de creer plusieurs fois de suite la meme contrainte, vous pouvez double- 
cliquer sur l'icone correspondant pour que la fonction reste active. Vous pouvez aussi changer le 
mode de creation de contrainte (par defaut, enchaine, empile) pour gagner du temps dans les 
manipulations. Attention toutefois avec le double-clic sur une icone de creation de contrainte : la 
fonction reste active mais on ne peut plus changer de composant actif. 

L'utilisation de la fonction « Contraintes mode rapide » Sl^ permet de generer automatiquement 
des contraintes. Si vous l'utilisez, gardez a l'esprit la liste de priorites de ces contraintes. Cette 
fonction permettra de gagner du temps si Ton souhaite creer des contraintes qui sont placees au 
debut de la liste (par defaut : contact surfacique, coincidence..). Par contre, s'il faut modifier 
apres coup la plupart des contraintes creees a l'aide de cette fonction, cette methode ne vous fera 
sans doute pas gagner de temps, au contraire. 





Plaque trouee (Plaque trouee.l) 



VisB 



IV-78 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Contraintes d'assemblage 



IV. 9. 3 Methodologie generate conseillee pour position ner et 
contraindre les pieces d'un assemblage 

IV.9.3.1 « Du detail vers le global » ou du niveau N vers le premier niveau 




Si vous travaillez sur des assemblages comprenant plusieurs niveaux, il est conseille de 
proceder « du detail vers le global ». Si un assemblage comporte N niveaux (avec niveau 1= 
Produit le plus en amont de l'arbre et niveau N= pieces les plus en aval dans l'arbre), il est 
done preconise d'etablir le positionnement au niveau N, puis au niveau N-l, et ainsi de suite 
jusqu'au premier niveau. 

Exemple : 

Cet assemblage a 4 niveaux : 

- Niveau 1 : Produitl 

- Niveau 2 : Produit2, Produit3, Part7 

- Niveau3 : Parti, Part2, Part3, Produit4, Part6 

- Niveau4 : Part4 et Part5 

Ici la demarche sera done la suivante : 

1. Positionnement de Part4 et Part5 pour constituer le 
Produit4 

2. Positionnement de Produit4 et Part6 pour 
constituer le Produit3 

3. Positionnement de Parti, Part2 et Part3 pour 
constituer le Produit2 

4. Positionnement de Produit2, ; Produit3 et Part7 
pour constituer le Produitl 

Remarques : 

- L'etape 3 est independante des etapes 1 et 2. Elle peut done etre menee en parallele de ces 
deux taches. 

- Si par exemple la conception de Part6 n'est pas achevee au moment ou l'etape 3 est finie, 
vous pouvez quand meme commencer l'etape 4 en positionnant le Produit 2 et Part7 pour 
commencer a constituer le Produitl. 

Cette demarche doit done etre adaptee au cas par cas, en tenant bien entendu compte des 
imperatifs de la conception. 



Produit2 (Produit2.1) 
j^B Parti (Parti. 1) 
^B Part2 (Part2.1) 
Part3 (Part3.1) 



Produit3 (Produit3.1) 
Produit4 (Produit4. 1) 
Part4 (Part4.1) 
Parts (Parts. 1) 
Parte (Parte. 1) 
Part7 (Part7.1) 
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IV.9.3.2 Positionner et contraindre les composants d'un assemblage ou d'un 
sous-assemblage 

A chaque niveau de l'arborescence, la demarche de positionnement/ contrainte conseillee 
est la suivante : 

1. Fixer de fagon absolue l'un des composants. Celui-ci sera la reference pour le 
positionnement des autres composants. 

2. Deplacer rapidement les autres composants a l'aide de la boussole ou des outils de 
deplacement, afin de les positionner approximativement a l'endroit souhaite. Cela vous fera 
gagner du temps lors de la creation des contraintes. 

3. Creer systematiquement des contraintes, le deplacement (meme parfait) ne suffit pas car 
il ne fige pas la position. Commencer par les contraintes qui s'appuient sur le composant de 
reference. Essayer de ne pas laisser de liberte de mouvement indesirable aux composants. 



Pour controler qu'un composant n'a pas de degre de liberte de mouvement : 

• Utiliser la fonction d'analyse de degres de liberte (voir le chapitre « Outils et 
analyses ») 

• 1 . Activer son parent direct 

2. Deplacer le composant a controler a l'aide de la boussole, en lui faisant subir des 
translations et des rotations aleatoires (ou utiliser la fonction vue eclatee AT). 

3. Mettre a jour l'assemblage : 




- Si le composant revient a sa position initiale, c'est qu'il n'a plus de liberte 
de mouvement et done que toutes les contraintes ont bien ete definies. 



- Si le composant ne revient pas parfaitement se positionner, annuler les 
actions de deplacement avec la boussole, et perfectionner les contraintes. 
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Chapitre V ASSEMBLY DESIGN - Design en contexte 



V.l Edition d'une piece en contexte d'assemblage V-82 

V.2 Conception d'une piece en contexte d'assemblage V-84 

V.2. 1 Utilisation des publications V-88 

V.2. 1 . 1 Publication geometrique et parametrique V-88 

V.3 Gestion des parametres des pieces en contexte d'assemblage V-89 
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V.1 Edition d'une piece en contexte d'assemblage 




Lorsque vous travaillez en contexte d'assemblage dans 1' atelier Assembly Design, vous pouvez a tout 
moment editer la geometrie d'une piece de l'assemblage. 

Pour cela, s' assurer que le mode conception est active pour cette piece (menu Edition/ Representation/ 
Mode conception apres avoir selectionne la piece). Puis cliquer sur le signe "+" situe a gauche de 

l'icone ^1 representant la piece dans son contexte d'assemblage. 

L'icone representant la piece geometrique (hors contexte d'assemblage, soit le fichier CATPart) 



apparait alors : 




• En cliquant sur le signe "+" situe a gauche de cette icone, vous deploirez l'arbre de specification de 
cette piece. 

• En double-cliquant sur cette meme icone, vous ouvrirez l'atelier Part Design tout en conservant a 
l'ecran l'assemblage et son arborescence. Vous pouvez alors travailler sur la geometrie de la piece, 
en vous appuyant ou non sur des elements geometriques appartenant a d'autres composants de 
l'assemblage. 



Donnees d' entree : Un assemblage contenant un cube (cote 100 mm) et un cylindre (0 40 mm, H 100 
mm). 



Etape 1 : Preparation 

Fixer le cube. 

Definir une contrainte de contact surfacique entre une 
face du cube et une des bases du cylindre. 
Definir une contrainte de coincidence entre l'axe du 
cylindre et une arete du cube ne passant pas par le 
repere du cube. Sauvegarder l'assemblage. 



Etape 2 : Edition de la geometrie du cube 

Dans l'arbre : 
• Cliquer sur le signe « + » situe a gauche du cube, 



• Puis double-cliquer sur l'icone iP^ representant la 
geometrie du cube. L'atelier "Part design" s'ouvre tout en 
conservant l'assemblage a l'ecran. 

• Cliquer sur le signe "+" situe a gauche de cette icone 
pour deploy er l'arbre de specification du cube. 



1^ 



- !p Assemblage 
Jp^SsI Cube (Cube.l) 

s 

Plan xy 
" Plan yz 
Plan zx 

Corps principal 
•r^) Extrusion. 1 
+ "[AEsquisse.l 
fl Cylindre (Cylindre. 1) 
f^\l Contraintes 
"Applications 
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Etape 3: Modification de la geometrie du cube 

Modifier les valeurs de PEsquisse et de l'extrusion du cube 
pour avoir un cube de cote 50 mm. 

La contrainte de coincidence n'est plus a jour (elle apparait 
en noir dans la zone graphique). 



Etape 4: Mise a jour de V assemblage 

Dans l'arbre, activer l'assemblage (par double clic). 

L'atelier "Assembly Design" s'ouvre. 

Cliquer avec le bouton droit de la souris sur la contrainte de 
coincidence et dans le menu contextuel choisir la fonction 
"Mise a jour". 

Etape 5: Sauvegarde 

Sauvegarder a nouveau l'assemblage. La sauvegarde du 
cube est automatiquement declenchee. 




II est possible d'ouvrir dans une nouvelle fenetre un Sous Product ou une Part de l'assemblage en 
selectionnant l'element correspondant et d'activer le menu contextuel. Aller dans le menu : 



Objet <nom du composant^^^ E( 



Edition 



Ouvrir dans une nouvelle fenetre 



( ) Activer / Inactiver le composant 



:"r^^^ 



Contraintes du composant 
Degres de liberte du composant 

II devient ainsi plus facile de le modifier si vous n'avez pas besoin de vous referencez aux autres 
composants de l'assemblage. 
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V.2 Conception d'une piece en contexte d'assemblage 



i 



Lorsque vous editez la geometrie d'une piece dans un contexte d'assemblage, vous pouvez vous 
appuyer sur des elements geometriques appartenant a d'autres pieces de l'assemblage. 

Cette piece sera alors liee a chacun des elements sur lesquels elle s'appuie par une reference externe, a 
condition que l'option "Garder le lien avec l'objet selectionne" soit activee. Cette option se trouve 
dans le menu Outils/ Options/ Infrastructure/ Infrastructure Part / Onglet General. 



Permet de creer des references externes 



Ne met pas la reference externe en 
mode cache si active. 



Demande a l'utilisateur a chaque fois 
qu'un lien externe va se creer s'il 
Taccepte. 



General || Affichage 
References Externes 



Document Part 




Le contexte est reference par rapport a 
la racine de l'assemblage si active. 



Garder le lien avec l'objet selectionne 
Montrer les references externes a leur creation 
Confirrner la creation de lien avec l'objet selectionne 
Utiliser cormrme contexte la racine de l'assemblage 
Interdire la selection externe avec lien d'elements non publies. 
blier une face, arete, axe, sommet ou extremite 




Option recommandee 

Si actif, les elements non publies ne peuvent pas 
etre selectionnes pour creer des liens externes. 



Autorise par defaut la publication de faces, 
aretes, axes, sommets ou extremites. 



Donnees d 'entree : Un assemblage contenant : 

Un support 100x100x20 mm perce en son centre par un trou de 0 20 mm, profondeur 10 mm. 
Une plaque 80x80x5 percee en son centre par un trou debouchant de 0 20 mm. 

Verifier que l'option « Infrastructure/ Infrastructure Part / General/ References Externes/ Garder le 
lien avec l'objet selectionne » est activee (case cochee). 
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Etape 1 : Preparation 

Fixer le support. 

Definir une contrainte de contact surfacique entre la base 
superieure du support et la base inferieure de la plaque percee. 

Definir une contrainte de coincidence entre les axes des trous 
du support et de la plaque percee. 

Definir une contact de parallelisme entre une face extrudee du 
support et la face correspondante de la plaque trouee. 

Sauvegarder 1' assemblage. 
Etape 2 : Creation d'un point sur la plaque trouee 

En vue d'inserer une vis dans 1' assemblage, nous allons creer un point sur la 
plaque trouee qui nous servira a definir le repere de la Vis. 

Editer la geometrie de la plaque trouee. 

Dans une nouvelle esquisse ou a l'aide de la fonction Point, creer un point au 
centre du trou, sur le plan de la face superieure. 





Etape 3 : Insertion d'une vis dans I'assemblage 



Activer la racine de I'assemblage. 



Inserer une nouvelle piece dans 
I'assemblage (reference:Vis). 

Une fenetre s'ouvre, vous demandant si vous 
souhaitez definir un nouveau point d'origine 
pour la nouvelle piece. Cliquer sur "Oui", 
puis choisir le point cree a 1' etape 2. 



: : ~ ™ Support (Support, 1) 
*~ ^ Plaque trouee ( Plaque trouee 

Vis (Vis.l) 
™D1 Contraintes 




Remarques : 

Le point cree a l'etape 2 peut maintenant etre supprime. Le fait de s'etre appuye dessus pour placer le 
repere de la vis ne cree pas de lien entre la vis et la plaque. 

Nous aurions aussi pu choisir le point d'origine de I'assemblage comme point d'origine de la vis, puis 
positionner le repere de la vis (avec des fonctions de contraintes ou de deplacement) au centre du trou. 
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Etape 4 : Conception de la vis 

• Editer la geometrie de la vis. 

• Creer une Esquisse en prenant appui sur la face superieure de la plaque trouee. Dans cette esquisse, 
creer un cercle et le contraindre pour qu'il soit coincident avec l'arete du trou de la plaque. Sortir de 
l'esquisse. 



"M.Vis (Vis.l)_ 



—^7 Plan xy 

7^7. Plan yz 

—^7 Plan zx 
-A Parametres 
Corps principal] 



Comme la Vis s'appuie sur une reference externe, l'icone 
representant la vis en contexte d' assemblage a change 
d'aspect : la roue de droite qui etait jaune est maintenant verte. 



References externes 
~tr? Surface. 1 
f^' Courbe.l 
Corps de piece. 1 
Esquisse. 1 




Le cercle de 1' Esquisse est 
coincident a l'arete du trou 
de la plaque. 




Dans l'arbre de la vis, deux 
References externes sont apparues : 
Surface. 1 et Courbe.l qui 
correspondent respectivement a la 
face superieure de la plaque trouee et 
| ^ a l'arete du trou. 



• Creer une Extrusion a partir de l'Esquissel. Dans les parametres d'extrusion, choisir le type 
« Jusqu'au plan », et selectionner le fond du trou du support comme Limite. 



I 



Vis (Vis.l) 



"i^ 7 Plan xy 
"i^ 7 Plan yz 
Plan zx 
Parametres 
~?3 Corps principal 
~ §pi References externes 
~* V Surface. 1 
— *^ Courbe.l 



[£ V Surface .2 
L!p Corps de piece. 1 




La limite de 1' extrusion est le 
fond du trou du support. 
Entrer eventuellement une 
valeur d'Offset pour cette 
extrusion afin d'introduire un 
jeu entre la limite de la vis et le 
fond du trou. 



Dans l'arbre de la vis une autre 
Reference externe apparait : 
Surface. 2 qui correspond au 
fond du trou du support. 



Extrusion. 1 
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• Creer une deuxieme Esquisse en prenant appui sur la face 
superieure de la plaque trouee. 

• Tracer dans cette Esquisse un cercle concentrique a celui de 
1' Esquisse 1, de diametre 40mm. 

• Creer une Extrusion de 10mm a partir de l'Esquisse 2 pour 
constituer la tete de la vis. 




Etape 5: Modification du trou du support et du pergage de la plaque 

• Editer la geometrie du support. Modifier le diametre du trou (nouvelle valeur : 10) et sa profondeur 
(nouvelle valeur :15). 

• Editer la geometrie de la plaque trouee. Modifier son epaisseur (nouvelle valeur : 10). Modifier le 
diametre du pergage (nouvelle valeur : 10). 

• Editer la geometrie de la vis 



La vis n'est pas a jour : on voit le 
symbole sur l'icone de la piece. 



Les references externes ne sont pas a 
jour : le symbole situe sur l'icone de 
chacune d'entre elles est rouge (au lieu 
de vert). 



Pour mettre a jour une reference externe, 
selectionner, puis choisir « Mise a jour locale 
dans le menu contextuel (clic droit sur 
composant pour afficher ce menu). 

Vous pouvez egalement mettre a jour 
geometrie complete de la vis en cliquant 

l'icone de mise a jour ^ 




On obtient alors : 
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V.2.1 Utilisation des publications 




L'utilisation des publications est fondamentale lorsque vous realiser une conception en contexte 
d' assemblage. Elle a pour avantage : 

• d' identifier les interfaces necessaires et suffisantes pour realiser la piece en contexte. 

• d'eviter la perte de contexte si la piece reference est modifiee avec destruction des 
topologique de sa geometrie (redirection necessaire des elements publies dans cette 
pieces). 

• Une reconnection automatique des references externes contextuelle lors du 
remplacement de la piece de reference (pour peu que les noms de publication soient 
identiques). 

II est recommande de publier les elements d' interfaces geometriques ou parametriques au niveau 
des Parts. 

II est possible de l'effectuer au niveau des assemblages, mais cela rend alors vos publications 
dependantes de l'assemblage ou elles on ete realisees. 



V.2.1.1 Publication geometrique et parametrique 



£ 



Cela permet d' identifier les elements d' interface de votre piece. 

Dans un assemblage se placer au niveau de la piece a editer (voir paragraphe V-81 Edition 
d'une piece en contexte d' assemblage) ou ouvrir la Part seule. 

Aller dans la barre des menus sur Outils -> ^£ Publication... ^ boite de dialogue 
Publication s'ouvre. Selectionner et renommer si besoin les entites publiees. 



Publication 



Norm 


Statut | Element 


Face 
Arete 


OK Assemblage\Cube. l\Cube\Corps principal\Extrusi. . . 
OK Assemblage\Cube. l\Cube\Corps principal\Extrusi. . . 




Permet d'exporter les noms de publication 
depuis un fichier au format texte 








[Publier: Selectionner un element. Renommer, remplacer: Selectionner une ligne de la 1 



Permet d' importer les 
noms de publication 
depuis un fichier au 
format texte 



Optio 



Importer. 



Exporter. 



Parametre. 



j Publier une face, arete, axe, sommet ou extremite 



Si coche, permet de publier les sous- 
elements geometrique de votre piece 



Permet d'acceder a la liste 
des parametres de la piece 



j OK ~| J Annuler J 
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V.3 Gestion des parametres des pieces en contexte d'assemblage 



II est possible de creer des parametres au niveau de l'assemblage avec la fonction « menu Outils/ 
Formule » ou icone . Ces parametres peuvent ensuite etre utilises dans des relations : 

• au niveau de l'assemblage 

(Exemple : utilisation de parametres pour piloter des contraintes d'assemblage) 

• au niveau des composants de l'assemblage 

(Exemple : utilisation d'un parametre d'assemblage dans une relation definissant la valeur 
d'un parametre d'une ou plusieurs pieces de l'assemblage) 

Pour faire apparaitre les parametres d'assemblage et les relations dans l'arbre de specifications : 

Activer le Outils/Options/ Infrastructure/ Product Structure/ Onglet Personnalisation de Parbre. 

Les noeuds « Parametres » et « Relations » doivent etre actives (valeur « Oui »). 





toque 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant : 

Une coque parallelepipedique definie avec les 
parametres suivants : 



™4^7 Plflftix 



plift vy 
™ J Planyz 



LongCoq (longueur du rectangle dans 



LargCoq (largeur du rectangle dans l'esquisse, 
valeur 200) 

HautCoq (hauteur d' extrusion, valeur 100) 



l'esquisse, valeur 300) 



|jafigCoq* fc 3Q0mm 
L^r._;i.-|i^=?Xi in 
™fP HautCoq-lOOmm 



EpaiCoq (epaisseur interieure de la coque, 



valeur 10) 



Corps principal I 




Une boite definie avec les parametres suivants : 



LongBoi (longueur du rectangle dans 



~ J Plonxy 



l'esquisse, valeur 200) 



LargBoi (largeur du rectangle dans l'esquisse, 
valeur 100) 

HautBoi (hauteur d'extrusion, valeur 50) 



™~ffp LorigBd=2aDmffi| 

-0 

0 HdUtBd=50rrrii 



Corps pflndpal 
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Etape 1 : Creation des parametres d'assemblage 

Activer l'assemblage. Utiliser la fonction menu 

Outils/ Formule ou cliquer sur l'icone . 

Creer les 5 parametres d' assemblage suivants (de 
type Longueur) : 

Long Ass = 300 ; 

LargAss = 200 ; 

HautAss=100 ; 

EpaiAss = 10 ; 

JeuAss = 10 



Coque (Coque.l) 
Boite (Boite.l) 
Parametres 

LongAss=300mm > 
LargAss=200rnrn 
HautAss=100mm 
EpaisAss=10mm 
JeuAss=10mm j 



Les parametres 
y sont rattaches a 
l'assemblage 
dans l'arbre. 



Etape 2: Mise en relation des parametres des pieces avec les parametres d' assemblage 



• Tout en conservant l'assemblage active, 
deployer l'arborescence de la coque. Pour 
afficher notamment les parametres. 

• Cliquer avec le bouton droit de la souris 
sur le parametre LongCoq et dans le menu 
contextuel choisir la fonction: 
"Objet LongCoq/ Editer formule". 

Cliquer sur le parametre LongAss pour le 
faire apparaitre sur la deuxieme ligne de la 
fenetre "Editeur de formules": 



De meme pour la 
relations suivantes : 



coque, etablir les 



LargCoq = LargAss, 

HautCoq= HautAss, 

EpaiCoq= EpaiAss. 

• Etablir de la meme maniere les relations 
suivantes entre les parametres de la boite 
et ceux de l'assemblage : 

LongBoi=LongAss-2*(EpaiAss+Jeuass) 

LargB oi= Larg As s -2 * (Epai A s s+ Jeuas s) 

HautBoi= HautAss-EpaiAss 

En cliquant sur ^IP*, la boite se met a jour. 



H Coque (Coque.l) 
■~% Boite (Boite.l) 
Boite 
_jar Plan xy 
Plan yz 
Plan zx 
Parametres 

Materiau=Aucun 
I ~ LongBoi=260mm=LongAss -2*(EpaisAss +JeuAss 

~~t$> LargBoi=160mm=LargAss -2*(EpaisAss +JeuAss ) ' 
y & HautBoi=90mm=HautAss -EpaisAss j 




**~tm Relation 



Corps pr 
Parametres 
*~tn Relations 



Les formules sont rattachees aux 
relations de l'assemblage dans 
l'arbre, et on les retrouve dans les 
parametres des pieces 



T 



rfii Formule. 1: Coque\LongCoq=LongAss 
Formule. 2: Coque\LargCoq=LargAss 
Formule. 3: Coque\HautCoq=HautAss 
Formule. 4: Coque\EpaiCoq=EpaisAss 
Formule. 5: Boite\LongBoi=LongAss -2*(EpaisAss +JeuAss '} 
Formule. 6: Boite\LargBoi=LargAss -2*(EpaisAss +JeuAss ) | 
"Sa Formule. 7: Boite\HautBoi=HautAss -EpaisAss ^ 
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Etape 3: Parametrage des contraintes d 'assemblage 

• Fixer la coque. 

• Creer une contrainte de contact surfacique entre la base inferieure de la boite et la base interieure de 
la coque. 

• Creer une contrainte de distance (decalage) entre les deux faces en longueur de la coque et de la 
boite qui se font face. 

Cliquer dans le champ de distance avec le bouton droit de la souris, choisir dans le menu contextuel 
"Editer formule...". 



Puis, lorsque la fenetre "Editeur de formules" s'ouvre, cliquer sur le parametre JeuAss : 



Editeur de Formules : ^Contraintes\CH_Decalage.5\Decalage.5\OfFself 



□ Incremental 



| " Contraintes\Cx_Decalage,5\Decalage.5\Offset" 



mm 



| JeuAss 
Dictionnaire 



Parametres 



Points Constructeurs 
Surface Constructeurs 
Operateurs d'analyse 
Loi 

Operateurs 

Droites Constructeurs . 
Wireframe Constructeurs ^ZJ 



Membres de Parametres 
|Tqus 



Parametres renommes 



Boolean 

CstAttr_Mode 

Longueur 

Booleen 

String 

Feature 



Membres de Parametres renommes 



Boite\LargBoi 

Boite\HautBoi 

LongAss 

LargAss 

HautAss 

EpaiAss 

JeuAss 



j> OK J J Annuler J 



• De meme, creer un decalage parametre (egal a JeuAss) entre les deux faces en largeur de la coque et 
de la boite qui se font face. 




Etape 4: Modification des parametres 

Changer les valeurs des parametres d' assemblage : les geometries des pieces et le positionnement de 
la boite se mettent a jour. 



V-91 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Fonctions d'assemblage 



Chapitre VI ASSEMBLY DESIGN - Fonctions 

d'assemblage 



VI.l Presentation des fonctions d'assemblage VI-95 

VI.2 La fonction d'assemblage : Ajout ^ VI-95 

VI.3 La fonction d'assemblage : Retrait ® VI-98 

VI.4 La fonction d'assemblage : Poche ^ VI-100 

VL5 La fonction d'assemblage : Trou ^ VI-103 

VL6 La fonction d'assemblage : Coupe ^ VI-105 

vi.7 Creation d'un composant symetrique ^ 9 VI-107 
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VI. 1 Presentation des fonctions d'assemblage 



£ 



Ces fonctions permettent de realiser des operations booleennes (ajout retrait Sir ) entre 

differentes pieces d'un assemblage, mais aussi des operations sur contours (poche , trou et 
enfin des coupes . 

Nous verrons dans ce chapitre comment utiliser ces fonctions dans 1' atelier Assembly Design. En 
revanche, pour toutes les specificites propres a chacune de ces fonctions, se reporter au chapitre Solide 
de base. 

II est recommande de publier les entites utilises (Corps de piece, Profil, Plan ou Surface) lorque vous 
utilisez les fonctions d'assemblage pour les meme raisons que la Conception en contexte en general. 
Se reporter au chapitre correspondant pour plus d' informations si necessaire. 



Ne pas utiliser les fonctions d'assemblage sur un meme composant instancie plusieurs fois dans un ou 
plusieurs assemblages, si F operation n'est pas systematique sur toutes les instances. 

VI.2 La fonction d'assemblage : Ajout 



Cette fonction permet d'ajouter la matiere contenue dans un corps d'une piece de l'assemblage a une 
ou plusieurs pieces de l'assemblage, de la meme maniere que l'ajout de corps de pieces dans une 
piece. 



Donnees d'entree 



Creer un cylindre de diametre 75 mm de hauteur 
totale 200 mm suivant Z a partir d'un cercle defini 
dans le plan Z=0, puis l'enregistrer sous un fichier 
Cylindre D 75. CA TP art. 

Creer un cylindre de diametre 50 mm de hauteur 
totale 100 mm suivant X a partir d'un cercle 
defini dans le plan X=0, puis l'enregistrer sous un 
fichier Cylindre D50.CATPart. 

Ouvrir un nouveau fichier .CATproduct et inserer 
les 2 cylindres crees precedemment puis les 
contraindre l'un par rapport a l'autre dans la 
position de leur insertion. 



^3 

Cylindre D75 (Cylindre D75. 1) 

Cylindre D75 
Cylindre D50 (Cylindre D50. 1) 
^Tgjp Cylindre D 50 
•Publications 

W\ Corps principal 
"Applications 
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Etape 1 : Cliquer sur Picone 

Etape 2 : Selectionner dans Fespace graphique (ou Tarbre) le corps de piece a ajouter, dans cet 
exemple nous ajouterons le corps de piece de Cylindre D50 a Cylindre D75. 

Etape 3 : Une boite de dialogue s'ouvre : Selectionner dans la liste la/les piece(s) qui vont etre 
affectees par 1' operation d'ajout ici : Cylindre D75. 



Definition de la function d'assemhlage 



Norm : | Ajout d'assennblage.l 
Pieces candidates 



Pieces susceptibles 
d'etre concernees par 
1'oDeration booleenne 




O Surbrillance des pieces choisies 



OK j A Annuler J 



Pieces modifiees par 
P operation booleenne. 



Etape 4 : Definir la position de la fonction d'ajout dans le composant choisi a Petape precedente : 



1 Ajouter 


?|x| 






Ajouter| Corps de piece. 2 
Apres: | Extrusion ,1 




Creation automatique 




d'un corps de piece dans 
lequel se positionne le 
composant ajoute. 


M QK i| 


i| Annuler J 



Garder les donnees choisies par defaut et cliquer sur OK. 
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L' instance est identifiee comme piece contextuelle 



ylindre D75 (Cylindre D75. 1) 
Cylindre D75 
^7 Plan xy 
^7 Plan yz 
" Plan zx 
Corps t^incipal 
Intrusion. 



La fleche en haut a gauche de l'icone 
indique que 1' operation booleenne 
n'est pas issue de Cylindre D75. 



Cylindre D75 est lie a 
Cylindre D50 par Solide.l. 



Cylindre DSdftcylindre D50. 1) 



Co|ps de piece. 2 

Solide. Cylindre D50. HCorps principal) 



Cylindre I 



50 




Le Corps Principal du 
Cylindre D50 a ete publie et 
est identifie par un symbole P 



Corps principal 
Fonctons d 'assemblage 
Ajout d 'assemblage. 1 




Cylindre D75. ICylindre D75/Ajout. 1 



Synthese de la fonction d' assemblage 
dans l'arbre du produit. La fonction 
ajout est appliquee uniquement a 
Cylindre 0 75.1. 



"Applications 

Etape 5 : Fermer le fichier Assemblage. CATProduct, puis ouvrir le fichier .CATPart dans lequel est 
defini Cylindre 0 75. 

Etape 6 : Observer les documents pointes sur ce fichier : dans Edition / Liaisons, afficher l'onglet 
« Documents pointes » : 



Liens du document C:\... \Cylindre 75.CATPart Document de design en contents : Assemblage.CATProduct E 



Liens | 


Documents pointes 


* i 1 








| C : \Ajout\Cylindre 50 . CATPart OK | 






Charger 


C:\Ajout\Assernblage.CATProduct OK 


1 * 


Ouvrir 




X 




Chercher 
Liens OLE... J 




Cylindre D75 pointe sur : 

- l'assemblage definissant la fonction d'assemblage 

- le composant ajoute (Cylindre D50) 


2 DocurmE 




.... r - " ■ — - ■■ 





# OK ; 


JJ Annuler ] 
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VI. 3 La fonction d'assemblage : Retrait ® 




Cette fonction permet de retirer la matiere contenue dans un corps d'une piece de l'assemblage a une 
ou plusieurs pieces de l'assemblage, de la meme maniere que le retrait de corps de pieces dans une 
piece. 



Donnees d' entree : 

Creer un cylindre de diametre 75 mm de hauteur totale 200 mm suivant Z a partir d'un cercle defini 
dans le plan Z=0 puis l'enregistrer sous un fichier Cylindre D75.CATPart. 

Creer un cylindre de diametre 50 mm de hauteur totale 100 mm suivant X a partir d'un cercle defini 
dans le plan X=0 puis l'enregistrer sous un fichier Cylindre D50.CATPart. 

Ouvrir un nouveau fichier .CATproduct et inserer les 2 cylindres crees precedemment puis les 
contraindre l'un par rapport a l'autre dans la position de leur insertion. 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone ^* 

Etape 2 : Selectionner le composant a retirer dans Fespace graphique (ou Farbre) dans cet exemple 
nous retirerons Cylindre D50 a Cylindre D75. 

Etape 3 : Une boite de dialogue s'ouvre : Selectionner dans la liste la/les piece(s) qui vont etre 
affectees par 1' operation de retrait ici : Cylindre D75. 



Definition de la fonction d'assemblage 



Norm : | Retrait d'assemblage. 1 
Pieces candidates 



Norm 



Cylindre D75 
Cylindre D50 



| Chemin" 



Assemblage\Cylindre D75. 
Assemblage\Cylindre D50.1 




Pieces susceptibles 
d'etre concernees par 
1' operation booleenne 



Pieces choisies 



Boutons de "bascule" 

de Pieces candidates 
a Pieces choisies. 



O Surbrillance des pieces choisies 



^ OK j J Annuler J 




»l 


»i 


te 


Bascu 


e tou 


[ 







Bascule la piece 
selectionnee 



Pieces modifiees par 
1' operation booleenne. 



Etape 4 : Definir la position de la fonction d'ajout dans le composant choisi a l'etape precedente 
garder les donnees choisies par defaut et cliquer sur OK. 
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Cylindre D75 (Cylindre D75. 1) 
Cylindre D75 
Plan xy 
" Plan yz 
Plan zx 

Corps principal 
J"5J Extrusion. 1 



Retrait. 1 




Cylindre D50 (Cylindre D50. 1) 



^ Solide. l(..!Cylir|dre D50. HCorps principal) 



#-^J Cylindre D50 
•Publications 

[3^1 Corps principal 
■® Fonctions d 'assemblage 
Retrait d 'assemblage. 1 



Cylindre D75. ICylindre D75/Retrait. 1 



"Applications 
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VI.4 La fonction d'assemblage : Poche GJ 

£ 

Cette fonction permet, a partir d'un contour defini dans une des pieces d'un assemblage, de realiser 
une poche impactant une ou plusieurs pieces de cet assemblage. 





Donnees d y entree : 

Creer 3 cylindres coaxiaux de 0 50 mm x 10 mm, 0 40 mm x 10mm, 0 30 mm x 10mm (les nommer 
respectivement Cylindre D50.CATPart, Cylindre D40.CATPart et Cylindre D30.CATPart 

Ouvrir un nouveau .CATproduct et y inserer les 3 cylindres crees precedemment puis les contraindre 
l'un par rapport a l'autre afin de les decaler tout en gardant leurs axes coincidents. 

BBHfllHfifiB 

•^jj Cylindre D30 (Cylindre D30. 1) 
§] Cylindre D30 

Cylindre D40 (Cylindre D40. 1) ^ ^ 

w£\ Cylindre D40 
Cylindre D50 (Cylindre D50. 1) 
Cylindre D50 
f^\l Contraintes 
Applications 
Etape 1 : Rendre actif Cylindre D30 

Etape 2 : Esquisser un contour ferine sur la face extrudee du cylindre. Publier ce contour 






Etape 3 : Rendre actif Produit Assemblage. 

Etape 4 : Cliquer sur l'icone et selectionner l'esquisse realisee a l'etape 2, une boite de dialogue 



s ouvre : 
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Definition de la fonction d'assemblage 



Norm : (Roche d'assemblage. 1 
Pieces candidates 



2$K 



Cylindre D30 
Cylindre D40 
Cylindre D50 




Pieces pouvant etre 
impactees par la poche. 



Etape 5 : Selectionner uniquement Cylindre D50 et Cylindre D40 comme pieces affectees par 
l'operation de Poche. 

Etape 6 : Definir les caracteristiques de la fonction Poche : 



Definition de la poche 



i— Premiere limite 



Type : jjusqu'au dernier 



| Pas de selection 

Offset : 



Ormrm 




pProfil/Surface 



Selection : |Esquisse.2 
O Epaissir 
Inverser le cote 



O Extension syrmetrique 
Inverser la directicin j 



Plus » | 
J Annuler | Apercu 




L'option jusqu'au dernier s'applique sur 
l'ensemble des composants choisis dans V Etape 5. 
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Cylindre D30 (Cylindre D30. 1) 

Cylindre D30 ^4 

Publications 

L [3^| Esquisse. 2 




Cylindre D40 (Cylindre D40. 1) 
l £\ Cylindre D40 

^ Corps principal 

"[""^J Extrusion. 1 
~~ jp| ] poche.l 

Esquisse. 2 
References externes 
+ " { f\ Esquisse . 2 UCy lindr^ D 3 0.1!Esquisse.2) 
Corps surfacique. 1 
5 s ^aJ Cylindre D50 (Cylindre D50 



Ihdre D30.1!Esquisse.2) 





Cylindre D50 



; ^ Corps principal 
+-^1 Extrusion. 1 

1 ^ <= 



'^Poche.l 



) 



Utilisation d'une reference 
externe a Cylindre D40 : 
Esquisse. 2 publiee de 
Cylindre D30 



+ ~! A Esquisse. 2 (. . !C|lindreD30. 1! Esquisse. 2) 
References externes 

Esquisse. 2 (. .! Cylindre D30. 1! Esquisse. 2) 
"Ftl Contra i ntes 




< 



> 



Fonctions d'assemblage 
(bJ Poche d'assemblage. 1 
"Jd) Cylindre D50. ICylindre D50/Poche. 1 
J&J Cylindre D4 °- ICylindre D40/Poche. 1 
"^"Applications 



Utilisation d'une reference 
externe a Cylindre D50 : 
Esquisse. 2 publiee de 
Cylindre D30 
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VI.5 La fonction d'assemblage : Trou .!£ 



£ 



Cette fonction permet de creer des trous impactant une ou plusieurs pieces d'un meme assemblage. 




Donnees d'entree : 

Creer 3 cylindres coaxiaux de 0 50 mm x 10 mm, 0 40 mm x 10mm, 0 30 mm x 10mm (les nommer 
respectivement Cylindre 50.CATPart, Cylindre 40.CATPart et Cylindre 30.CATPart). 

Ouvrir un nouveau .CATproduct et y inserer les 3 cylindres crees precedemment puis les contraindre 
l'un par rapport a l'autre afin de les decaler tout en gardant leurs axes coincidents. 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone 
Etape 2 : Selectionner le face superieure de Cylindre 0 30 mm, une boite de dialogue apparait : 



Definition de la Fonction d'assemblage 



Norm : |Trou d'assemblage. 1 



-Pieces candidates 



Norm 



Chermin 



Cylindre 0 50 Assemblage\Cylindre 0 50. 1 

Cylindre 0 40 Assermblage\Cylindre 0 40. 1 



Catia « bascule » par 
defaut la piece 
correspondant a la 
face selectionnee. 
II est ensuite possible 
de la supprimer de la [idre 0 30 
liste. 



.ci chois 



lemin 



Assermblage\Cylindre 0 30.1 



O Surbrillance des pieces choisies 



si j ij Annuler j 



Etape 3 : Basculer la liste des pieces candidates en pieces choisies (pour cette exemple prendre les 3 
cylindres), puis selectionner un trou de type jusqu'au dernier dans la boite de dialogue de la fonction 
trou 



Etape 4 : Cliquer sur OK 
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•■■Qcylindre 0 30 (Cylindre 0 30. 1) 
| Cylindre 0 30 



— ; jS Corps principal 
t"S Extrusion. 1 



r 



I Trou .1 



Le trou est applique dans 
1' assemblage et non dans 
le composant Cylindre 0 
30. 



•":£^Esquisse,9 



Esquisse de positionnement - Trou d'assemblage. 1 



■i^Corps surfacique.l 
pSjcylindre 0 40 (Cylindre 0 40. 1) 
| Cylindre 0 40 



Positionnement du trou 
par rapport a une face 
de Cylindre 0 30. 



Corps principal 
Extrusion. 1 
•-hpjTr 



I Trou .1 



Composant Trou applique, 
mais non defini dans 
Cylindre 0 40. 



W-i^Esquisse.5 



References externes 

Esquisse de positionnement - Trou d'assemblage. 1 
*-!^Corps surfacique.l 



■^Cylindre 0 50 (Cylindre 0 50. 1) 
•■^1 Cylindre 0 50 

- Corps principal 



Reference du composant 
trou issu de Cylindre 0 
30 / Esquisse4. 



*"5J Extrusion. 1 
" i pi Trou .1 . 



\if m ) Esquisse. 5 



^^References externes 



Composant Trou applique, 
mais non defini dans 
Cylindre 0 50. 






Reference du composant 
trou issu de Cylindre 0 30 / 
Esquisse4. 



•""^ Esquisse de positionnement - Trou d'assemblage. 1 
fe'^jlContraintes 
■© Fonctions d'assemblage 
r-^J Trou d'assemblage. 1 

-jjojcylindre 0 SO.lCylindre 0 50/Trou.l 
-^Jcylindre 0 40.1Cylindre 0 40/Trou.l 
-[cjcylindre 0 30.1Cylindre 0 30/Trou.l 



Face sur 
laquelle est 
definie 
l'esquisse. 




Synthese de la fonction assemblage : La 
fonction Trou s' applique a Cylindre 0 30, 
Cylindre 0 40 et Cylindre 0 50. 
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VI. 6 La fonction d'assemblage : Coupe ^ 




Cette fonction permet de couper par un meme plan, une face ou une surface, une ou plusieurs pieces 
d'un meme assemblage. 



Donnees d'entree 



Creer 3 cylindres coaxiaux de 0 50 mm x 10 mm, 0 40 mm x 10mm, 0 30 mm x 10mm (les nommer 
respectivement Cylindre D50.CATPart, Cylindre D40.CATPart et Cylindre D30.CATPart). 

Ouvrir un nouveau .CATproduct et y inserer les 3 cylindres crees precedemment puis les contraindre 
l'un par rapport a l'autre afin de les decaler tout en gardant leurs axes coincidents. 

Etape 1 : Publier votre plan de coupe dans la Part Cylindre D50 (soit le Plan XZ ou YZ). Retourner 

dans l'assemblage puis cliquer sur l'icone Coupe 5^ . 

Etape 2 : Selectionner le plan de coupe. 

Etape 3: Une boite de dialogue apparait : 



Definition de la fonction d'assemblage 



Norm : j Coupe d'assemblage. 1 
Pieces candidates 



Norm 



Chemin 



Cylindre D30 Assemblage\Cylindre D30. 1 

Cylindre D40 Assemblage\Cylindre D40. 1 

Cylindre D50 Assemblage\Cylindre D50. 1 



Pieces choisies 




O Surbrillance des pieces choisies 



^ OK J n2 Annuler J 



Etape 4 : Basculer Cylindre 0 30 et Cylindre 0 50, puis choisir le cote de matiere a conserver. 
Cliquer sur OK dans la boite de dialogue de la fonction Coupe. 
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"■■^J Cylindre D30 (Cylindre D30. 1) 
ffi Cylindre D30 
Plan xy 
Plan yz 
Plan zx 
CjjJ Corps principal 
t"q?J Extrusion 
^ Coupe. 1 

References externes 

Plan. 2(..! Cylindre D50.1!Plan zx) 
Corps surfacique. 1 
1 Cylindre D40 (Cylindre D40, 1) 
7 Cylindre D50 (Cylindre D50. 1) 
i Cylindre D50 
Plan xy 
Plan yz 
Plan zx 

Corps principal 
"j~"2J Extrusion. 1 
Coupe .1- 
*"Publications 



La coupe est appliquee dans 
1' assemblage et non dans le 
composant Cylindre D30 



Reference du composant de 
coupe issu du Cylindre D50 



Composant Coupe applique, mais 
non defini dans Cylindre D50 



f]Planzx ^ 

Contraintes 
: Fonctions d'assermblage 
^"ftS^ Coupe d'assemblage.l 

Cylindre D30. ICylindre D30/Coupe. 1 
^Cylindre D50, ICylindre D50/Coupe.l 
'Applications 



Plan de coupe utilise publie 




Cylindre D50 



Synthese de la fonction d' assemblage : La fonction 
Coupe s' applique a Cylindre D30 et Cylindre D50. 
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VI. 7 Creation d'un composant symetrique 




Cette fonction permet d'appliquer une symetrie a partir d'un composant (produit ou piece) de 
P assemblage. 

En fonction des choix effectues dans les options de la fonction, le resultat peut etre : 

• Soit un nouveau composant (si le composant d'origine et symetrise ne sont pas superposables) 

• Soit une nouvelle instance du composant d'origine (si le composant symetrise est 
superposable au composant d'origine, dans le cas ou le composant d'origine possede un plan 
de symetrie interne). 

• Soit la meme instance (emplacement de P original) 

La symetrie s'effectue toujours par rapport a un plan. Un seul composant (produit ou piece) peut etre 
selectionne pour une symetrie. 

& 

Une fois qu'elle a ete creee, la fonction de symetrie d'assemblage peut etre mise a jour, supprimee ou 
editee, mais ses parametres ne peuvent plus etre modifies. 

Dans le cas de pieces solides, les corps de pieces qui ne sont pas assembles au corps principal ne sont 
pas pris en compte par cette fonction. 



Donnees d 'entrees : Un assemblage contenant des composants dont certains ont une symetrie interne, 
et d'autres non. Notre exemple est constitue d'un assemblage contenant un sous produit « Equerre 
assemblee » (constitue de 2 pieces Equerre et Cube) et deux pieces Plaque et Triangle : 



I Plaque (Plaque, 1) 

I Equerre assemblee (Equerre assemblee, 1) 

Equerre (Equerre. 1) 
'1 Cube (Cube.l) 
"Ol Contraintes 
I Triangle (Triangle. 1) 



Triangle 




Plans de 

symetrie 
du triangle 



Equerre 
Cube 



Plan utilise 
pour la fonction 
symetrie 



Plaque 
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Etape 1 : Activer la racine d el' assemblage. 
Cliquer sur l'icone « Creer un composant 
symetrique » "J^. 

La fenetre « Assistant de symetrie » s'affiche : 



Puis selectionner le produit a symetriser (il est 
recommande de le selectionner dans l'arbre afin 
de choisir avec certitude la piece ou le produit 
souhaite). 



Un apergu du resultat apparait : 



Assistant de symetrie 



1. Selection du plan mirroir 
§2. Selection du produit a transformer 




3 Annuler 



Etape 2 : Choisir l'un des trois modes de traitement et les options dans la boite de dialogue 
« Assistant de symetrie » : 



Assistant de symetrie 



71 fx 



'ffifil Symetrie de Equerre assemblee (Equerre a: 
Equerre (Equerre. 1) 
-J^flCube (Cube.l) 



Aper^u de l'arborescence qui resultera de 
1' operation 

Remarque : Si Ton selectionne des 
composants dans cette arborescence, l'apergu 
de resultat n'affiche que ce composant. II est 
possible de choisir des modes de traitement 
differents pour chacun de ces composants. 



^ Miroir, nouveau composant 
O Rotation nouvelle instance 

O Rotation rneme instance 

O Translation nouvelle instance 



^ Plan VZ 
O Plan XZ 
O Plan XY 



georinetrie a symetriser dans la nouvelle piece: 
O Vue externe 

□ Corps de piece 




Conserver les liens en position 
Conserver les liens avec la geometrie 



Terminer 



j| Annuler | 



Conserver les liens en position : si cochee, tout 
deplacement du composant original entraine un 
deplacement identique du composant resultant de 
la symetrie. 



4 modes de traitement sont 
possibles (voir page suivante) : 

• Miroir, nouveau composant 

• Rotation, nouvelle instance 

• Rotation, meme instance 

• Translation, nouvelle instance 



Conserver les liens avec la geometrie : Si cette option est cochee, un lien est cree entre la 
geometrie du composant original et celle du composant resultant de la symetrie. 
Toute modification de la geometrie de 1' original entraine la meme modification (apres une 
mise a jour) pour le composant resultant. 
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Les trois modes de traitement sont : 



Miroir, nouveau composant : Voir l'exemple de l'etape 3. 

Cree un nouveau composant symetrique. Le composant original et le composant symetrique ne sont 
pas superposables (sauf cas particulier). 

Rotation, nouvelle instance : Voir l'exemple de l'etape 4 

Cree une nouvelle instance du composant (le composant original et le composant symetrique sont 
identiques). Ce choix necessite la selection d'un plan de symetrie interne du composant original. 

Le resultat est en fait issu de 2 symetrie successives : par rapport au plan selectionne a l'etape 1, et par 
rapport au plan de symetrie interne selectionne dans la boite de dialogue. Cela revient a une rotation 
ayant pour axe, 1' intersection de ces 2 plans. Cette operation permet d'obtenir un composant 
superposable a 1' original. 

Rotation, meme instance 

Le principe est le meme que pour le mode « Rotation, nouvelle instance », mais dans ce cas le 
composant original n'est pas duplique (il est lui-meme deplace). 

Translation, nouvelle instance : Voir l'exemple de l'etape 5 

Cree une nouvelle instance du composant original (le composant original et le composant translate 
sont identiques). Le vecteur de translation est calcule comme suit : 

Le centre du repere du composant selectionne est projete sur le plan miroir utilise pour la symetrie. 

Le vecteur de translation est le double du vecteur entre le centre du repere du composant et sa 
projection sur le plan miroir. 

Etape 3 : Cas du Miroir, nouveau composant 

Appliquer la fonction a un composant non symetrique (dans notre exemple, le produit « Equerre 
assemblee »). Choisir le modes de traitement « Miroir - nouveau composant ». Lancer la fonction en 
cliquant sur le bouton « Terminer ». 

% ■KJji'iMg=%tJ M |MAl 

"r% Plaque (Plaque. 1) 

Equerre assemblee (Equerre assemblee. 1) 
Equerre (Equerre. 1) 
|-r%Cube (Cube.l) 
Contraintes 



^ Triangle (Triangle. 1) 
i Symetrie de Equerre assemblee (Symetrie de Equerre 
Symetrie de Equerre (Symetrie de Equerre. 1 . 1) 
Symetrie de Cube (Symetrie de Cube. 1 .1) 



Un nouveau produit « Symetrie de Equerre 
Assemblee » a ete cree et apparait dans l'arbre des 
specifications. II est compose de deux nouvelles 
pieces « Symetrie de Equerre » et « Symetrie de 
Cube », qui seront sauvegardee lors de la prochaine 
sauvegarde du produit. La geometrie de ces pieces 
est liee a celle de l'original si l'option a ete cochee. 



Fonctions d'assemblage 



Symetrie d'assemblage. 1 



t; 



Plaque. 1 / Plan yz 
Equerre assemblee. 1 




La fonction d'assemblage « Symetrie d'assemblage » apparait dans l'arbre des specifications. 
Elle a comme entrees le plan « Plaque 1/ plan yz » et le produit « Equerre assemblee ». 
Remarque : cette fonction ne peut plus etre modifiee apres sa creation 
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Un bilan faisant le total des nouveaux 
produits, des nouvelles instances et du 
nombre total de produits crees apparait. : 

Dans notre exemple, 3 nouveaux produits ont 
ete crees : « Symetrie de Equerre 
Assemblee », « Symetrie de Equerre » et 
« Symetrie de Cube ». 



Assistant de symetrie 


_*|x| 


nombre de nouveaux produits 






nombre de nouvelles instances: 


(1° 




nombre de produits : 








Fermer 









Etape 4 : Cas de la Rotation, nouvelle instance 



Appliquer la fonction « Creer un composant symetrique » sMP a un composant symetrique (dans notre 
exemple, la piece « Triangle »). Cette piece possede deux plans de symetrie internes, dont un qui est 
parallele au plan miroir utilise pour la fonction de symetrie d'assemblage. On obtiendra une piece 
symetrique identique a 1' original, c'est pourquoi on choisit ici le mode de traitement « Rotation, 
nouvelle instance ». 




"El Plaque (Plaque. 1) 

T:h Equerre assemblee (Equerre assemblee. 1) 
"§§ Triangle (Triangle. 1) 
"§§ Triangle (Symetrie de Triangle. 1 . 1) - 
"y Fonctions d'assemblage 
*" tfi Symetrie d'assemblage. 1 



~& Plaque. 1 / Plan yz 
^§ Triangle. 1 



L'un des plans de symetrie 
propres du triangle est parallele 
au plan miroir 



Une nouvelle instance de la piece « Triangle 1 » 
apparait dans l'arbre des specifications. 
Cette piece est la meme que 1' original : 

• nom identique « Triangle », 

• pas de sauvegarde sous un nouveau fichier 
Le nom d' instance « Symetrie de triangle 1.1 » la 
differencie de l'original dans cet assemblage. 



La fonction d'assemblage « Symetrie 
d'assemblage » apparait dans l'arbre des 
specifications. 

Elle a comme entrees le plan « Plaque 1/ plan 
yz » et la piece « Triangle 1 ». 



Le bilan apparait. 


Assistant de symetrie 








Une nouvelle instance a ete 


rofnlbre de nouwcMiK produits 




creee : Triangle 1 (Symetrie de 


norriye de nc^-eles Instances: 




triangle 1.1). 


noffibrHt dc ^oduts ; 


i 






Fermw | 
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Etape 5 : Cas de la Translation, nouvelle instance 

Appliquer la fonction « Creer un composant symetrique » a un composant quelconque (dans notre 
exemple, le produit « Equerre assemblee »). Choisir le mode de traitement « Translation nouvelle 
instance ». 




Plaque (Plaque. 1) 



' Equerre assemblee (Equerre assemblee. 1) 
Equerre (Equerre. 1) 
Cube (Cube.l) 
O Contraintes 



■5? Triangle (Triangle. 1) 

Equerre assemblee (Equerre assemblee. 2) 
■|"r% Equerre (Equerre. 1) 
*-r%Cube (Cube.l) 
On Contraintes 
Fonctions d'assemblage 

Symetrie d'assemblage. 1 
f-±s Plaque. 1 / Plan yz 
r% Equerre assemblee. 1 



Le vecteur VI est calcule par projection 
de l'origine du composant translate sur le 
plan miroir. 

Le vecteur V2, qui est le vecteur de cette 
translation, est le double de VI. 



Une nouvelle instance du produit « Equerre 
assemblee » apparait dans l'arbre des 
specifications. 

Ce produit est le meme que 1' original (nom 
identique « Equerre assemblee », pas de 
sauvegarde sous un nouveau fichier). Le nom 
d' instance « Equerre assemblee.2 » differencie 
cette instance de l'original dans cet assemblage. 
Les pieces qui la composent sont les memes que 
celles de 1' original. C'est le produit qui a ete 
instancie, pas les pieces qui le composent. 



La fonction d'assemblage « Symetrie 
d'assemblage » apparait dans l'arbre des 
specifications. 

Elle a comme entrees le plan « Plaque 1/ plan 
yz » et la piece « Triangle 1 ». 



Le bilan apparait. 

Une nouvelle instance a ete creee : 

Equerre assemblee (Equerre assemblee.2). 



nonrtre de nou^eles Instances: |J 
<tiithr£ tit t^C*duitS 



rr 



JJKJ 
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VII. 1 Gestion des produits et des liens 

I 



Dans cette partie, nous allons detailler les differents outils d'analyses specifiques a l'atelier Assembly 
Design. 



VII. 1.1 Utilisation de la fonction Gestion de Produit 



Cette fonction, situee dans la barre des menus Outils -> Gestion de Produit, permet de gerer les 
differents produits de votre assemblage et de consulter le statut de ses composants. 




Donnees d'entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant des pieces et autres sous- 
produits. 

Etape 1 : Cliquer sur la fonction Outils -> Gestion de Produit dans la barre des menus. Une 
boite de dialogue apparait : 



Localisation physique 
du document 



Gestion de produit 1 



Localisation physique 
de sa representation 



:- 



Reference du produit | Document 



| Statut | Representation 



Ensemble sel poivre 

Support 

Socle 

Saliere et bouchon 

Saliere 

Bouchon 



F documents and Sett. . . Modifie Aucune 
F documents and Sett. . . Non Modifie Aucune 
F :\pocuments and Sett. . . Non Modifie F :\pocuments and Set. , 



F :\pocuments and Sett. . . Non Modifie F :\pocuments and Set. 



F :\pocuments and Sett. . . Modifie Aucune 

F :\pocuments and Sett. . . Non Modifie F :\pocuments and Set. , 

F documents and Sett. . . Modifie F documents and Set. , 



Nouvelle reference du produit 

frige - 



Nouvelli 



1 



Statut : modifie ou non modifie 



resentation : 



| F:\pocu m p^ ~ inH ■-■-ttinn.-\r..-i.-i irhn ^ li ^nH^\^^n a-do| =um e n ts\^venir\|V^odule Solide\Fichit 
Champ de saisie de la reference du 



document selectionne 



OK I Appliquer j J Annuler J 



Etape 2 : Apres consultations ou modifications, cliquer le bouton OK. 
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VI 1. 1.2 Gestion des liens d'un assemblage 



Un fichier CATpart (produit) pointe sur tous ses documents fils. II se peut qu'au cours d'une 
manipulation, les liens ne puissent plus etre reconduits du fait par exemple du deplacement du 
fichier d'un des fils de l'assemblage vers un autre repertoire que celui d'origine. 

II faut dans ce cas reconduire les liens entre le fichier pere et son/ses fils. 



VII. 1.2.1 Retrouver les liens a I'ouverture d'un assemblage 



I 



A I'ouverture d'un assemblage possedant des liens rompus, la boite de dialogue suivante est 
affichee : 



Ouvrir 



Les fichiers suivants n'ont pas ete trouves ou ne contiennent pas les bonnes informations . 
Utiliser la comrinande Bureau pour retrouver les bons fichiers. 

Fermer Bureau 



L'arbre de gestion des liaise 



Cliquer sur le bouton « Bureau » pour acceder a 
l'arbre de gestion des liens 




Cette piece surlignee en rouge signifie 
que son chemin n'a pas ete retrouve 



Pour retrouver le lien, cliquer sur ce fichier avec le bouton droit de la souris et selectionner 
« Chercher » pour ouvrir l'explorateur. Selectionner le fichier a son nouvel emplacement, 
puis cliquer sur Ouvrir. Vous revenez alors a l'arbre, que se presente sous la forme 
suivante : 




^fl salierel .CATParj 
fil Bouchonl.CATPai 



Fermer la fenetre pour revenir sur l'assemblage avec les liens ainsi reconnectes. 
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VII. 1.2.2 Retrouver les liens d'un assemblage ouvert 



Dans le cas ou Passemblage est ouvert et que l'un des fils ne peut pas etre trouve, la boite 
de dialogue suivante, accessible depuis le menu Edition -> Liaisons, permet d' analyser 
tous les liens et les documents pointes : 



Liens du document EA... \Produit1. CAT Product 



HZ] 



! Liens ;| Documents pointes | 


Type de lien: | All Proprietaire: |AII t | 






Element pointant | Element pointe | Document | Type de lien | Statut 








Charger 


Saliere.1 Saliere E:\... \saliere1. CAT Part Instance OK 


Synchroniser 


Activer/Desactiver j 








Isoler 




2 Liens: 1 Document non trouve, 1 OK 

Document pointe: E:\CATIAV5W5\Module Solide\Bouchon1. CAT Part 







> OK | J Annuler | 



Pour reconduire un lien, dans le cas ou la colonne Statut vous signale Document non trouve. 

• Selectionner dans la boite de dialogue la ligne correspondant a 1' element. 

• Cliquer sur l'onglet Document pointes, puis sur le bouton Chercher, une boite de 
dialogue apparait pour aller selectionner physiquement 1' element vers lequel le lien 
a ete perdu. 



Liens du document E:\... \Produit1. CAT Product 



Selection de fichier 



Regarder dans : | _J Nouveau dossier 




Nom du fichier : 

J_ype des fichiers : | Pieces [ K .CATPart] 

V~ Ouvrir en lecture seule 
V~ Afficher I'apercu 



• Une fois le document localise, le selectionner et cliquer sur le bouton Ouvrir. 

• Le lien a ete recree, il suffit alors de cliquer sur OK pour valider. 
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VII. 1.2.3 Options de localisation des documents lies 



I 



A l'ouverture de fichiers contenant des liens vers d'autres fichiers, Catia recherche les 
documents lies dans divers emplacements, obeissant a une liste de priorites pour ces 
emplacements. Le premier endroit de recherche est bien entendu le repertoire dans lequel a 
ete stocke le fichier pointe. Mais si ce fichier a ete deplace, Catia le recherche egalement 
dans d'autres repertoires, comme par exemple les sous-repertoires de celui d'origine. 

Cette liste est configurable dans le Menu Outils/Options / General, onglet document. Les 
options de Localisation des documents lies permettent d'activer/inactiver certains 
emplacements de recherche de fichiers et de gerer l'ordre de priorite de ces recherches. 



Recherche dans 
P emplacement original du 
document pointe. 



Recherche dans 
P emplacement original du 
document pointant (le pere 
du fils manquant) 



Localisation des documents lies 



Recherche dans les dossiers 
relatifs (sous-repertoires) de 
P emplacement original du 
document pointe 



Emplacement des documents Actif 



Activer 



Dossier du lien 

Dossier du document pointant 
Dossier relatif 
Autres dossiers 
EN0VIA5 

Base de donnees ENOVIA VPM 
Librairies de Process communes 
EN0VIA5 



Oui 

□ ui 

□ ui 

□ ui 



□ ui 

□ ui 



J 



.Pe.sactiver | 



Jjjemonter 
DescendreJ 
^onficiurer.^ 



Ordre de 
priorite de 
recherche 



Recherche dans des dossiers 
deflnis par Putilisateur. 



Toujours laisser active en premier dans la liste 'Dossier du lien' sinon le systeme va soit 
ralentir pour trouver les liens, soit provoquer des problemes de liaisons. 
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VII.2 Utilisation de la publication 



I 



La publication est un outil impactant la construction et revolution des assemblages. 

Elle permet notamment de reconnecter automatiquement les contraintes lors du remplacement d'une 
piece par une autre (nouvelle version ou piece nouvelle) dans un assemblage. II faut pour cela que les 
elements publies soient les memes pour la piece d'origine et la piece remplagante (meme type 
d' elements, memes noms utilises dans la publication). 

Elle permet aussi la reconnection automatique de references externes pour les liens multi-modeles, 
lors du remplacement d'une piece referencee par d'autres pieces. 

Le point de depart de la publication se situe au niveau de la piece, avant qu'elle soit inseree dans un 
assemblage. Le responsable de l'implantation de la piece doit determiner quels sont les elements 
geometriques qui seront utilises pour contraindre la piece dans les assemblages, et publier ces 
elements dans 1' atelier Part Design. 

Ensuite, dans l'atelier Assembly Design, il est vivement recommande d'utiliser ces elements publies 
pour contraindre la piece dans l'assemblage. 

Une option permet d'imposer l'utilisation d'elements publies pour contraindre les pieces de 
l'assemblage. Elle se situe dans le menu Outils/ Options / Conception mecanique /Assembly design, 
Onglet « Contraintes » 



Creation de contraintes _ 
O Toute georinetrie 



O Georinetrie publiee au niveau des composants enfants 
^ Georinetrie publiee a tous les niveaux 



Permet d'utiliser n'importe quelle geometrie 
(publiee ou non) pour la creation de 
contraintes. 

Option obligatoire si vous n'utilisez pas la 
Publication. 



Seules les geometries publiees (a tous les 
niveaux dans la branche du composant actif) 
peuvent etre utilisees pour creer des contraintes. 
Option recommandee si vous utilisez la 
Publication. 



Seules les geometries publiees dans les 
enfants directs (niveau N+l) par rapport au 
composant actif (niveau N) peuvent etre 
utilisees pour creer des contraintes au niveau 
actif. 



Remarque : Si l'option « Geometrie publiee au niveau des composants enfants » est 
selectionnee, il faudra publier des geometries a chaque niveau de l'assemblage (y compris au 
niveau des sous-produits) pour pouvoir contraindre chaque niveau. Suivant les cas, des 
elements geometriques peuvent alors etre publies plusieurs fois, a des niveaux differents de 
l'assemblage. 



L'utilisation de la publication necessite la mise en place de regies et methodologies communes dans 
l'entreprise (ou au sein d'un projet). Le systeme de publication ne peut fonctionner efficacement que 
si tous les acteurs l'utilisent. 
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Extrusion 1 



Donnees d'entree : Creer et sauvegarder les 3 pieces suivantes dans l'atelier Part Design (prendre 
garde a la position des plans remarquables pour facilite r la suite des manipulations) : 

• Piece « Fiche » 

® Corps principal 
t^J Extrusion. 1 
Esquisse.l 
"-^) Extrusion. 2 

t-P\ Esquisse interface 

ir-0\ Esquisse.4 




Respecter cette 
orientation pour 
faciliter la suite 
des manipulations 



Pour faciliter la suite des manipulations, 
realiser les deux cylindres par Extrusion d'une 
seule Esquisse definie dans le plan XY (et qui 
comprendra 2 contours circulaires de diametre 
10mm symetriques par rapport a YZ). 
Pour plus de clarte, renommer ensuite cette 
Esquisse : « Esquisse interface » 




• Piece « Plaque » 
1 ^ 

Corps principal 
I Extrusion. 1 
*-k£\ Esquisse. 1 




• Piece « Cylindre » 

Corps principal 
— rjp Extrusion. 1 
Esquisse. 1 




Hauteur 100mm, 
Diametre 20mm, 
— -V Axe de revolution^ Z. 
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Etape 1 : Configuration des options imposant la publication 

Dans le menu outils/options, activer les options suivantes (cocher comme ci-dessous) : 
• Infrastructure/ Infrastructure Part/ Onglet General 

Akr . • , References Externes 

Obligatoire pour pouvoir creer des 

references externes avec liens. | harder le lien avec I'objet selectionne 

O Montrer les references externes a leur creation 
O Confirmer la creation de lien avec I'objet selectionne 
O Utiliser comme contexte la racine de [assemblage 
► j Interdire la selection externe avec lien d'elements non publics. 
j Publier une face, arete, axe, sornrnet ou extrernite 



N'autorise que les elements publies 
pour creer des references externes 
(cela evite de selectionner des 
elements non publies). 



• Conception mecanique /Assembly design, Onglet « Contraintes » 



Creation de contraintes 



O Toute geornetrie 

O Geornetrie publiee au niveau des composants enfants 
^ Geornetrie publiee a tous les niveaux 



Seules les geometries publiees (a tous 

les niveaux dans la branche du 

composant actif) peuvent etre utilisees 

pour creer des contraintes. 

Option recommandee si vous utilisez la 

Publication. 



Etape 2 : Publications sur la piece « Fiche » 
Ouvrir la piece « Fiche » dans 1' atelier Part Design. 



Dans le menu Outils, utiliser la fonction Publication. La boite de dialogue suivante s'ouvre : 



Publication 



Element geometriques publies 



Nonn 



| Statut | Element 



I 



Options pour 
renommer. 



Face inf 


OK 


Fiche\Corps principal\Extrusion,l\Face 


Plan yz 


OK 


Fiche\Plan yz 


Plan zx 


OK 


Fiche\Plan zx 


Axe trou 


OK 


Fiche\Corps principal\Trou. l\Axe 


Fond trou 


OK 


Fiche\Corps principal\Trou,l\Face 1 


Esquisse interface 


OK 


Fiche\Corps principal\Esquisse interface 



1 



Rqnormrmer: Selectionner la case du norn et entrer le nouveau norm 
J Publier une face J arete, axe, sornrnet ou extrernite 



Elements publies. II est souvent judicieux de les 
renommer : pour cela, selectionner la ligne et 
cliquer sur la case du nom, puis modifier le texte. 




Pour retirer 
1' element 
selectionne de 
la liste. 



Pour Importer/ 
exporter la liste 
des noms sous 
un fichier au 
format txt. 



Pour publier un 
parametre de la Part. 



Si coche : Permet de selectionner 
directement des faces, aretes, etc. 
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Pour la Publication, selectionner les elements suivants et les renommer comme mentionne : 




Corps principal 
r^} Extrusion. 1 
(5] Extrusion. 2 
t-Q\ Esquisse interface 
Jh|o]lIciU 
£ Publication 
-[f]Face inf 
-[PjPlan yz 
-[PjPlan zx 



Axe Trou 



-[PjAxe trou 
-[P]Fond trou 
— L [f] Esquisse interface 

NB : pour selectionner l'axe du trou, 
cliquer sur la face circulaire du trou 
avec le bouton droit de la souris, et 
dans le menu contextuel choisir la 
fonction « Autre selection. . . ». 

La fenetre suivante s'affiche : 




Fond Trou 



Face inf (base 
de 1' extrusion 1) 



Autres selections f»"]|n ;[x] 



Fiche 



^icorpsjDrincipal 
- 

71 Trou .1 
| Axis ^ 



Deployer 
l'arborescence. 



► 1 



L 



Puis selectionner 
« Axis » 



Puis valider la fenetre de Publication par OK. Sauvegarder le fichier Fiche.CATPart. 



Etape 3 : Publications sur la piece « Plaque » 



Ouvrir la piece « Plaque » dans l'atelier Part Design. Dans le menu Outils, utiliser la fonction 
Publication. Publier les elements suivants en les renommant comme mentionne : 

•^^jU Corps principal 

-■^1 Extrusion. 1 

j^j Esquisse. 1, 
r S£ Publication 
-_P]Face sup 

- P]Plan yz- 

- P]Plan zx' 

Puis valider la fenetre de Publication par OK. Sauvegarder le fichier Plaque. CATPart. 
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Axe (utiliser le menu 
contextuel/ Autre selection) 



Etape 4 : Publications sur la piece « Cylindre » 

Ouvrir la piece « Cylindre » dans l'atelier Part Design. Dans le menu Outils, utiliser la fonction 
Publication. Publier les elements suivants en les renommant comme mentionne : 

Corps principal 

Extrusion. 1 

*S Publication 
-[H Axe 

Face inf 
-[£>lanyz 

-Hjplanzx v J Face inf (base 

du cylindre) 



Puis valider la fenetre de Publication par OK. Sauvegarder le fichier Cylindre.CATPart. 
Etape 5 : Assemblage des 3 pieces. 

Creer un nouveau Product dans l'atelier Assembly Design. 



Inserer BF les 3 pieces dans l'assemblage : Plaque, Fiche, Cylindre. Sauvegarder P assemblage. 
Etape 6 : Contraindre V assemblage de la fagon suivante : 

• Fixer la Plaque 

• Creer les contraintes suivantes entre Plaque et Fiche : 

o Contact surfacique entre Plaque/Face sup et Fiche/Face inf 

o Coincidences entre les plans XZ et entre les plans YZ des deux pieces. 

• Creer les contraintes suivantes entre Fiche et Cylindre : 

o Contact surfacique entre Fiche/Fond trou et Cylindre/Face inf 

o Coincidence entre Fiche/ Axe trou et Cylindre/ Axe 

o Parallelisme entre les plans XZ (ou YZ) des deux pieces. 



Plaque (Plaque. 1) 
Fiche (Fiche. 1) 

f"'^ Cylindre (Cylindre. 1) 

«- [ Contraintes 



Remarque : 

L' option « Creation de contraintes/ geometrie 
publiee a tous les niveaux » nous impose de 
selectionner des elements publies, dans 
Parbre ou dans Pespace graphique. 



-Ji^Fixe.l (Plaque. 1) 

-^Contact surfacique. 1 (Plaque. l^Fiche. 1) 

- ffi Coincidence . 1 (Fiche . 1 , Plaque . 1 ) 

- ffi Coincidence . 2 (Fiche . 1 f Plaque . 1 ) 
"^Contact surfacique. 2 (Fiche. ljCylindre.l) 

Coincidence. 3 (Cylindre. 1 > Fiche. 1) 
" $ Parallelisme . 1 (Cylindre . 1 t Fiche . 1 ) 
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Etape 7 : Fonction d y assemblage « Poche » entre la Fiche et la Plaque 

9 



Cliquer sur l'icone Poche 
Selectionner « l'Esquisse interface » 
comme contour de la Poche (la 
selectionner dans l'arbre, en deployant 
l'arborescence de la piece « Fiche »). 

Remarque : L'option « References 
externes/ Interdire la selection externe avec 
liens d'elements non publies » nous 
impose de selectionner des elements 
publies pour defmir le contour de cette 
fonction Poche. 

Dans la boite de dialogue de definition de 
la fonction d' assemblage, basculer la 
Plaque dans les pieces choisies (voir le 
chapitre « Fonctions d'assemblage »). 
Dans la boite de dialogue de definition de 
la Poche, choisir une premiere limite de 
type « Jusqu'au dernier », dans la direction 
Z negatif. 

Puis valider la creation de la fonction 
d'assemblage. 



La plaque est usinee avec un profil de 
Poche lie a l'Esquisse Interface, 
definie dans la piece Fiche 

7 




'^Assemblage 

^ Plaque (Pi d l_| '-I '_■ 

-^Plan xy 
-iiyPlan yz 
-LiyPlan zx 
■^J Corps principal 
|- ^1 Extrusion. 1 
-■jjpl Poche.l 

Esquisse interfaced .! Fiche. 1 lEsquisse interface) 
■^References externes 

^YiliEsquisse interface^ . ! Fiche. 1 lEsquisse interface) 
^-Publications 
Fiche (Fiche. 1) 
^^jwCylindre (Cylindre.l) 

1 Kj^Contraintes 
© Fonctions d'assemblage 
*-^| Poche d'assemblage. 1 
Ljijjplaque. lPlaque/Poche. 1 



Etape 8 : Creation d'une nouvelle version de la piece Fiche. 

Sauvegarder puis fermer le fichier d'assemblage. Ouvrir la piece Fiche dans 1' atelier Part Design. 

A partir du menu contextuel de la piece, ouvrir les proprietes et modifier la Reference Produit : «Fiche 
V2 ». Utiliser la commande « Enregistrer Sous.. » pour sauvegarder cette nouvelle version dans un 
nouveau fichier : « Fiche V2.CATPart ». 



Editer P« Esquisse Interface », et 
remplacer dans cette esquisse les deux 
cercles par deux carres de cote 10mm. 
Sortir de l'Esquisse. 

Modifier la hauteur de 1' Extrusion 1 
(nouvelle valeur :40mm par exemple). 

Activer le menu contextuel de 
l'esquisse du Trou et utiliser la fonction 
« Objet Esquisse.4/ Nouveau support 
d'esquisse ». Choisir une autre face de 
1' Extrusion 1 comme nouveau support 
d'esquisse du Trou. Editer l'esquisse du 
trou pour placer son centre a un endroit 
coherent sur cette face. 



\ ^Fiche V2 
-^Plan xy 
-^Plan yz 
-^Plan zx 
""^ Corps principal 
|"3 Extrusion. 1 
Extrusion. 2 
I Esquisse interface 

#-"ol Trou.l 
^Publication 
U[?|Face inf 




Sauvegarder puis fermer le fichier Fiche V2.CATPart. 



VII- 124 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Outils et analyses 



Etape 9 : Remplacement de la Fiche par sa nouvelle version dans V assemblage. 

Ouvrir l'assemblage dans l'atelier Assembly Design. 



Utiliser la fonction Remplacer le composant < M>< pour remplacer la piece Fiche par la piece Fiche V2. 
La fenetre suivante s'ouvre : 



Les impacts au remplacement de ce produit 



] M 



Ces elements vont etre impactes par la commande. Voulez vous continuer ? 



Type 


1 Norn 


5ource 


1 CONNEXION 


Contact surfacique.l 


Assemblage H 


CONNEXION 


Parallelisme.l 


Assemblage 


CONNEXION 


Coincidence. 1 


Assemblage 


CONNEXION 


Coincidence. 2 


Assemblage 


CONNEXION 


Coincidence. 3 


Assemblage 


CONNEXION 


Contact surfacique.2 


Assemblage 


DE55IN CONTEXTUEL 


Reference. 1 


Assemblage ! Plaque. 1 


CONNEXION 


Reference. 1 


Assemblage 



Voulez vous remplacer toutes les instances de I'element selectionne ? 
O Oui ^ Non 



£ OK I 


Annuler J 





Liste des contraintes et references 
externes impactees par le 
remplacement de la piece dans 
l'assemblage. 



Valider par OK. Mettre a jour l'assemblage 




Grace a la Publication : 

• Toutes les contraintes d' assemblage 
ont ete reconnectees automatiquement 
avec les memes elements publies de 
la fiche V2. La piece Cylindre se 
positionne done automatiquement 
dans le nouveau trou ! 

• La fonction d'assemblage Poche s'est 
automatiquement reconnectee avec la 
nouvelle Esquisse interface. Par 
consequent, la piece Plaque a ete 
modifiee automatiquement ! 



• La reconnection automatique fonctionne grace a la publication. Si la publication n'avait pas ete 
utilisee, il aurait fallu reconnecter manuellement toutes les contraintes d'assemblage et les 
references externes qui s'appuyaient sur l'ancienne Fiche. 

• Pour que la reconnexion automatique fonctionne, les elements publies doivent etre de meme 
nature (plan, face, arete...) dans Pancienne et la nouvelle piece. II faut en outre utiliser les 
memes noms d'elements publies (par exemple I'element publie « Esquisse interface » doit 
garder ce nom dans la piece remplagante). 

• La piece remplagante n'est pas necessairement construite par modification de la piece d'origine. 
Cela peut etre une piece totalement nouvelle (voire completement differente geometriquement), a 
condition de respecter les regies de publication ci-dessus (meme type d' elements publies, meme 
nom). 
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VII.3 Fonctions d'analyses de I'atelier Assembly design 
Vll.3.1 Analyse de contraintes a 



£ 



Cette fonction permet d'identifier le statut des contraintes et les composants non contraints du 
composant actif. 




Donnees d'entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant au moins deux pieces 
totalement contraintes. 

Etape 1 : A l'aide de la boussole, deplacer au moins un des composants. 
Etape 2 : Activer le composant parent des composants a analyser. 

Etape 3 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Contraintes S[ situee dans la barre des menus. 
Une boite de dialogue apparait : 



Analyse des contra 



Contraintes 



Non mises a jour 



Composant actif Montre bracelet 
Composants |s 
Non contraints |o 
r Statut - 
Verifiees 
Irrealisables 



Non mises a jour ^ p" 



Cassees 
Inactivees 
Mode mesure 
Fixite relative 
Total 




L'onglet Non mise a jour permet d'identifier 
les contraintes concernees. 
Rem : d'autres onglets peuvent apparaitre si 
d'autres statuts de contraintes existent 



Composant actif analyse 



Nombre de composants du composant actif 



Nombre de composants non-contraints du 
composant actif 



Statut des contraintes du composant actif 



Etape 4 : Cliquer sur OK une fois que vous avez termine l'analyse. 



1 Cette fonction n'est pas adaptee pour identifier des systemes sur contraints. Voir le 
paragraphe VII. 3. 4 Dependances si vous voulez utiliser ce type d'analyse. 
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V7/.3.2 Analyse des degres de liberie ft 




Cette fonction permet de controler les degres de liberie (en translation et en rotation) d'un 
composant dans l'assemblage. Le composant analyse est le composant actif. 



Donnees d'entree : Ouvrir un assemblage, par exemple le fichier "Ensemble sel poivre" 
disponible dans le CD-ROM remis lors de la formation. 

Etape 1 : Rendre actif le composant a analyser, ici l'ensemble "Saliere et bouchon". 



Etape 2 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Degre(s) de liberte ... 

menus. Une boite de dialogue apparait : 



I Ensemble sel poivre 



situee dans la barre des 



*~ % Support (Support. 1) 



aliere et bouchon (Saliere et bouchon. 1) 



Hi 

% Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 
Contraintes 

Fixe. 6 (Support. 1) 
;> Coincidence. 7 (Saliere et bouchon. 1 .Support. 1) 
Coincidence. 8 (Saliere et bouchon. 2 .Support. 1) 
t? Coincidence. 9 (Saliere et bouchon. 2 .Support. 1) 
m Coincidence. 10 (Saliere et bouchon. 1 .Support. 1) 
Applications 



Analyse des degres de liberte 



— Element analyse 



|5aliere et bouchon.l 




r 



Degres de liberte 
Rotation_l j 





Informations detaillees 


Type de representation 


| Vecteur 


| Point 


Rotation_l 


x = 0 . y = 0 . z = 1 


x = 32 . y = 0 . z = 0 



Fermer 
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W/.3.3 Nomenclature 




Cette fonction permet d'afficher la nomenclature du composant actif. Elle vous donne des 
informations sur les composants utilises, leur nombre, leur designation, etats de cycle, ... 



Donnees d y entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant au moins deux composants. 

Etape 1 : Activer le composant dont vous desirez afficher la nomenclature 

Etape 2 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Nomenclature situee dans la barre des menus. Une 
boite de dialogue apparait : 



Nomenclature : Montre bracelet 



Nomenclature | 


Liste des composants | 








Nomenclature de Montre bracelet 


.A. 


Quantite 


Reference 


Type 


Revision 




1 

1 

2 


Montre 

Bracelet attache et boucle 

Bracelet troue 

Barre fixation barcelet 


assemblage 
assemblage 
piece 
piece 






Nomenclature de Montre 




Quantite 


Reference 


Type 


| Revision 




1 
1 

1 
1 


Boitier 

Aiguille heures 
Aiguille minutes 
Trotteuse 
Verre 


piece 
piece 
piece 
piece 
piece 






Nomenclature de Bracelet attache et boucle 




Quantite 


Reference 


Type 


| Revision 




1 


Bracelet attache 
Ardillnn 


piece 
niprp 




r 1 


Vi 






I 




Recap itulatif sur Montre bracelet 
Pieces differentes : 11 
Total des pieces : 12 


Quantite 


Reference 








1 
1 
1 
1 
1 
1 
1 


Boitier 

Aiguille heures 
Aiguille minutes 
Trotteuse 
Verre 

Bracelet attache 
Ardillon 










Format AP203 






^( Definition des formats j 





Permet d' exporter cette nomenclature 
aux formats txt, html ou xls 



OK 



Enregistrer sous,. 

_=r~ 



Nomenclature 
du composant 
actif 



Nomenclature 
des sous 
produits 



Tableau 
recapitulatif 



Fonction de 
definition des 
proprietes 
affichees 



VII-128 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Outils et analyses 



Etape 3 : Ensuite vous pouvez consulter les informations contenues dans l'onglet suivant en 
cliquant sur l'onglet « Liste des composants ». La boite de dialogue se modifie : 



Nomenclature : Montr e bra 



Nomenclature j Lists des composants 



Date de calcul : Thu May 17 09:39:15 2001 

□ Montr e bracelet 
1 Montre 
2 Boitier 

2 Aiguille heures 
2 Aiguille minutes 
2 Trotteuse 
2 Verre 
1 Bracelet attache et boucle 
2 Bracelet attache 
2 Ardillon 
2 Boucle 

2 Barre Fixation boucle 
1 Bracelet troue 
1 Barre fixation barcelet 
1 Barre fixation barcelet 



[-Proprietes pour la liste des composants 
Mettre a jour 



□ Afficher I'ordre de recherche 
Proprietes affichees Proprietes cachees 




I Che m in d'acces 
Nom de I 'instance 
Description 
Revision 
Type 

Nomenclature 
Source 
Definition 




> 



Affichage de la liste des composants 
ainsi que leur niveau dans 
l'assemblage 



J 



Bouton de rafraichissement des 
informations lors de modifications des 
proprietes 



Proprietes disponibles pouvant etre 
affichees 



Etape 4 : Cliquer sur OK pour fermer la boite de dialogue. 
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Vll.3.4 Dependances 



I 



Cette fonction permet d'afficher divers types de relations entre les differents enfants du 
composant actif analyse. Les relations analysees sont : les contraintes d' assemblage, les 
references externes, les formules entre parametres. 




Donnees d'entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant au moins deux composants 
contraints. 

Etape 1 : Activer le composant a analyser. 

Etape 2 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Dependances situee dans la barre des menus. Une 
boite de dialogue s'ouvre : 



Graphe de dependence 



Elements 



Feuille : Analyse les enfants du composant actif sur tous les niveaux. 
Enfant : Analyse les enfants du composant actif sur un niveau 



Contraintes O Associativite O Relations O feuille ^enfant 



Composant 



Contraintes : Analyse les contraintes entre les composant du produit actif. 
Associativite : Permet d' identifier les composants modifies (conception en contexte par 
exemple) dans l'environnement Assembly Design (les liens de references externes entre les 
composants sont representes par des droites vertes). 

Relations : Analyse les relations (formules) entre les parametres des composants du produit 
actif (voir chapitre Parametres simples de Part Design pour la creation de formules). 



Fixe. 6- 



-^ISupport. 



f/0 Coincidence ,7 
Ensemble sel poivrf-^ Coincidence. 3 
V$ Coincidence. 9 
^Coincidence. 10 



Coincidence. - ?— ^JSaliere et bouchon.4-^? Coincidence. 10 
*f0 Coincidence. 9— "^ISaliere et bouchon.S-^ Coincidence. 9 
^0 Coincidence. 9 
0 Coincidence. 10 



Pour deployer une branche, cliquer avec le bouton droit sur un composant ou une contrainte, et 
dans le menu contextuel utiliser la fonction Developper le noeud ou Developper tout. 
Selon l'element selectionne, deux autres fonctions peuvent apparaitre dans ce menu contextuel : 
Devenir racine : Place l'element selectionne comme racine du graphe de dependance 
Changer Vactivation : Permet d'activer/desactiver la contrainte selectionnee 



Etape 5 : Cliquer sur OK pour refermer la boite de dialogue une fois votre analyse terminee. 
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VII. 3. 5 Structure mecanique §s 

I 



Cette analyse permet d'effectuer une visualisation rapide des elements sur lesquels peuvent 
s'appliquer des contraintes. 

En effet seuls les sous ensembles rigides sont visualises. 



Donnees d'entree : Ouvrir l'assemblage Ensemble sel poivre.CATProduct qui se trouve dans le 
CD-ROM remis lors de la formation. 

Etape 1 : Assouplir un des sous ensembles "saliere et bouchon" 
Etape 3 : Selectionner Structure mecanique dans le menu Analyse 
Etape 4 : Visualiser l'arborescence suivante : 



Structure produit 



Structure mecanique 



\% Ensemble sel poivre 

jjp Support (Support. 1) 
Socle (Socle. 1) 
Tige (Tige.2] 
"~ " "untraintes 

Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 
Saliere (Saliere.1) 
B ouchon (B ouchon. 1 ) 
Contraintes 



Structure mecanique 





Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 2) 
| - ^ S aliere (S aliere. 1 ) 

Bouchon (Bouchon. 1) 



+-D1 Contraintes 
Hi Contraintes 

— Fine. 6 (Support.1) 

— S^' Coincidence. 7 (S aliere. 1 ,S u[ _ 



Reference Component 



Ensemble sel poivw 



L' ensemble Saliere et 
bouchon 1 assoupli 
n'apparait pas dans 
l'arbre, seuls ses 
composants sont visibles. 




— Co incidence. 8 (Saliere et bouchon. 2,S upport. 1 ) 

— Co incidence. S (Saliere et bouchon. 2,S upport. 1 ) 

— Coincidence. 1 0 (S aliere. 1 ,S upport. 1 ) 
•—Applications 



Socle. 1 
Tige.2 

Coincidence. 1.1 
Coincidence. 2.1 
Coincidence. 4.1 



Saliere.1 

Bouchon.1 

Fixe.13.1 

Coincidence. 14.1 
Contact surfacique. 
Contact annulaire.1 



15.1 
6.1 



Fixe. 6 

Co i ncidence. 7 
Co i ncidence. 8 
Co i ncidence. 8 
Co i ncidence. 10 
Fixe.13.1 

Co i ncidence. 14.1 
Contact surfacique.1 5.1 
Contact annulaire.1 6.1 



| ^OK | 
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Vll.3.6 Analyse des mises a jour 

I 



Lorsque un ou plusieurs composants contraints sont remplaces ou deplaces, leurs contraintes 
doivent etre mises a jour. Cette fonction permet d'analyser et identifier precisement les 
contraintes concernees. 




Donnees d'entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant au moins deux composants 
totalement contraints. 

Etape 1 : Deplacer a l'aide de la boussole l'un des composants. 

Etape 2 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Mise a jour situee dans la barre des menus. Une 
boite de dialogue s'ouvre : 




Permet d'acceder aux fils 
du composant s'il en 
existe 



Analyse 



■=jj Contraintes du composant a mettre a jour 



Contraintes 


I 


ICoincidence.1 


Decalage.2 




Fixe.3 





Onglet permettant d' identifier les 
composants a mettre a jour. 
La mise a jour est en outre possible 
a partir de cet onglet 



Contraintes a mettre a jour 



Etape 3 : Selectionner une des contraintes a mettre a jour, vous la verrez se mettre en 
surbrillance dans l'arbre et l'espace graphique. 

Etape 4 : Cliquer sur l'onglet Mise a jour. Selectionner l'element a mettre a jour puis cliquer sur 



l'icone J^J de la boite de dialogue. Seul le composant selectionne sera alors mis a jour. 
Etape 5 : Cliquer sur OK pour fermer la fenetre. 
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V7/.3.7 Detection de collisions et espacements 





Cette fonction permet de detecter les collisions et espacements entre deux composants (produits 
ou pieces) selectionnes dans l'assemblage. 



Donnees d'entree : Avoir ouvert dans Catia un produit contenant au moins deux composants 
totalement contraints. 

Etape 1 : Deplacer a l'aide de la boussole l'un des composants pour qu'il y ait interference entre 
les deux. Ne pas mettre a jour l'assemblage durant cet exemple. 

Etape 2 : Cliquer sur la fonction Analyse -> Detection de collision ^Ifcituee dans la barre des 
menus. Une boite de dialogue s'ouvre : 



iDetection de collision 


2 types d' analyse possible : 

Collision : analyse les contacts et les collisions (clash) 
Espacement : Analyse les proximites (entrer une valeur limite) , les 
contact et les collisions 


-Definition — 


1 A 


Collision ^^^T^ " 
Espacement 


-Resultat — 


j Q Pas de calcul effectue 


Selectionner les deux composants a analyser (en utilisant la touche 
CTRL). Leurs references s'affichent dans la boite de dialogue. 


j Zone de resultat — 


Etape 3 : Cliquer sur Appliquer pour lancer le calcul. 



Dans la zone de resultat, quatre types de resultats sont possibles : 



-Resultat - 



§ Pas d 1 interference 



i-Resultat - 
^ Contact 



i-Resultat - 
Collision 



r-Resultat ■ 



^ Violation d'espacement 




Le contact est 
identifie en jaune 
dans Pespace 
graphique 




La collision est 
identifiee en rouge 
dans l'espace 
graphique. 




La violation d'espace est 
identifiee en vert dans 
l'espace graphique. 



Etape 6 : Cliquer sur Annuler pour fermer la boite de dialogue. 
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V7/.3.8 Analyse & interferences et de proximites ^® (collision) 




La fonction « Collision » w permet d'effectuer des analyses : 
de contact, 

d'interferences (appelees aussi collisions ou clash), 

de proximites (appelees « clearance » dans Catia), 

entre des composants (pieces/produits) visibles d'un assemblage. 

Differents outils permettront de visualiser, lister, trier et meme exporter les resultats. 

Remarque : Cette fonction est issue de 1' atelier de maquette numerique « DMU Space 
Analysis ». 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants 
quelconques. Deplacer les composants pour que plusieurs cas de figure 
se produisent : contact, interference, proximite. 

Pour l'exemple, le produit « Saliere et bouchon.l » a ete deplace pour 
creer un clash avec la piece Tige 




Etape 1 : Cliquer sur l'icone de collision w . Choisir les options dans la boite de dialogue : 



Icalcul de clash 






j?jxj 














Possibilite de 
renommer 1' analyse 




L-'CI II IILIUI 1 




Norin: | Interference.! 




Type:|clearance St Contact St Clash 


T || 10mm 


Selection l:|l produit 






Selections (s'il y a 
lieu) 




(selection contre tout 




Selection 2:^ 


- 
















£ OK 


^ Appliquer J w9 Annuler 


i 





Choisir le type d' analyse : 

Contact & Clash (les proximites ne sont pas analysees). 

Clearance & Contact & Clash (tout est analyse : contact, interferences, proximites). Une valeur 
est demandee pour l'analyse de proximite (clearance). 



Penetration autorisee : Analyse les Clash dont la valeur de penetration depasse la valeur 
specifiee (utile par exemple pour ne pas prendre en compte les « petits » clash, comme la 
visserie). 
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Choisir le type de selection : 

Interne a la selection : Seuls les composants selectionnes seront analyses. Les interferences qui 
font intervenir d'autres composants (meme s'ils interferent avec des composants selectionnes) ne 
seront pas listes. 

Selection contre tous : Toutes les interferences qui font intervenir des composants de la 
selection seront listes. 

Entre tous les produits : Tous les composants visibles de l'assemblage sont pris en compte. 

Entre deux selections : Liste toutes les interferences qui font intervenir un composant de la 
selectionl et un composant de la selection2 (mais pas d'analyse a l'interieur de chaque 
selection). 



Dans l'exemple, le calcul de type « Clearance & Contact & Clash » (valeur de clearance 10mm) 
porte sur la Tige (selection contre tout). 

Etape 2 : Cliquer sur « Appliquer » pour lancer le calcul. 

Remarque : Lorsque l'aper^u de resultat est dans une fenetre specifique (voir page 

suivante), d'autres fonctions peuvent etre utilisees dans cette fenetre. II est par exemple 

(SB 

interessant d'effectuer des sections " lorsqu'une interference est detectee. On peut alors 
manipuler le plan de section directement dans la fenetre d'apergu de resultat d' interference. 

Etape 3 : Les conflits detectes (contact, clash, clearance) sont listes dans la fenetre « Calcul de 
clash » (voir page suivante). Analyser les differents conflits en cliquant sur la ligne 
correspondante. 

Les informations sur chaque conflit sont : 
les 2 produits concernes, 
le type de conflit (contact, clash, clearance), 

la valeur (distance minimale entre les deux produits pour la clearance, 
deplacement minimal a effectuer pour un clash), 

le statut : l'utilisateur choisit le statut apres avoir analyse le conflit. II a le choix 
entre « pertinent » et « non pertinent ». Pour changer le statut, cliquer dans la 
colonne statut sur la ligne adequate. Tant qu'un conflit n'a pas ete analyse, le statut 
est « Non analyse ». 

le commentaire : l'utilisateur peut enregistrer un commentaire (texte libre) en 
cliquant dans la colonne « Commentaire »sur la ligne adequate. 
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3 Possibilites d'affichage des 
resultats : 

Par conflit, par produit, 
matrice 



Calcul de clash 



i — Definition 



Codes couleurs : 

• Rouge : au moins un conflit est pertinent. 

• Orange : au moins un conflit n'a pas ete analyse (mais ceux 
qui sont analyses ne sont pas pertinents). 

• Vert : Tous les conflits ont ete analyses, aucun n'est 
pertinent. 

— i 



Norin: | Interference ,1 



Type: [clearance &Cctfrta*ct & Clash 



| Select 



i— Re 




contre tout 



^]| 10mm 

3 



Selection 



Permet d'enregistrer les resultats 
du calcul sous forme de fichier 
texte ou XML. 



Selection 2^1 



Itats 



Jjombre d'interference: 4 (Clash:2 J Contact:^ Clearance: 1) 
Liste des filtres: |Tous types *^I|Pas de filtre sur valeur 



3 



Tous statuts 



j Liste par conflit | Liste par produit J Matrix J ■ 



t 

-3 m\B\ 



N Q I Produit 1 | Produit 2 | Type | Valeur | Statut | Commentaire" 



1 Tige(Tige.2) 



Tige (Tige,2) 



Socle (Socle. 1) Contact 



Tige (Tige. 2) 
Tige (Tige. 2) 



Bouchon (Bou. 
Saliere (Salier., 



Clash 
Clear., 



Non anal. 



Pertinent 



Non anal. 
Non anal. 



1 



Cliquer sur le bouton Plus/Moins pour 
faire apparaitre les resultats detailles 



Permet de passer l'aper^u 
de resultat dans une fenetre 
specifique ou de la reduire 
en fenetre de pre- 
visualisation. 



Desel ectionner J << Moins~| 



i—Pesultats detailes 



Paire 1 sur 1 de produit(s): Clash 

Paire(s) d'elements: 1 (Clash: 1, Contact:!^ Clearance:!]) 



Precedent j Suivant 



Ensemble sel poiwe / Support (Support. 1) / Tige (Tige. 2) 

Ensemble sel poiwe / Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 1) / Saliere (Salj^re.i; 
Vecteur: X = 3,45mm Y = -l^SSSSSe-OlSmm Z = -7, 10543e-015mm 



Coordonnees detaillees du vecteur affiche dans la 
fenetre d'apergu graphique 



-Visualisation - 
O Tous les produits 
^ Produits 
O Elements 



|Montre / Montre 
J Tous les cas 



QY./ I ^ Appliquer | <jj Anni 



3 
3 



ler I 




Influe sur les produits affiches dans les resultats detailles : 

• Tous les produits : Liste tous les produits selectionnes 
dans la liste (cas d'une multiselection de plusieurs lignes) 

• Produits : Liste les produits du conflit analyse. 

• Elements : Liste les produits du conflit analyse et les 
fonctions qui sont en conflit si le mode conception est 
active. Possibility de naviguer entre les differentes 
fonctions concernees avec les boutons precedent/suivant. 



Option accessible si la fenetre 
d'apergu graphique est en 
plein ecran. 

Elle permet de cacher, montrer 
ou ombrer les produits en 
conflit. 
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La fenetre d'aper^u affiche le conflit qui est selectionne dans la fenetre « Calcul de clash » : 



Cas d'un CLASH 



Les courbes d' intersection des produits en 
collision s'affichent en rouge (entoure en 
pointilles sur 1' image) 

Un vecteur et une valeur s'affichent en blanc 



Pre-visualisation 



Jnjxj 




Cas d'une clearance (proximite) 



Pour les deux produits en conflit, toutes les 
surfaces dont la distance avec 1' autre produit 
est inferieure a la distance de clearance 
specifiee apparaissent en vert. 



Pre-visualisation 



La valeur de la distance minimale entre les 
deux produits et l'endroit ou elle est mesuree 
apparaissent en blanc. 



[njxj 




Pre-visualisation 



Cas d'un contact 



Les surfaces qui sont en contact apparaissent en 
jaune. 



jnjxj 
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Etape 5 : Changer le mode d'affichage des resultats en cliquant sur l'onglet « Liste par 
produit » : 



Calcul de clash 



I — Definition 



HI 



Norm: | Interference.! 



Type:|clearance & Contact & Clash 
Selection contre tout 



Hi 10mm Selection 1 : 1 1 produit 



Selection 2:|~ 



i— Resultats 



^ Nombre d'interference: 4 (Clash:2, Contacts, Clearance: 1) 
Liste des filtres: |Tous types *^I|Pas de filtre sur valeur 
Liste par conflit Liste par produit j Matrix | 



3 



Tous statuts 



~3 II 



,N° | Produit 1 


I Produit 2 


| Type | Valeur 


| Statut | Commentaire 


1 : Tige(Tige.2) 


Socle (Socle. 1) 


Contact 


Non anal... 


2 


Saliere (Salier... 


Clash -3,45 





3 
4 
1 
2 
4 
3 

I 



Socle (Socle. 1) 
Saliere (Salier... 

Bouchon (Bou.., 



Bouchon (Bou... 
Saliere (Salier... 
Tige (Tige.2) 
Tige (Tige.2) 
Tige (Tige.2) 
Tige (Tige.2) 



Clash 

Clear... 

Contact 

Clash -3,45 

Clear... 

Clash 



Non 
Non 
Non 
Pert. 



Les conflits sont 
classes par 
produit. 



Non anal... 
Non anal... 



Les conflits sont numerates. 
Chaque conflit apparait deux 
fois dans la liste par produit. 
Kaire i sur i ae proauicisj: uasn 

Paire(s) d'elements: 1 (Clash: 1, Contact:0, Clearance:!]) 



Desel ectionner j~<< Mains j 



Precedant j Suivant | 



Ensemble sel poiwe / Support (Support. 1) / Tige (Tige.2) 

Ensemble sel poiwe / Saliere et bouchon (Saliere et bouchon. 1) / Saliere (Saliere. 1) 
Vecteur: X = 3,45mm V = -1,665336-0 15mm Z = -7, 10543e-015mm 



— Visualisation - 
O Tous les produits 
<i Produits 
O Elements 
|Montre / Montre 



| Tous les cas T | 



OK 



^ Appliquer J j> Annuler j 



Etape 6 : Cliquer sur OK pour terminer 1' analyse. 
I 

•"Applications 



Interference 
A-flfc Interference.! 

l I 



Resultats Interference .1 



L'analyse d' interference apparait 
dans l'arbre sous la branche 
Applications/Interference. 

On peut y acceder a tout moment 
en double cliquant sur 
« Interference.! ». 

Le calcul pourra alors etre relance 
en cliquant sur le bouton 
« Appliquer » 
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Vll.3.9 Sections ® 




Cette fonction permet d'effectuer des sections d' assemblages 3D. 

Plusieurs types de sections sont disponibles : plan de section, tranche de section, boite de section, 
coupe du volume. Plusieurs fonctions permettent de manipuler le plan de section. Les fonctions 
de mesures et d' annotations peuvent etre utilisees dans une section. 

Remarque : Cette fonction est issue de 1' atelier de maquette numerique « DMU Space 
Analysis ». 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 

Etape 1 : Selectionner les composants de 1' assemblage qui doivent etre coupes par la section (si 
rien n'est selectionne, tous les composants visibles seront pris en compte). 

Remarque : des groupes peuvent etre selectionnes. 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone de Section 
• Onglet Definition : 



Choisir les options dans la boite de dialogue : 



Edition de plans de section 



Tlfx 



Definition | Positionnement | Resultat | Cormportement | 



Norm: | Section. 1 
Selection:! 1 P^oduit 




L^I..^.....]] J Annuler j 



Permet de modifier le type 
de section : 

• Plan de section ^ 

• Tranche de section ® 

• Boite de section ^ 



Permet de couper le volume 
par le plan de section. 
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Onglet Positionnement . 



Possibility d'utiliser les axes remarquables 
pour orienter le plan de section. 



Cliquer pour inverser la 
normale du plan de section 
(utile notamment quand on 
coupe le volume). 



Edition de plans de section 



Definition 



Contrainte normale] ^ X O Y O Z i 



SIS 



If 




Cliquer pour annuler tous les 
deplacements de la section. 



OK 



Annuler j 



Cliquer pour definir le 
positionnement et les 
dimensions de la section 
avec des valeurs. 



Cliquer pour positionner 
la section graphiquement 
(par rapport a une face, a 
une arete,..). 



Cliquer pour positionner 
par alignement multiple 
(par rapport a deux 
elements lineaires). 



Onglet Resultat , 



Edition de plans de section 



A 



Definition Positionnement Resultat Comportement 



f- 



Cliquer pour enregistrer 
la section. 




Permet d'activer/ desactiver 
la detection de collision dans 
la fenetre de section. 



-Options 



OK A Annuler 



Permet d'acceder au 
reglage de la grille. 



active/ desactive le 
remplissage des sections. 



Permet d'afficher la section dans 
une fenetre distincte (mosai'que 
verticale avec la fenetre 
graphique 3D) ou dans une 
fenetre de pre-visualisation. 




active/ desactive la grille 
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• Onglet Comportement : Regie le comportement de la section 



Edition de plans de section 



Definition | Positionnement | Resultat : Comportement | 

^ Mise a jour manuelle O Active/Desactive le mode de recalcul automatique O Fige la section 



OK 



0 Annuler | 




Par defaut, la fenetre d'aper^u de resultat « Section. 1» n'est bloquee en 2D (de rotation 
possible). Pour bloquer la section, cliquer avec le bouton droit dans la fenetre, et choisir l'icone 

^ dans le menu contextuel. 

Menu contextuel a partir de la fenetre d'apergu de resultat « Section. 1 » : 



^Bloquer en 2D ^ — 
Rotation droite 
A*^ Rotation gauche 
A Symetrie verticale 
^ Symetrie horizontal 



Permet d'activer/desactiver le blocage 2D 



Permet de reorienter la section 
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Etape 3 : Manipulation du plan de section a la souris 




En deplagant le curseur de la souris sur le plan de 
section, des manipulateurs verts apparaissent. 

• Aux frontieres du plan de section, ils permettent de 
redimensionner le plan de section. 

• A l'interieur du plan de section, ils permettent de 
deplacer le plan de section perpendiculairement a 
celui-ci.. 



Les manipulateurs rouges permettent de faire pivoter 
le plan de section autour des axes U, V, W 



Etape 4 : Modifier le type de section. Les differents types de section sont : 
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Boite de section 

Deux plans de section 
paralleles et limites par des 
plans perpendiculaires. 





Option « coupe 
volume » 



du 



(applicable a tous les types 
de sections) : 

Coupe la matiere dans la 
fenetre de visualisation 3D 
de l'assemblage selon le(s) 
plan(s) de section. 

Cette option est tres 
pratique pour visualiser 
Finterieur de pieces. 




Coupe du volume 
avec plan de section 



Coupe du volume avec Coupe du volume 
tranche de section avec boite de section 



Etape 5 : Modifier la position et la dimension du plan de section par la commande d' edition : 
Pour cela, cliquer sur l'icone d'edition de la position et des dimensions du plan de section "tlP . 



Edition de positions et dimensions 



Permet de placer 
l'origine du plan de 
section (origine du 
repere U, V, W rouge). 



{ 



Origine 


Dimensions 


X:|0mm 




Largeur: 1 100mm 


Y:|0mm 




Hauteur: 1 150mm 


Z:| 35rnnn 




Epaisseur:| 12,215mm 



Utiliser les boutons 
d ' incrementation en 
translation et en 
rotation pour deplacer 
le plan de section pas a 
pas. 



Translations 


Rotations 


1 100mm g] 


|45deg * 


+Tu | +Tv j +Tw 1 


+Ru | +Rv J +Rw J 


-Tu j -Tv j -Tw I 


-Ru j -Rv J -Rw j 







Close 



Les dimensions du plan 
peuvent etre modifiees. 
L'epaisseur est aussi 
modifiable dans le cas 
d'une tranche de section 
ou d'une boite de 
section. 



Annuler eventuellement les deplacements du plan de section en cliquant sur l'icone 
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Etape 6 : Placer le plan de section par rapport a un element geometrique : 




0 



Pour cela, cliquer sur l'icone de positionnement graphique 
En deplagant le pointeur vers les geometries, un plan et un vecteur normal 
apparaissent : ils represented le futur plan de section.. 
Cliquer lorsque la cible (plan ou face , arete, axe de cylindre) est atteinte 
pour creer le plan de section. 

Remarque : la touche CTRL permet de parcourir un element geometrique (de type arete, courbe 
ou surface). Une fois que la cible est atteinte (par exemple une arete), maintenir la touche CTRL 
enfoncee tout en deplagant la souris le long de l'arete. 



Etape 7 : Dans l'onglet Resultat, cliquer sur l'icone 
fenetre de section.. 



permettant d'afficher une grille dans la 



Choisir le mode qui definira 
l'origine de la grille : 
Absolu : l'origine de la grille 
correspond a l'origine de 
1' assemblage 

Relative : l'origine de la grille 
correspond a l'origine du plan 
de section. 



Editer la grille 



2£j 



{ 



|— Mode - 
O Absolu 
Relative 



-Style - 
• Lignes 
O Croix 



} 



i-Pas 



J Filtrage automatique 
Largeur | 10,0 
Hauteurj 10,0 

Defaut 



| J OK | J Annuler J 



2 rendus possibles : Lignes 
(quadrillage) et croix (seules 
les intersections des lignes 
apparaissent) 



Si le filtrage automatique est 

coche, Catia adapte les 

graduations de la grille en 
fonction du zoom 



\ 



Permet de definir les 
graduations de la grille 



Style lignes, 

Mode relative : l'origine est centree sur 
l'origine du plan de coupe 

-Hp n =ap on 4f;-fr 



Style croix, 

Mode absolu : l'origine est centree sur 
l'origine de 1' assemblage 




-ZTir 



-iC-JC . 



> in 



L?. 1 ] 




30J0 K=OJ0 -30.JO -40JO 



Remarque : l'icone remplissage des sections 
n'afficher que les aretes. 



permet de representer la matiere ou de 
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VII.4 Mesures 

VII. 4.1 Mesure de distance entre composants Jm 




Cette fonction permet de mesurer des distances entre composants de l'assemblage. 
Les types de distances mesurees peuvent etre de type : 
Minimale : calcule la plus courte distance. 

Selon une direction x, y ou z : calcule la distance minimale dans la direction 
specifiee. 

Zone de proximite (band analysis) : met en evidence des zones en fonction d'une 
distance minimale et d'une distance maximale specifiees. 

II existe plusieurs types de choix concernant les composants analyses : Entre 2 selections, Interne 
a la selection, Selection contre tous (voir exemple ci-dessous). 

Seuls les composants affiches dans l'espace graphique sont pris en compte par les fonctions de 
mesures. 

Remarque : Cette fonction est issue de 1' atelier de maquette numerique « DMU Space 
Analysis ». 

VII.4. 1.1 Mesure de distance minimale 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques. 



Etape 1 : Cliquer sur l'icone de mesure de distance JS 



Edition de distance et zones de proHimite 



i — Definition 



Norin: | Distance. 1 



Type: [Minimale 



|l produit 



Selection 1: 

[Entre deux selections^! Selection 2: |l produit 
Distance minimale: | lmi 



Precision: 1 5mm 




Distance maximale:|2mm 



^ Appliquer j ^3 Annuler j 



Selectionner le type 
de distance : 

minimale. 



Selectionner 


les 


composants/ 


groupes 


a inclure 


dans 


selection 1 


et 


selection2. 





Entre 2 selections : mesure la plus courte distance entre 2 composants ou groupes selectionnes. 
Interne a la selection : mesure parmi tous les composants inclus dans la selection. 
Selection contre tous : mesure entre la selection et le reste des composants de l'assemblage. 
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Etape 2 : Cliquer sur le bouton « Appliquer » pour lancer le calcul 




Une fenetre de pre- visualisation s'ouvre. 

II est possible de modifier le point de vue 

(zoom, rotation,..) dans cette fenetre. 

Seuls les composants faisant partie des 

selections sont affiches. 

La valeur de la distance minimale apparait, 

ainsi que les deux points entre lesquels elle a 

ete mesuree 



La fenetre de resultat peut etre mise en 
pleine fenetre ou en fenetre reduite (pre- 
visualisation) en cliquant sur l'icone 
« Fenetre resultat » 



Edition de distance et zones de proKimite 



i — Definition - 
Norm: | Distance. 1 



Type: | Minimale 



3 



1 1 produit 



| Entre deux selections ^ Selection 2: 1 1 produit 

Distance minimale: | lrnrn 

Precision: 1 5mm 




Valeur de la distance 
minimale calculee 



|—Resultats 
Distance 
Delta V, 
Point 1 X 
Point 2 X 
Point 1 sur 
Point 2 sur 



6,303mm 



0,75nnnn 



"Y 10,175mm 
~Y I Ci, 75mm 



Z 1 0mm 



7,053mm Y (0,925mm 



"z 1 24, 169mm 



"z 1 24, 169mm 



Tige.l 



Saliere.l 



Composantes x, y et 
z de la distance 
minimale 



Coordonnees des 2 
points de selection 1 
et selection2 qui 
sont les plus proches 



OK 



^ Appliquer j Annuler | 



La mesure est conservee en 
memoire et est affichee dans 
l'arbre, dans la branche 
Applications/Distance. 
A tout moment, elle pourra etre re- 
activee (double-clic sur 
Distance. 1) et recalculee (relancer 
le calcul en cliquant sur Appliquer) 



^1 

^"Applications 



"Distance 



ceehi Distance.! 



La distance minimale et les 2 
points s'affichent aussi dans 
l'espace graphique. 




Etape 3 : Pour quitter cette analyse de distance, cliquer sur OK dans la fenetre de resultat. 



VII-146 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



ASSEMBLY DESIGN - Outils et analyses 



Vll.4.1.2 Mesure de distance minimale selon une direction x, y ou z 



Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques (dans notre 
exemple, c'est l'assemblage « Ensemble sel poivre »). 

Etape 1 : Pour cette analyse, on souhaite savoir quel et le composant le plus proche de la 
piece « Tige » dans une direction X (hormis la piece « Socle » qui touche la tige), et quelle 
est la valeur de cette distance. 

Pour ne pas tenir compte de la piece « Socle » dans le calcul, cacher le Socle (fonction 
cacher/montrer 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone de mesure de distance 



Edition de distance et zones de proHimite 



Norin: | Distance. 1 



Type: | Selon X 



-Definition 



|l produit 



^jleTection 1: 

[selection contre tout^ T | Selection 2: 



Precision: 1 5mm 




Distance minimale: |" 



[j^ Distance maximaleifz 



^ Appliquer j ^ Annuler j 



Choisir « Selection contre tout » pour savoir quel est le 
composant le plus proche de la tige selon la direction X 



Choisir le type de 
distance « Selon 

X» 



Choisir le 
composant de 
reference (la tige) 



Etape 3 : Cliquer sur le bouton « Appliquer » pour lancer le calcul. 

On obtient le meme type de resultats que pour un calcul de distance minimale 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



VII-147 



ASSEMBLY DESIGN - Outils et analyses 



Vll.4.1.3 Analyse des zones de proximite (band analysis) 



£ 



Pour l'analyse des zones de proximite, l'utilisateur doit choisir les parametres suivants : 
La distance minimale Dmin 
La distance maximale Dmax 
La precision 

Une analyse des zones de proximite entre 2 composants A et B fait apparaitre des zones 
rouges et vertes sur chacun des composants : 



Zones 
rouges 



Comnosant A 




Comnosant B 



• La zone rouge du composant A correspond a tous les points pour lesquels la distance 
minimale avec le composant B est inferieure a Dmin 

• La zone verte du composant A correspond a tous les points pour lesquels la distance 
minimale avec le composant B est comprise entre Dmin et Dmax 



Catia applique une representation 
triangulaire aux geometries pour 
effectuer cette analyse. 

La precision correspond a la 
longueur maximale du plus grand 
cote de chaque triangle. 

Plus la precision est petite, plus les 
triangles sont petits et plus le 
resultat est precis (mais le calcul 
est plus long). 
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Donnees d'entree : Un assemblage contenant des composants quelconques (dans notre 
exemple, c'est l'assemblage « Ensemble sel poivre »). 

Etape 1 : Pour cette analyse, on souhaite mettre en evidence les zones de 1' assemblage qui 
se situent a moins de 10mm de la piece « Tige », et les zones situees a une distance 
comprise entre 10 et 20mm de la piece « Tige ». 



Etape 2 : Cliquer sur l'icone de mesure de distance 



Edition de distance et zones de proHimite 



i — Definition 
Norin: | Distance. 1 



Type: |Band analysis 




T | Selection 1: 
[selection contre tout ^Selection 2: 



Precision:) lmnn 



t 



Entrer 
precision 



la 




istance minimale: 1 10mm 



istance maximale:|20mm 



■J Appliquer | *j Annuler J 



Choisir le type 
« Band analysis » 



Choisir le 
composant de 
reference (la tige) 



Entrer la distance 
minimale et la 
distance maximale 



Choisir « Selection contre tout » pour mettre en evidence sur chaque 
composant les zones situees a moins de 10mm de la tige 



Etape 3 : Cliquer sur Le bouton « Appliquer » pour lancer le calcul. 

Remarque : Une fenetre calcul s'ouvre, donnant l'avancement du calcul. Si celui-ci est trop 
long (par exemple, si la precision est trop petite), il est possible d'interrompre le calcul en 
cliquant sur le bouton « Annuler ». 

Etape 4 : Une fenetre de pre-visualisation donne le resultat. 

Celui-ci apparait egalement dans l'espace graphique tant que la fonction reste active. 
La valeur de la distance minimale est aussi calculee 




Les zones rouges sont situees a moins de 
10mm de la Tige. 

Les zones rouges situees sur la tige sont 
situees a moins de 10mm des autres 
composants de l'assemblage. 

Les zones vertes sont situees a une distance 
comprise entre 10 et 20mm de la Tige. 
Les zones vertes situees sur la Tige sont 
situees a une distance comprise entre 10 et 
20mm des autres composants de 
l'assemblage. 
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Tant que Ton ne clique pas sur « OK » ou « Annuler », la fenetre reste active, et on peut 
modifier des valeurs afin de lancer un autre calcul avec le bouton « Appliquer ». 

Les resultats affichent la distance minimale et les coordonnees des points 



La fenetre de resultat peut etre mise en pleine fenetre ou en fenetre 
reduite (pre- visualisation) en cliquant sur l'icone « Fenetre resultat » 



Edition de distance et zones de proHimite 



i — Definition 
Norin: 
Type: 



^JxJ 



| Distance, 1 I 


|Band analysil 


^Selection 1: 


|l produit 


[selection conire tout 


^Selection 2: 


| Pas de selection 



Precision: |7mrn | Jj^ 



—Resultats - 
Distance |0mrn 



Delta X | Omm 
Point 1 X (-6,325mm 



Point 2 X (-6,325mm 



Point 1 sur | Tige. 1 



Point 2 sur | Socle. 1 



—Options" "de visualisation" — 
i— Resultats de la selection 1 



r-Verte 



Montree 
O Cachee 
O Transparente 



Rouge 
^ Montree 
O Cachee 
O Transpai enhe 



Appli quer les Piltres | 



Distance maximale:| 20mm 



Y | Omm 



Y | -5,406mm 

Y | -5,406mm 



Z | Omm 



Z 1 10mm 



Z 1 10mm 



i— Resultats de la selection 2 



i— Rouge - 
4 Montree 
O Cachee 
O Transparente 



-Verte - 
■ Montree 
O Cachee 
O Transparente 



Mode des produits 
(Montre / Montre 



"3 



^ OK ^ Appliquer | frj Annuler | 



Cliquer sur l'icone « Ecriture » pour exporter le resultat aux formats : 
model: format Catia V4 

cgr : (possibility d'inserer le flchier dans un assemblage) 

wrl : enregistrement des resultats sous la forme d'un document VRML 

xml : pour publier les resultats sous forme d'un fichier XML 



Options de visualisation : 

II est possible d' appliquer des filtres pour cacher/montrer ou rendre 
transparentes les zones rouges et vertes de selectionl et selection2. 
Lorsque la fenetre resultat est en plein ecran, differentes options sont 
disponibles pour « Modes des produits ». Cela offre davantage de possibilites 
pour cacher ou montrer les produits concernes par 1' analyse. 
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W/.4.2 Autres fonctions de mesure , ' , 3 J 

Les fonctions suivantes s'utilisent de la meme fagon dans 1' atelier Assembly Design que dans 
P atelier Part Design : 

• Mesure entre deux elements geometriques ™ ? 

• Mesure des proprietes d'un element 

ft 

• Mesure d'inertie ^ 

Voir le chapitre « Fonctions d' analyse solide/surfacique » pour la description de ces trois 
fonctions. 



Restriction : lorsqu'on utilise ces fonctions dans Patelier Assembly Design, il n'est pas possible 
d'extraire les elements geometriques calcules. 
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Chapitre VIII ANNEXE : Options Catia V5 Base 



VIII. 1 Menu Option -> General 

VIII. 1 . 1 Onglet General 

VIII. 1 .2 Onglet Document 

VIII. 1 .3 Onglet Gestion des Licences 

VIII.2 Menu Options General -> Affichage 

VIII.2. 1 Onglet Arbre 

VIII.2.2 Onglet Navigation 

VIII.2.3 Onglet Performances 

VIII.2.4 Onglet Visualisation 

VIII.3 Menu Option General -> Compatibilite 

VIII.3. 1 Onglet Lecture de donnees V4 

VIII.3. 2 Onglet Sauvegarde au format V4 

VIII.3. 3 Onglet V4/V5 DRAW 

VIII.3. 4 Onglet V4/V5 Space 

VIII.3.5 Onglet DXF 

VIII.3. 6 Onglet IGES 

VIII.4 Menu Option General -> Parametres et mesures 

VIII.4.1 Onglet Connaissance 

VIII.4.2 Onglet Unites 

VIII.4.3 Onglet Tolerance des parametres 

VIII.4.4 Onglet Outils de mesure 

VIII.4. 5 Onglet Symbole 

VIII.5 Menu Option Infrastructure -> Product Structure 

VIII.5. 1 Onglet Gestion du Cache 

VIII.5.2 Onglet Personnalisation de l'arbre 

VIII.5.3 Onglet Product Structure 

VIII.6 Menu Option Infrastructure -> Infrastructure Part 

VIII.6.1 Onglet General 
VIII.6.2 Onglet Affichage 

VIII.7 Menu Option Conception Mecanique -> Assembly Design 
VIII.7.1 Onglet General 
VIII.7.2 Onglet Contraintes 

VIII.8 Menu Option Conception Mecanique -> Sketcher 

VIII.8.1 Onglet Esquisse 



VIII-155 

VIII- 155 
VIII- 156 
VIII- 157 
VIII-158 
VIII- 158 
VIII- 159 
VIII- 160 
VIII-161 
VIII-162 
VIII- 162 
VIII- 163 
VIII- 164 
VIII- 165 
VIII- 166 
VIII- 167 
VIII-168 
VIII- 168 
VIII- 169 
VIII- 170 
VIII-171 
VIII- 172 
VIII-173 
VIII- 173 
VIII- 174 
VIII- 175 
VIII-176 
VIII- 176 
VIII- 177 
VIII-178 
VIII- 178 
VIII- 179 
VIII-180 
VIII- 180 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



VIII- 153 



Support Stagiaire Module de Base 
Conception d' assemblages 



I 



Cette annexe permet de vous presenter les options Catia V5 qui sont utiles de connaitre et qui vous 
sont presentees lors de cette formation CATIA V5 BASE 

VIII. 1 Menu Option -> General 

i 

Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options 

Vlll.1.1 Onglet General 



I 



Cet onglet permet de regler les options generates de Catia V5 



A ^ Options 
f General 
-HP Affichage 
Compatibility 
Parametres et me: 
^$ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
^ Forme 
Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
^^Maquette Numerique 
' Equipements & Sysfe 
Procede Numerique ■ 
t| i- Conceotion et Anal v: 

Retablir... | 




Gestion des produits partageable 
Style de I'interface utilisateur 
O PI * P2 




II est conseille de desactiver cette 
option qui vous evitera de 
sauvegarder un document a votre insu 



Sauvegarde 

[2] | □ putonnatique toutes les \ 



PI mil 



minutes. 



Deconnection 

^ □ Automatique toutes les |~ minutes. 



Documents references 

}C( j Chargement des documents references 



ne^t 



Emplaceme, ,t de la documentation 



Activer cette option pour 
charger les documents 
references d'un document 
ay ant des liens. 



1=1 Documentation technique| "C:\Prograrn Files\Dassault Systemes\Bl ldoc" |^ 
fa i„„ | —fr 



User Companion 



Glisser-Deposei 




Conference _ 

fZ® Pilote de conference 



^ Microsoft® Windows® 



Desactiver cette option 
permet d'eviter de faire des 
couper/coller non maitrises 



Autorise le Glisser-Deposer pour Couper, Copier et Coller. 



& OK 1 J Annuler j 
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VIII. 1.2 Onglet Document 




Cet onglet permet de regler les options d'acces aux documents et d'ordre de priorite au niveau de 
la recherche des documents lies 



Options 



Sjf Options 
^ General 
— -BSH Affichage 
Cormpatibilite 
Pararmetres et rmesure 
Peripheriques et Realit 
n Infrastructure 
< Conception Mecanique 
Forme 

Analyse & Simulation 

■ 

~ Construction d'usine 

'TfF Fabrication par NC 

Maquette Numerique 

Equipements & 5ystemes 

Procede Numerique de Fal 

Conception et Analyse Ere 
Retablir... | 



General || Document j| Gestion de serveur | Gestion des licences | Macros | Perf ornj ^ | > 
Environnements de document 



Environnement de document 


Etat | 


Courant 


Dossier 


Courant 


Autoriser 


DLName 


Interdit 








Interdire 






Configurer... J 



Localisation des documents lies 



Emplacement des documents | Actif | 


Activer 


Dossier du lien Oui 
Dossier du document pointant Oui 
Dossier relatif Oui 
Autres dossiers Oui 
Librairies de Process communes Oui 
Base de donnees SmarTeam Oui 
ENOVIA LCA Oui 
Base de donnees ENOVIA VPM Oui 


Desactiver | 


Remonter 


Descendre I 


Boutons de gestion des 
options de localisation des 
documents lies. 





Localisation des documents lies par ordre 
de priorite du haut vers le bas de la liste. 
Les activations peuvent changer selon les 
specifications de l'entreprise 



OK 



^ Annuler | 
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VIII. 1.3 Onglet Gestion des Licences 



Cet onglet permet d'activer/desactiver les licences disponibles selon les droits attribues par votre 
administrates. 



Options 



-77 

f 



Options 
"^N General 

— -BSH Affichage 
Compatibility 
Pararmetres 
Peripheriques et Realit 
Infrastructure 
Conception Mecanique 
*~t^ Forme 

~M Analyse & Simulation 
~ Construction d'usine 
~~W Fabrication par NC 

Maquette Numerique 
*~ Equipements & 5ystemes 

Procede Numerique de Fal 

Mr UiKh ,a\]a 

Retablir... I 



General Automation Document Gestion des Licences Statistiques 



Informations sur le systeme de licences 
Identificateur de machine: 

Duree d'attente serveur - 
Quelques secondes 



Affichage: 



Local 



Quelques minutes 



Liste des Conflgurations/Produits Disponibles 

* ADD 

Licence accordee 



Les licences prises sont cochees. 
Cocher une licence pour Fobtenir 
(si elle est disponible). 
Catia doit etre relance pour charger 
la/les licences choisies. 



l 



Status du mode demonstration 
□ Mode demonstration 



OK 



J Annuler | 
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VIII.2 Menu Options General -> Affichage 

£ 

Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arborescence General, puis selectionner Affichage. 

Vlll.2.1 OngletArbre 

i 

Cet onglet permet de gerer les options de l'arbre des specifications. 



Options 



^ Options 
A General 
-HP Affichage 

Cornpatibilite 
— ^ Pararnetres et me: 
*3 Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
Forme 
^ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
^^^Maquette Numerique 
Equipements & Sysfe 
Procede Numerique ■ 
t] ±- Conceotion et Analv: 



! Arbre |j Navigation | Performances | Visualisation | Epaisseurs et police | Filtre des 
Type 

^ Style Windows O Historique de construction 
O Structure O Relationnel 



Orientation 



4 Verticaie O Horizontale 
Taille des cornposants de l'arbre 



Styles d'affichage de 
l'arbre des specifications. 
Style Windows est celui 
recommande par defaut. 



^ Irmposee par le texte O Fixe : [ 



caracteres 



Cacher/Montrer les objets 

j Activer la visualisation du mode Cacher/Montrer les objets 



Defilement automatique 



j Activer le defilement automatique pendant le Glisser-Deposer 



Expansion automatique 



Option permettant 
d'identifier dans 
l'arbre les objets 
qui sont en mode 
Cacher (icone en 
estompe). 



□ Activer le mode d'expansion automatique 



Taille de l'arbre 



lChangement de taille apres un die sur une branche 




Retablir... | 



Decocher cette option si vous ne voulez 
pas changer la taille de l'arbre en cliquant 
sur une de ses branches. 
Remarque : cliquer sur le triedre en bas a 
droite de l'espace graphique permet de 
changer la taille de l'arbre 



J OK *J Annuler j 
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Vlll.2.2 Onglet Navigation 



Cet onglet permet de gerer les options Selections, Manipulations. 



Options 



Options 
'I S General 
— -BSH Affichage 
Compatibility 
Pararmetres et rmesure 
Peripheriques et Realit 
^| Infrastructure 
W Conception Mecanique 
Forme 

M Analyse & Simulation 

Construction d'usine 

Fabrication par NC 

Maquette Numerique 

Equipements 8t 5ystemes 

~ ► Procede Numerique de Fal 

^1 ; "" Conception et Analyse Ere 
Retabjjr,.,.. J 



Selection, 



j Preselection dans la vue graphique 



CH Navigateur de preselection apres 



2,0 



Arbre |pi^^ Performances j vis.. Permet d'utiliser la pre-selection 

graphique des elements si activee. 
A eviter de decocher sauf besoins 
particuliers 



□ Coloriage des faces et des aretes 



□ Afficher la boite de manipulation 
Limiter la visualisation des manipulateurs a| 50 



Les faces et aretes sont 
coloriees lorsqu'elles sont 
selectionnees. 



Gravite 



□ Effet gravitationnel lors de deplacements O X O V © Z 
VS Animation pendant la modification de point de vue 

Voler/Marcher 

□ Detection de collision active. 

Sensibilite de la souris 100 %. 

, — j 



Vitesse de la souris 
0 

Jl 



J OK «B Annuler | 
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VIII. 2.3 Onglet Performances 



I 



Cet onglet permet de gerer les options des performances de discretisation graphique. 



if Options 



f-5 



General 
' Affichage 



OO Corinpatibilite 
— ^ Parametres et mesu 
sJf: Peripheriques et Re< 



Arbre | Navigation Performances | Vis' 

Exclusion des objets caches — 
□ Exclusion des objets caches 

Precisi^ u i 3D 



0.20 

O Proportionnelle : i — J|— 
+ Fixe : | 0,20 



Permet d'eviter de generer les objets 
qui sont masques en arriere plan. 
Utile lors d'un assemblage tres 
consequent 



Infrastructure 
Conception Mecanique 
Forme 

: ■ ~ Analyse 8; Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
Maquette Numerique 



Precision des courbes : 



Precision en 2D 



o 

100 ' 

-ji 




0.02 

O Proportionnelle : J| — 



Fixe : 



Niveau de detail 



| 0,02 



II est recommande de ne pas 
diminuer le pas de discretisation 
graphique de la precision en 3D et 
2D sous peine de ralentissement lors 
des manipulations graphiques. 




Statique 



Pendant les deplacements 
3.0 

-JI 



Qualite de la transparence 



II est recommande de ne pas 
changer le niveau de detail sauf 
besoin specifique sous peine de 
degradation des performances 
graphiques en cas d'augmentation 
de la precision. 



Faible (Screen Door) O Elevee (Alpha Blending) 



mes par seconde 
□ Actif 



10 

-JI- 



□ Arete cachee visible (si possible) 

□ Active la generation des isopares 

j Active le calcul de I'eclairage des 2 cotes pour les faces et surfaces uniquement 

□ Active la suppression des faces arrieres pour les faces et surfaces uniquement 

□ Active le mode d'eclairage OpenGL en point de vue local 

□ Sauve les elements lineiques dans le cache 



Halo lors de I'affichage de la geometrie avec les lignes cachees enlevees 
□ Actif 



Selection 



Retab lir... 1 



Taille de la fenetre de selection: 

□ Active la selection precise 

Taille de la fenetre de selection precise:pT 



d 

jj> OK J j Annuler | 
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Vlll.2.4 Onglet Visualisation 



Options 



Cet onglet permet de gerer les options de visualisation. 

f 



▼I 



Options 
General 



II est recommande de ne pas changer les options 
de couleurs par defaut, mis a part le fond. 



Affichage 



CD Cornpatibilite 



Pararnetres el 



s-p Peripheriques et Re< 



■ Infrastructure 

Conception Mecanique 
Forme 

' - ~ Analyse & Simulation 

Construction d'usine 

Fabrication par NC 

Maquette 
Retablir.. 



* j Ifond avec up degrade de couleur . 
Fond 

Elements selectionnes 
Aretes selectionnees 
Elements preselectionnes 
Elements preselectionnes 
Elements sous-intensifies 
Mise a jour demandee 
Poignees 



paisseurs et police ] Type de ligne | 




CH Style des bords de surfaces || 



Aretes mortes 



Participation a la profondeur 



^ visibles O a moitie visibles O invisibles 



1 Tracer tous les elements en profondeur Z-buffer 



Anti-aliasing 

O Aretes/Lignes 



Cette option permet d'afficher les elements filaires 
(points, droites, plans) en vraie profondeur. 



Cette option permet de lisser les effets d'escalier sur les 
elements filaires. 
Cette option reduit les performances graphiques si activee. 



~2 



ii OK j Annuler | 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



VIII-161 



Annexe Options Catia V5 Base 



VIII. 3 Menu Option General -> Compatibility 



£ 



Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arborescence General, puis selectionner Compatibilite. 



VI I 1. 3.1 Onglet Lecture de donnees V4 



Cet onglet permet de gerer les options d'affichage et declaratifs de fichiers Catia V4 dans Catia 
V5. 



Al ^ Options 
A General 



Affichac e 
Com pa ibilite 
H^Pararne reset me: 
Periphe iques et R 
Hlnfrastruc ure 
-fJ3 Produc t Structure 
"Si 1 Materia Library 
"Ed Editeur de cataloc 
Photo studio 
Real Time Renderi 
- © Infrast ructure Par 
"J Infrastructure DEI 
'-^Infrastructure 3D 
Conception Mecaniqi 

Retablir... 



Lecture de donnees V4 | 5auvegarde au format V4 | V4/V5 DRAW | V4/V5 5PACE 
Lecture des donnees V4 - 



Afficher les elements avec I'attribut Sensitive 
j Afficher les identifiants des elements V4 
□ Ouverture en mode 3D : Les donnees 2D ne sont pas prises en compte 
Code page de lecturej U5 _ Eng | jsh 

PRJ et DLNAME 



Espace Draw non 
visualise si cochee 



Chemin du fichier PROJECT] - 
DLNAME 



•J 



Conversion V4/V5 



Chemin de la table d'equivalencej - 



Cette option permet de visualiser les 
elements Catia V4 (faces, surfaces, ...) qui 
ne sont pas lies au changement de mode de 
rendu (Display Mode Sensitive off) 



& OK ^ Annuler | 
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Vlll.3.2 Onglet Sauvegarde au format V4 

I 

Cet onglet permet de gerer les options de sauvegarde des fichiers V5 au format V4 



i ^ Options 
"■Ci General 

-HP Affichage 
Compatibility 
^ Pararnetres et me: 
Peripheriques et R 
| Infrastructure 
Conception Mecaniqi.^ 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
s^^^Maquette Numerique 
' s" Equipements & Sysfr 
Procede Numerique ■ 
_TJ *- Conceotion et Analv: 

Retablir... I 



Lecture de donnees V4 Sauvegarde au format V4 | V4/V5 DRAW | V4/V5 5PACE |' jjj^ 
Sauvegarde des donnees V4 



Dimension du Model 
Unite du model 



1 1508859-1 




1 10000mm 


1 Millimetre 





Dimension du modele 
sauvegarder en V4 



Associativite 
Mode d'associativite 




Chemin du model initial /home/iduser/recupV5V4/ 



O Associatif ^ Non associatif 



Niveau pour donnees non associatives]254 



Unite du modele 
sauvegarder en V4 



Creation d'une entite erreur dans le 

^ Jamais O Sous acceptation de I'utilisateur O Toujours 



Option permettant de 
resynchroniser le modele 
V4 qui a ete genere a partir 
du fichier V5 si 1' option 
associatif est activee 



N° Layer des donnees 
non associatives 



J OK * Annuler j 
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Vlll.3.3 Onglet V4/V5 DRAW 



I 



Cet onglet permet de gerer les options d'import d'element Catia V4 DRAW dans Catia V5 
(fichier CATDrawing) par les fonctionnalites de Copier / Coller. 



Options 



^ Options 
9 General 
-HP Affichage 
Compatibility 
Parametres et me: 
^$ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
Forme 
\ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
s^^Maquette Numerique 
Equipements & Sysfr 
Procede Numerique ■ 
t] ±l- Conceotion et Analv: 

Relzablir. . . | 



Lecture de donnees V4 5auvegarde au format V4 V4/V5 DRAW V4/V5 5PACE 



Import de la geometrie 

(*) j Creer les centres et les points d'extremites 

Mode de convertion de la cote 
W □ Convertir la cote en tant que graphique 



Mode de decomposition 

^% -i Decomposition des dittos quand je migre en elements V5 

□ Decomposition des symbolos quand je migre en elements V5 
Elements clignotants 



j Migrer les elements clignotants en rouge 
Generative view style 



Default generative view style 



II est recommande de laisser les options ci-dessus 
cochees par defaut sauf problemes particuliers. 



£ OK *J Annuler | 
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Vlll.3.4 Onglet V4A/5 Space 



Cet onglet permet de gerer les options d'import de d'element Catia V4 SPACE dans Catia V5 
(flchier CATPart) par les fonctionnalites de Copier / Collage Special (CATIA SPEC 
recommande quand cela est possible). 



Options 



Options 



Affichage 



CD Connpatibilite 

Parannetres et rmesu 
s-r Peripheriques et Re< 



Infrastructure 
Conception Mecanique 
^ Forme 

I Analyse & Simulation 

Construction d'usine 

Fabrication par NC 

' ^"^^ Maquette Numerique 
Retablir^J 



Infrastructure V4/V5 | V4/V5 DRAW |j V4/V5 SPACE j| V4/V5 SPEC | CCD jcompatij jj^ 



Bouchage de trous _ 

Deformation maximale pour les points de controle externes 
^ Valeur relative au modele 



O Valeur definie par I'utilisateur 1 0^001 



Amelioration de la courbure 



Deformation maximale pour les points de controle internes 
^ Valeur relative au modele 



O Valeur definie par I'utilisateur 10,001 



Sous-elements de surface et de courbe 
Segmentation de la geometrie V4 
□ Conserver la segmentation V4 



II est recommande de laisser l'option ci-dessus 
cochees par defaut sauf problemes particuliers. 



A OK *J Annuler 1 
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Vlll.3.5 Onglet DXF 



I 



Cet onglet permet de gerer les options d'import/export de fichiers AutoCad Dxf/Dwg. 



Options 



^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibility 
Parametres et me: 
^$ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
Forme 
\ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
^^Maquette Numerique 
Equipements & Sysfr 
Procede Numerique ■ 



\2M 



CCD | Compatibilite DELMIA/Deneb I DXF j| ENOVIA LCA | Formats Externes |lGE j_| ► 
Import 

Unite du fichier: | Millimetre (mm) ^ 1 1~ : |~L 

Destination: ^ Caique des vues O Caique de Pond 

Espace a convertir: O Espace objet O Espace papier ^ Les deux 

Con vertir les cotes en: ^ cotes O Details O Geometric 
Correspondance 

Types deLigne: Dehnir... 

Polices de caracteres: DeFinir . | 

□ Epaisseurs a partir des couleurs: DtfjDLjj-l 



Export _ 

Caiques exportes: ^ Tous O Caique courant uniquement 
Version: | DXF/DWG 2000 

Mode d'export: O Semantique O Structure Graphique 



Conceotion et , 

Retablir... | 



II est recommande de laisser les options ci-dessus 
cochees par defaut sauf problemes particuliers. 



J OK 4 Annuler | 
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Vlll.3.6 Onglet IGES 



Cet onglet permet de gerer les options d'import/export de fichiers d'echange IGES. 



Options 



■ ^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibility 
Parametres et me: 
L ^ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
b/ Forme 

\ Analyse %. Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
^^Maquette Numerique 
*- Equipements %. Sysfr 
Procede Numerique < 
tJ ±l- Conceotion et Analv: 

Retablir... | 



Compatibilite DELMIA/Deneb | DXF | ENOVIA LCA | Formats Externes IGE5 IGE ^ ► 

Export : Types de courbes/surfaces 
4 Standard O B5pline 



Export : Mode de representation 
4 Surfacique O Filaire 

Export : Visible/Non Visible _ 

Sauver uniquement les entites visibles 

Export : Nom et Organisation de I'auteui 



II est recommande de laisser les 
options ci-dessus cochees par defaut 
sauf problemes particuliers. 



Nom de I'auteur : 



Organisation de I'auteur^- 
Import : Assemblage 




Option qui permet d'eviter 
d'avoir a joindre manuellement 
les surfaces importees. 



□ [Assembler .les. surfaces^ Q 
I I Assembler les surfaces pour cheque groupe 



Import : Optimisation de la continuity des courbes et surfaces 
O Pas d'optimisation 
^ Optimisation automatique 
O Optimisation avancee ^£^222™! 



Import : Detection de donnees d'entree invalides 



1 Pas de detection O Detection 1 g 



J OK 4 Annuler | 
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VIII.4 Menu Option General -> Parametres et mesures 



£ 



Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arborescence General, puis selectionner Parametres et mesures. 



Vlll.4.1 Onglet Connaissance 



Cet onglet permet de gerer les options d'affichage dans l'arbre des specifications des parametres 
de chargement des bibliotheques de langage externe a Catia V5. 



Options 



Vue des parametres dans l'arbre 
|gp Avec valeur [ 

□ Avec forrnule 

Norms des parametres 



^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibility 

Parametres et me: □ A encadrer avec le symbole " 

L ^ Peripheriques et R Tab , es de Parame t rage 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
y Forme 

[ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
*-^Maquette Numerique 
Equipements & Sysfr 
Procede Numerique ■ 
t}*" Conceotion et Analv: 

Retablir... | 



Connaissance j Unites Langage Generation de rapport Tolerance des parametr^ 



hi 



Ne pas decocher cette option sous 
peine de ne plus visualiser la valeur 
des parametres dans l'arbre. 



^ Synchronisation automatique au chargement 
O Synchronisation interactive au chargement 
O Synchronisation manuelle 

O Mode par defaut : copier les donnees dans le modele 
^ Mode par defaut : ne pas copier les donnees dans le modele 



& OK ^ Annuler | 
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Vlll.4.2 Onglet Unites 

I 

Cet onglet permet de changer les unites generates des differents types d'unites de conception. 



Options 



■ ^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibility 
i^Parametres et me: 
Peripheriques et R 
| Infrastructure 
Conception Mecaniqi 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
* ^Maquette Numerique 
*- Equipements & Sysfr 
Procede Numerique < 
tJ ±l- Conceotion et Analv: 

Retablir... | 



Connaissance j Unites |j Langage | Generation de rapport | Tolerance des parametn ^ | > 
Unites 



Grandeurs 


I Unites 


| 5ymboles 




1 Longueur 


Millimetre 


mm 


Angle 


Degre 


deg 




Duree 


5econde 


s 




Masse 


Kilogramme 


kg. 




Volume 


Metre cube 


m3 




Densite 


Kilogramme par m... 


kg_m3 


Y 


Longueui 


(Millimetre (mm) 


A 



Affichage des dimensions 

□ Affichage des zeros apres la virgule 

Notation exponentielle pour les valeurs superieures a 10e+|~6~~ 

Notation exponentielle pour les valeurs inferieures a lOe- 

pMagnitudeDisplayFrame 



Meme affichage pour les nombres rentres et les nombres calcules 



Nombre de decimales pour les nombres rentres |~3~ 
Nombre de decimales pour les nombres calcules | 



II est recommande de laisser les 
options ci-dessus cochees par defaut 
sauf indications particulieres 



& OK ^ Annuler | 
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V7//.4.3 Onglet Tolerance des parametres 



Cet onglet permet d'attribuer une valeur de tolerance generale au parametres. 



Options 



^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibilite 
Parametres et me: 
^$ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
Forme 
\ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
*"^Maquette Numerique 
Equipements & Sysfe 
Procede Numerique ■ 
tJ±- Conceotion et Analv: 

Retablir... | 



\2M 



Unites | Langage | Generation de rapport j Tolerance des parametres 
Tolerance 



Outils de me 



□ Tolerance par defaut 
Longueur 



Tolerance superieure |0mm 
Tolerance inferieure |umm 



Angle 



Tolerance superieure fodeg" 
Tolerance inferieure | Odeg 



B 
B 



Si activee, une valeur de 
tolerance generale est assignee 
par defaut aux parametres qui 
pourra etre generee lors de la 
mise en plan. 



B 

a 



^ OK Annuler_J 
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Vlll.4.4 Onglet Outils de mesure 



Cet onglet permet de gerer les options d'affichage des mesures d'un modele. 



Options 



■ ^ Options 
M General 
-HP Affichage 
Compatibility 
i^Parametres et me: 
Peripheriques et R 
| Infrastructure 
Conception Mecaniqi 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
* ^Maquette Numerique 
Equipements & Sysb 
Procede Numerique < 
tJ ±l- Conceotion et Analv: 



Generation de rapport | Tolerance des pararnetres Outils de mesure | 5yrnboles | 
Mise a jour " 



j Wise a jour automabque dans une piece 
□ Mise a jour autornatique dans un produit 

Proprietes graphiques 

-i Affichage de pour le calcul approxirne 
Couleur 



Si les options sont cochees, les 
valeurs des mesures seront 
mise a jour automatiquement 



Epaisseur des lignes Couleur du texte 



1: 0,1300 I 



CH Affichage du cadre 



Retablir... | 



< 



111 



j>_OK_ 4 Annuler | 
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Vlll.4.5 Onglet Symbole 



I 



Cet onglet permet de gerer les options d'affichage des codes couleurs; styles et mode d'affichage 
des parametres. 



Options 



mm 



j( Options 
9 General 
-HP Affichage 
Compatibility 
Parametres et me: 
^$ Peripheriques et R 
| Infrastructure 

Conception Mecaniqi 
& Forme 

\ Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 
s^^Maquette Numerique 



Generation de rapport Tolerance des parametres Outils de rnesure j 5yrnboles 



Style des contraintes _ 
Contraintes resolues 

Contraintes non resolues 

Surcontrainte 

Geometrie non valide 



Previsualisation 




CH Visualisation des couleurs de statut 
Angle de vue fTdeg 

Fjltrage„ . J 



Style des cotes 
Echelle 




[Moyenne T 
J AfPicher les elements des contraintes iconiques 
j Surbrillance des elements contraints 
Espacement j2rnrn 



Depassement |2mm 



Equipements & Sysfc , M , ,. 

' Arnchage a la creation _ 

Procede Numerique ■ Mode d'affichage | Va ieur 



II est recommande de laisser les 
options ci-dessus cochees par 
defaut sauf problemes particuliers 



Conceotion et Analv: 

Retablir... J 



> 



j>_OK_ * Annuler | 
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VIII.5 Menu Option Infrastructure -> Product Structure 

I 

Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arbrescence Infrastructure, puis selectionner Product Structure. 

VI I 1. 5.1 On g let Gestion du Cache 

i 

Cet onglet permet de gerer le systeme de cache. 



y( Options 
tf\ General 
I Infrastructure 
"Si Product Structure 
Material Library 



ENOVIAvpm j: Gestion du Cache | Persopnakatina 
Activation du cache 



j Travailler avec le systeme de cache 
Localisation du fichier cache 



lie I'arhre I Pftrsnnnalisahnn rifts nn ±1 



Cocher cette option pour pouvoir 
utiliser le systeme de cache. 



Fichier local 
^|chier(s) Release 



Entrer le chemin du 
repertoire de sauvegarde des 
fichiers du systeme de cache. 

WW™ Tailledu fichier cache 



|c : \Ternp\Cache_CatiaV5 




















Configurer... j 



- ® Infrastructure Par 
-fc Infrastructure DEI 



_i Verifier la Taille maxirmale 
Taille maxirmale |soO 



Infrastructure 3D Time stamp 

j Verification des timestamps 

Conception Mecaniqi 
Forme 

jjN^jl Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
- w Fabrication oar NC 

Retablir... | 



Cocher cette option pour une 
mise a jour automatique du 
systeme de cache en cas de 
modifications sur les fichiers 
CATPart sources. 



Recherche des produits voisins - 
Precision |20mm 

□ Utiliser la valeur de Precision dans la commande interactive 



j>__OK_ «J Annuler | 



Si le cache n'est pas active, Catia travaille avec la geometrie reelle du modele a l'ouverture d'un 
assemblage. 



Copyright 2003 - CATIA V5 - Avenir Conseil 



VIII- 173 



Annexe Options Catia V5 Base 



V7//.5.2 Onglet Personnalisation de I'arbre 

i 



Cet onglet permet de choisir quels types d'elements peuvent apparaitre dans I'arbre et leur ordre 
dans un assemblage 



Options 



Options 
"-EJi General 

| Infrastructure 
-'jgf Product Structure 
Material Library 
Editeur de cataloc 
™ Photo Studio 
2; Real Time Renderi 
h ® Infrastructure Par 
Infrastructure DEI 
Mgg Infrastructure 3D 
Conception Mecaniqi 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
_TJ I- Fabrication oar NC 

Retablir... 1 



ENOVIAvprn | Gestion du Cache Personnalisation de I'arbre jPersonnahsation des no 
Ordre dans I'arbre des specifications 



Norn du noeud dans I'arbre | Active | 


Noeud Produits 




Representations 




Materiaux 


Oui 


Parametres 


Oui 


Relations 


Oui 


Constraintes 


Oui 


Publications 




Scene 


Oui 


Autres... 




Applications 


Oui 



Monter 



J 



Descendre j 



II est recommande de laisser 
les options ci-dessus par defaut 
sauf problemes particuliers 



j> OK %J Annuler | 
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Vlll.5.3 Onglet Product Structure 



Cet onglet permet de gerer les options de reference, visualisation et gestion de l'arbre des 
specifications pour les structures produit (Assemblage). 



Options 



J-Ei* : General 
"■■f Infrastructure 

-§f Product St -ucturc 
"JP Material Lib - ary 
~01 Editeur de ;ataloc 
~B Photo Stuc io 
-3* Real Time F enderi 
- # Infrastructi ire Par 
Infrastructi ire DEI 
^Infrastructi re 3D 
• Conception Mi icaniqi 
^Forrne 
Analyse & Sim u l ation 



Personnalisation de I arbre | Personnalisation des noeuds ; Product Structure ;|visualis ^ | ► 
Reference du produit 



Zj Saisie clavier 



Mode de Sous brillance 



_i Sous brillance du composant n'appartenant pas au niveau actif 



Model dans la Nomenclature 

□ Description du fichier model dans la nomenclature 

Mode de recadrage apres insertion d'un composant 

O Pas de recadrage O Recadrage par rapport au dernierlcomposant insere ^ Recadrage gl 



Arbre des specifications 
□ Produits 



Option utile pour bien visualiser les 
composants qui n'appartiennent pas 
au niveau actif si activee. 



|| ! Construction d'usine 
±1 \- Fabrication oar NC 

Retablir... | 



II est recommande d'activer cette option 
pour pouvoir saisir la reference d'une Part 
ou Product lors d'une instanciation 
nouvelle dans un assemblage. 



< 



^ OK | & Annuler | 
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VIII. 6 Menu Option Infrastructure -> Infrastructure Part 



£ 



Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir Farbrescence Infrastructure, puis selectionner Infrastructure Part. 



VI I 1. 6.1 Onglet General 



Cet onglet permet de gerer les options generates de 1' atelier Part Design comme le comportement 
d'une Part en conception en contexte d' assemblage. 



Ne pas activer cette option si vous 
voulez que les references externes soient 
mises en mode Cacher a la creation. 



Cette option permet de creer des 
references externes en conservant le 
lien avec 1' original lors de la 
conception en contexte d' assemblage 




Le contexte est reference par 
rapport a la racine de 
Passemblage. 
Si decochee le contexte est 
reference au niveau de 
P assemblage ou il est realise 

l ll 



-i Confirrmer la creation de lien avec I'objet selectionne 



Utiliser comme contexte la racine de 1'assemblage 



Affiche une boite de dialogue 
de confirmation a chaque 
creation d'un contexte 
geometrique en assemblage. 



Interdire la selection externe avec lien d'elements non publies 



Publier une face, arete, axe, sommet ou extremite 



Les elements non publies sont 
non-selectionnables dans un 
assemblage si activee. 
Option recommandee pour la 
conception en contexte avec 
utilisation de la Publication 



1 1 1 1 1 1 ■ _■ 



Mise a jour — 

O Automatique 
j Arret a la premiere erreur 

^ Synchroniser toutes les references externes pour la mise a jour 
□ Activer la visualisation locale 
Suppression- 




Permet la publication des 
sous elements canoniques 
d'une entite geometrique. 



AfTicher la boite de dialogue pour suppression 



□ Supprimer les esquisses referencees 



Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 

Retablir... | 



I 



La mise a jour Manuelle est 
recommandee afin de maitriser 
a quel moment Peffectuer. 



Permet d'afficher une boite de dialogue 
de confirmation de suppression si 
activee. Utile pour eviter de supprimer un 
element par megarde. 



J OK | jLAnnulerJ 
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Vlll.6.2 Onglet Affichage 



Cet onglet permet de gerer les options d'affichage des categories d'elements dans l'arbre de 
specifications, ainsi que la geometrie affichee dans les ateliers de conception de PART. 



Options 



0® 



^ Options 
Q| General 
Infrastructure 
Product Structure 
S Material Library 
Editeur de catalogi 
i Photo Studio 



General Affichage 
Affichage dans l'arbre 



Document Pa 



j References externes 
j Contraintes 
j Pararnetres 
_i Relations 
-i Corps de piece sous les operations 
Esquisses 



II est conseille d'activer ces options 
pour faire apparaitre ces differentes 
categories d'elements dans l'arbre des 
specifications. 



sReammeRenderir Aff ichage dans la qeometrie 

□ 5eulement le solide courant opere 



- Infrastructure Part 
i Infrastructure DEL 
"-^Infrastructure 3D . 
Conception Mecaniqu 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d 
Fabrication par 

Retablir... I 



□ Pararnetres de composants et contraintes 



Operation de verification au renommage 
O Pas de verification 
O Sous le rnerne noeud 



^ -Dans I'objet principal ' 



I 



Cette option permet d'afficher 
uniquement le corps de piece courant si 
activee. Option qui peut s'averer utile 
lors de l'edition d'un corps de piece 
utilise dans une operation booleenne. 



Catia verifie si deux entites ont le 
meme nom et renomme 
automatiquement alors celle-ci avec en 
fin d'identification 'Renomme' 



J OK | J Annuler j 
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VIII.7 Menu Option Conception Mecanique -> Assembly Design 



£ 



Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arborescence Conception Mecanique, puis selectionner Asssembly Design. 

VI I 1. 7.1 Onglet General 

i 

Cet onglet permet de gerer les options generates de l'atelier Assembly Design. 



P Options 
t S| General 



General j Contraintes 



Mise a jour 



I Infrastructure 



O AutomatiqU 



La mise a jour manuelle 
est recommandee 



Option de niveau b n ia 

de mise a jour des ^ Prenri ' er n ' veau de contraintes S Tous les niveaux de contraintes 

contraintes. 



Acces a la geometric 



Passage autornatique en mode conception 



Sketcher 

-|| Mold Tooling Desk D ^ placer des cornposants 

4^*0. Structure Design ^ D Af f icher un avertissement au deplacement d'un composant fixe par rapport a d'a 

Drafting 

Conception de pie 
'J^NEW Sheet Metal 
Functional Tolerar 
' Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 

Retablir... | 



jtres 



Convertit automatiquement la geometrie du 
mode visualisation en mode conception suite 
a l'activation d'une piece de l'assemblage 
par double-clic. 



^ OK 4 Annuler J 
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W//.7.2 Onglet Contraintes 



Cet onglet permet de gerer les options liees aux contraintes d'assemblage dans l'atelier Assembly 
Design. 



Options 



as 



4 Options 
[J General 
J Infrastructure 
Conception Mecaniqi 
Assembly Design 
Sketcher 
-^Mold Tooling Desk 
"S^£5 Structure Design 
Drafting 

^Conception de pie 
-^.NEW Sheet Metal 
Functional Tolerar 
Forme 

Analyse & Simulation 
Construction d'usine 
Fabrication par NC 

Retablir... I 



General | Contraintes 
Collar des composants — 



O Avec les contraintes d'assemblage uniquement apres 
O Toujours avec les contraintes d'assemblage 

Creation de contraintes 
!=! jj ^ Toute geometric 



^ 5ans les contraintes d'assemblage 
O Avec les contraintes d'assemblage uniquement apres l Options permettant 

l de creer uniquement 
des contraintes sur de 
la geometrie publiee 



O Geometrie publiee au niveau des composants enfants 
O Geometrie publiee a tous les niveaux 



Contrainte (mode rapide) 



Contact surfaciaup 
Coincidence 
Decalage 
Angle 

Parallelisme 
Perpendicularite 



□ Creer des contraintes verifiees en premier 



Ordre de priorite 
de creation de 
contrainte en 
mode rapide. 



II est recommande de laisser les options ci-dessus 
cochees par defaut sauf indications particulieres. 



J OK j jl Annuler | 
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VIII. 8 Menu Option Conception Mecanique -> Sketcher 

£ 

Pour acceder a cette fonction, cliquer dans la barre des menus sur la fonction Outils -> Options. 
Ouvrir l'arborescence Conception Mecanique, puis selectionner Sketcher. 

VI I 1. 8.1 Onglet Esquisse 

i 

Cet onglet permet de gerer les options generates de 1' atelier Sketcher. 



^ Options 
1 ~~ General 
| Infrastructure 
Conception Mecaniqi 



11 



Esquisse | 
Grille 



j lAffichage : 

□ Points airnantes 

□ Autorise les disproportions 



Espacement principal : 
H:| lOOmrm 

VifTi 



0> Assembly Design pla £ Esquisse 

w ^^^^ 0\. □ Ombre 



Subdivisions : 

u° — 



j Parallele a I'ecran 
Mold Tooling Desk Geometrie 

Structure Design rQ J Cr * ation du centre des cercles et des ellipses 

Mode de resolution 



i Creation des contraintes dimensionnelles 



Couleurs 



j Autoriser la manipulation directe 

Drafting r . . . 

Contrainte 

Ception de pie h _ H j Creation des contraintes geometriques 

h&NEW Sheet Metal 
Functional Tolerar 

^ Forme JS Visualisation des diagnostics Couleurs. .. | 

Analyse & Simulation Autres couleurs des elements Couleurs ... 1 

- Const 
~w Fabric 

Retal 



SmartPick . . . | 



Couleur des elements par defaut |~T 



~3 



II est recommande de laisser les options ci-dessus cochees 
par defaut sauf indications particulieres. 



J OK | jl Annuler j 
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1. Grille 



Affiche la grille dans sa session 
(fonction egalement disponible 
via la barre d'outils d'esquisse). 



Grille- 



Definit l'espacement 
entre les droites 
principales de la grille. 



E3" Affichage 
' CH Points aimantes 
O Autorise les disproportions 



Definit le 
nombre de 
subdivisions 
entre les droites 
principales de 
la grille. 



Espacerinent principal 
H:|100mm 
V:|100mm 



Subdivisions : 

m 



A cocher si la geometrie 
doit commencer ou finir 
sur les points de la grille 
(coche par defaut) 



Applique des subdivisions et des 
espacements differents entre H et V. 



2. Definition du plan d'esquisse 

Cette option permet d'afficher le plan d'esquisse dans l'atelier ainsi que son orientation chaque 
fois que Ton ouvre cet atelier. 

Plan d'esquisse — 

El Ombre 

O Parallele a I'ecran 

3. Geometrie 

Ces options permettent de personnaliser les actions sur la creation de la geometrie. 

Geometrie 



j Creation du centre des cercles et des ellipses 

j Deplacement d'elements incluant leurs points ewtremites 

j Autoriser la manipulation directe 



4. Contrainte 

Lors de la creation d'un contour Catia V5 propose, si l'option est activee, des contraintes 
geometriques detectees par l'outil SmartPick. 

Ces contraintes apparaissent en bleu au moment de la creation puis en vert avec le symbole 
adequat representant la contrainte. 

Contrainte 



1 Creation des contraintes geometriques 
Creation des contraintes dimensionnelles 



SmartPick ... | 
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En cliquant sur SmartPick , la boite de dialogue suivante s'affiche : 



SmartPick- 



mm 



O Detection du support des droites et cercles 

-i Detection d'alignement 

-J Detection de parallelisme, perpendicularite et tangence 

E Detection d'horizontalite et de verticalite 



^ OK | Fermer 



Choix des contraintes 
detectees en automatique. 



5. Choix des couleurs 

Les couleurs sont utilisees pour assister l'utilisateur dans la creation d'une esquisse. 

II est recommande d'utiliser les couleurs standards proposees par Catia. 
Couleurs — 



® 
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